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SAFETY INFORMATION

The ProStop-E rate controller can be used to controland apply
hazardous chemicals. Exposure to hazardous chemicals can
resultinillness, severeinjury, or death. Hazardous chemicals
include insecticides, pesticides, herbicides, fungicides, and
fertilizers.

Material Safety Data Sheets(MSDS) provide specific details

on chemical products: physical and health hazards, safety
procedures, and emergency response techniques. Ammoniais
anirritant and corrosive to the skin, eyes, respiratory tract and
mucous membranes. Exposure to liquid or rapidly expanding
gases may cause severe chemical burns and frostbite to the
eyes, lungs and skin. Skin and respiratory related diseases could
be aggravated by exposure.

Follow special protection and procedure methods for hazardous
materials, including protective equipment, eye protection,
respiratory protection, and ventilation.

Carefully read and follow all safety instructions in this manual.
Keep safety labels in good condition. Replace missing or
damaged safety labels.

PN i oancer

Thisis the alert symbol. When you see this symbol in this manual,
look for one of the following signal words and be alert to the
potential for personal injury.

A\ WARNING warns about hazards that will cause serious
personalinjury, death or major property damage if ignored.

NOTICE indicates special instructions which are important but
not related to hazards.

CALIFORNIA PROPOSITION 65 WARNING This product and
related accessories contain chemicals known to the State of
California to cause cancer, birth defects or other reproductive
harm.
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OVERVIEW

Pentair Hypro ProStop-E ISOBUS System is an electronic spray
rate controller that provides individual spray nozzle control via
Controller Area Network (CAN bus) messaging with individual
nozzle valves.

The system utilizes ISOBUS-compliant task controllers that
serve as the main interface for viewing the GPS-based field
maps and for controlling sprayer travel. Additionally, the task
controller provides terminal windows to set up and operate the
rate controller.

Pentair Hypro ProStop-E ISOBUS Rate Controller allows users

to set:

-« Application parameters

. Implement speed input

. Flowmeter digital input

. Pressure transducer input

. Flowcontrol via hydraulic pump control (PWM) or
proportional valve control

The rate controller calculates flow based on real-time inputs
of speed, how many valves/sections are on/off and for nozzle
size. Flow rate from the pump to the nozzles is controlled by
either varying the PWM hydraulic flow control valve for pump
speed, or by controlling a proportional valve if the pump speed
is constant.

The rate controller receives actual flow rate from the flowmeter
and adjusts the control output as needed to deliver the desired
rate. This desired rate regulation will occur hundreds of times
asecond to maintain the desired rate in a dynamically changing
environment, as the sprayeris driven through the field.

HYP1100(01-15-23)



SYSYTEM OVERVIEW

ISOBUS Task Controller
\% ‘ (External Vendor Customer Purchase)

ISOBUS Interface Cable w/IBBC connector,
< (External Vendor Customer Purchase)

[
Q
2520-0237 - Pentair Hypro® ProStop-E ISOBUS Interface Cable
to IBBC connector (length = 9.5ft/2.9m)
2520-0258 - Control Harness ®
-0250 - ——o
352%35,53&!? Harness ® «——— 2850-0029 - Hypro ISOBUS Rate Controller
¢ Pump Control
* Pressure Input @—— 2520-0253 - Adapter Cable
[ J
2520-0251- CanNode ISOBUS + Power tap cable x 3 —} !
2520-0252 - ISOBUS termination cable

2520-0259 - Long Lead ProStop-E
cable x 4 (41ft./12.5m)

2520-0243 - ProStop-E cable

(6.5ft ft./2m)

Left Breakaway

‘

Right Breakaway

Right Inner

Left Inner

Left Outer Right Outer

< >
< 120 foot boom, up to 96 nozzles >
2520-0240 - ProStop-E cable PK-4223N-B524VPSE ProStop-E nozzle body 2520-0241 - ProStop-E cable
connects nozzles to the left connects nozzles to the right

NOTE: For ProStop-E Single and Dual nozzle bodies, use 2520-0265 for daisy-chain connection between nozzle bodies.

HYP1100(01-15-23)



INSTALLATION

Since some equipment is optional and some components
may already be installed, each particular installation may not
include every step. Nevertheless, itisrecommended you
follow all stepsin sequence when installing the ProStop-E
ISOBUS rate controller and system components.

Itisalsohighly recommended that the user navigates through

all the interface screens prior to in-field use to ensure that
settings are correct for the desired application.

Allinstallations must follow Calibration and Pre-Application

System Review steps to ensure safe and accurate operation of

system.
WIRING AND COMPONENT CONNECTIONS

1. Locate your machine’s Breakaway Connector(IBBC)and
connect the Interface Cable(2520-0237)(Fig. 1)to it.

Figure 1: Interface Cable (2520-0237)

2. Toinstall the Rate Controller Harness(2520-0258),
find a location near the machine's center that provides
easy routing of the cables to the flow meter, pressure
transducer, and flow control device. Mount the Rate

Controller(2850-0029)(Fig. 9)soitis within 8'(2.5m) of the

2520-0237 cable.

Itisalsorecommended that the module be mountedin
some type of enclosure to prevent damage and ensure
longevity.

Figure 2: Adapter Harness (2520-0253)

3. Place the moduleinlocation, mark holes, drill, and secure
with fasteners(not included). See Fig. 9 for mounting hole

dimensions.

2 5
;.
4 —
1

6 5 4
Figure 3: Control Harness (2520-0258)

Bolt the Rate Control Harness(2520-0258) onto the
bottom of the Rate Controller(2850-0029).

Connect the Interface Cable's(2520-0237)four-pin
connector(Fig. 1, Item 4)to the fused four-pin connector
on the Rate Controller Harness(2520-0258)(Fig. 3, Item 1).

Connect the remaining two Interface Cable (2520-0237)
connectors to the mating connectors on the Adapter Cable
(2520-0253)(Fig. 2, Items 2 and 4).

Connect the Rate Controller Harness's two-pin connector
(Fig. 3, Item 4)to the mating two-pin connector of the
Adapter Cable(2520-0253)(Fig. 2, Item 3).

Connect the Rate Controller Harness's ten-pin connector
(Fig. 3. Item 2)to the mating connector of the Input/Output
Harness(2520-0250)(Fig. 5item 5).

Connect the Input/Output Harness's flow meter connector
(Fig. 5, Item1)to the machine's flow meter. See this
manual's Wiring Diagram for further information.

Connect the Input/Output Harness's pressure transducer
connector(Fig. 5, Item 2)to the part number: 2530-0209
pressure transducer. See this manual's Wiring Diagram for
furtherinformation.

Connect the appropriate flow control pigtail on the Input/
Output Harness(Fig. 5, Item 3) to the machine's flow
control device. See Wiring Diagram in this manual for
furtherinformation.

2

/.\ "i\-s

Figure 4: Cannode Tap Cable (2520-0251)

HYP1100(01-15-23)



INSTALLATION

12.

13.

Connect the Adpater Harness's eight-pin connector (Fig.
2, Item 1)into the the first Cannode Tap Cable (Fig. 4, 2520-
0251). If the cannode(s)cannot be reached, a Cannode
Extension Cable can be used(2520-0254, 2520-0255,
2520-0256, 2520-0257).

Document each cannode identifier and password, from
the printed decal on the back of the component (Fig7).
Keep thisinformation for use in subsequent setup steps.

This information can be used for Bluetooth
communication with the ProStop-E valves through the
Pentair-Hypro Spray It application.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

Figure 5: Input/Output Harness(2520-0250)

Mount the cannode(s)in a central location, which can be
reached by the wiring harness from step 12. Leave ~3"
(75mm)between each cannode for wire clearance. It is
recommended to mount the cannodes, so their location
corresponds to the nozzles which they control.

Forexample the cannode on the leftin Fig. 6 controls, the
leftmost Prostop-E valves on the boom, the cannode on
theright controls the rightmost valves on the boom and
the center cannode controls the Prostop-E valvesin the
center section of the boom.

Install the two black M12 connectors, marked "CANBUS”
and "POWER?”, onto the corresponding ports of the first
cannode.

Install the appropriate cannode extension cable, if
needed, and repeat step for each additional cannode.

Run the M12 cables to the first two segments of the
ProStop-E valves. See this manual's Cannode and
ProStop-E Wiring section for further information. Repeat
for any additional cannodes.

Connect the ISOBUS Terminator Cable (2520-0252)(Fig.8)
into the mating connector on the last Cannode Tap Cable
(25620-0251)(Fig 4).

Perform the Pre-Application System Review located in
this manual.

Figure 6: Cannodes (CN32-0001)

S/N: 18130000438 F/W: 1.04
IS0BUS: B6 B1 28 5A @4 81 ©C A@
BT: CanNode (8x600186) [36€631]
ASSEMBLED IN THE USA

Figure 7: Cannode Identifier And Password

Example:
Identifier: 0001B6
Password: 300631

|- —~

Figure 8: ISOBUS Terminator Cable (2520-0252)

HYP1100(01-15-23)



INSTALLATION

7"
[177.8 mm]

3.93"
[99.82 mm]

I s

(Coe

Figure 9: Rate Controller Mounting Dimensions (2850-0029)

2 .230"
[6.8 mm]

HYP1100(01-15-23)



INSTALLATION

CANNODE AND PROSTOP-E WIRING

Each cannode can support a total of 32 ProStop-E valves,
which are split between two segments on each cannode.
There are a maximum of 16 ProStop-E valves which can be on
each segment.

1. Divide the total number of nozzle bodies on the machine
by 16 to determine the number of segments that will be
needed.

. Example: 72 total nozzle bodies/16 = 4.5. With
this fractional value, round up to b total segments
required on the machine.

. Each cannode can support two segments, so three
CanNodes are required for this system. Three
cannodes provides six segments, so the nozzle
bodies can be divided equally among the available
segments or grouped as desired.

2. Startingat the leftmost nozzle body on the machine,
count out the nozzle bodies in the first two segments
and mark the center between the two segments. Thisis
helpful to visualize where each segment starts and ends.
. Example: The first cannode will control two

segments of 16 valves. Starting from the leftmost
nozzle body, move towards the center of the boom
and mark in between the 16th and 17th nozzle. This
will be where the cabling will originate and distribute
in opposite directions for segment Tand segment 2.

«  Segmentlalways connectsvalvesto the left of
the first connection on the segment and segment
2 always connects valves to the right of the first
connectiononits segment.

3. Threadthe gray end of the M12 cable onto the cannode
portlabeled "SEGMENT 1".

4. Thread the black end of the M12 cable onto the first
ProStop-E identified previously in Step 2.

. Example: Segment1cable would be run from the
cannode to the 16th valve from the left, identified in
Step 2. Typically, this will be along cable (2520-0259)
(40'/12m)for segments Tand 2 from the leftmost
cannode, out to the left side of the boom.

5. Connectthe GRAY connector from the 2520-0240 or
2520-0265(for ProStop-E Single/Dual) cable to output
porton this first ProStop-E valve. Wrap the cable around
the boom to take up any slack.

. Note thisis a keyed connector and can only be
installed on the correct threaded port.

6. Connectthe BLACK connector to the next ProStop-E to
the left.

. Note: thisis a keyed connector and can only be
installed on the correct threaded port.

7. Repeatthisprocess forall valves to the left on Segment 1.

8. Onthelast ProStop-E, installa2300-0067 cap to seal the
unused port.

9. Usingthe 2520-0241 or 2520-0265(for ProStop-E Single/
Dual) cables, repeat steps 3-8 for segment 2 on the Ist
cannode, moving to the right along the boom.

11.

14.

16.
17.

20.

Onthelast ProStop-E, installa2300-0067 cap to seal the

unused port.

Starting at the rightmost nozzle on the machine, count

out the nozzlesin the first two segments and mark the

center between the two segments.

. Example: The second cannode will control two
segments of 16 valves. Starting from the rightmost
nozzle, move towards the center of the boom and
mark in between the 16th and 17th nozzle. This will
be where the cabling will originate and distribute in
opposite directions for segment Tand segment 2.

«  Segmentlalways connectsvalvesto the left of
the first connection on the segment and segment
2 always connects valves to the right of the first
connection onits segment.

Thread the gray end of the M12 cable onto the cannode

portlabeled "SEGMENT 1".

Thread the black end of the M12 cable onto the first

ProStop-E previously identified in Step 10.

. Example: Segment1cable would be run from the
cannode to the 17th valve from the right, identified
in Step 10. Typically, this will be along cable (2520-
0259)(407/12m)for segments Tand 2 from the
rightmost cannode out to the right side of the boom.

Connect the GRAY connector from the 25620-0240 or

2520-0265(for ProStop-E Single/Dual) cable to output

porton this first ProStop-E valve. Wrap the cable around
the boom to take up any slack.

Connect the BLACK connector to the next ProStop-E to

the left.

Repeat this process for all valves to the left on Segment 1.

Onthelast ProStop-E, installa2300-0067 cap to seal the

unused port.

Using the 2520-0241 or 2520-0265 (for ProStop-E Single/

Dual) cables, repeat steps 11-15 for Segment 2, moving to

theright along the boom.

Onthelast ProStop-E, installa2300-0067 cap to seal the

unused port.

If there is an additional cannode(s)select the appropriate

length extension cable for the center section (if

necessary)and connect the remaining segment(s)using

Steps 10-18.

«  Optional extension cables: 2520-0242(3'/1m), 2520-
0243(672m), 2520-0244(97/3m)

«  Optional extension cables for ProStop-E Single/Dual:
2520-0266(3/1m), 2520-0267(6'/2m), 2520-0268
(9'/3m). All have straight connector ends.

HYP1100(01-15-23)



INSTALLATION

LOCAL SPEED SENSOR OPTION

The ProStop-E ISOBUS rate controller must have accesstoa
speed signal. In most instances, the ProStop-E ISOBUS rate
controller will read speed information from the ISOBUS. The
system default setting is REMOTE which correlates to the
ISOBUS speed signal. Select LOCAL from the Configuration
menu(Tab “A") to use a speed sensor connected directly to the
ProStop-E ISOBUS rate controller wiring harness.

Below is the optional speed sensor kit fora LOCAL speed
signal:

GPS Speed Sensor Kit 25630-0208 - this kit provides a GPS
“puck”that can be mounted on the cab of the machine.
Connect the wiring harness from this GPS sensor to the
2520-0258 harness, item #1shown in picture two and is
labeled: REMOTE SPEED.

REMOTE RUN/HOLD SWITCH OPTION

A physical run/hold switch can be mounted in the cab of

the machine to manually control the run/hold function.
Installation of the switch will vary by type of machinery used,
and components are available from various manufacturers.
Arun/hold switch can be connected to the 2520-0258 wiring
harness, connector #1shown in picture two, whichis labeled:
REMOTE RUN/HOLD.

The switch type, normally open or normally closed, is defined
in the Configuration tab B setup screen. See page 18 in this
manual.

Example Single Pole/Single Throw switch, connecting the “A”
and “C" pins when the switch is actuated.

INSTALLING PRESSURE SENSOR OPTION

The pressure(2530-0209, figure 10)sensor should be installed
in the main plumbingline as close to the ProStop-E valves as
possible. The sensorrequires a 1/4"-18 NPT fitting.

1.
2.

Install the sensor in the main plumbingline.

Plug a cable into the 3-pin Metri-pack connector on the
sensor.

. PinAf(left)is 4-20mA Pressure signal

. PinB(right)is power

. PinC(bottom)is not populated

Route the cable to the Prostop-E ISOBUS Rate Controller
-avoid sharp surfaces and heat sources.

Connect the cable to the connector labeled PRESSURE
on the 2520-0250 wiring harness.

Figure 10: Sensor(2530-0209)

HYP1100(01-15-23)



OPERATION

Ensure the system is properly calibrated before beginning to
apply product. It isrecommended that you complete the Pre-
Application System review in this manual prior to beginning
any operations.

MANUAL OPERATION

This mode sets and maintains a steady flow rate (GPM) not
affected by changes in vehicle speed. The overall application
rate (GPA) will vary depending on speed (slow vehicle speed
=increased application rate, fast speed =lower application
rate).

Manual mode is most useful for system set up, spot
applications, etc.

1. Pressthe AUTO/MAN button to select Manual mode
("MAN"icon will be displayed).

2. Adjustthe flow rate by using the Increase/Decrease
buttons. The longer the buttons are held, the faster the
valve will move.

Manual control can be disabled by changing the ENABLE
MANUAL CONTROL setting in Channel Setup/Control.

AUTOMATIC OPERATION
This mode sets and maintains a steady application rate (GPA) -
unaffected by changesin speed or section switching.

1. Pressthe AUTO/MAN softkey to select Automatic mode
("AUTO"icon will be displayed).

2. Switchonthe desired number of boom sections.

3. Switch the RUN/HOLD softkey to RUN.

4. Drive vehicle.(Speed signal will activate system.)

Use the Section switches, the RUN/HOLD switch or remote
RUN/HOLD sensor to Start or Stop application at any time.

ON-THE-GO RATE ADJUSTMENTS

To adjust the application rate, press the Increase/Decrease
buttons. The increment of this change is setin RATE STEP in
Channel Setup/Operation.

Forexample, if the calibrated TARGET RATE =20.0 GPA and
RATE STEP =1.0 GPA, pressing the Increase softkey once will
increase the target rate from 20.0 to 21.0. The display will
momentarily show the new TARGET (21.0) for two seconds
beforeitresumes showing the ACTUAL applicationrate. The
"adjusted” target rate is maintained until console power is
turned off. NOTE: The target rate may also be adjusted while
in HOLD.

PRE-APPLICATION SYSTEM REVIEW

Before beginning actual spraying, perform the following “Pre-
Field” procedure to ensure that your valve settings, nozzle
selection and desired speed range will allow the ProStop-E
ISOBUS rate controller to provide the required application
control. This procedure should be repeated for each new
nozzle selection and/or application rate.

OPTIMIZING LIQUID FLOW RATE

For best performance the flow rate should be adjusted so

the control valve is operating mid-position. If the valve is
forced to operate almost fully open or fully closed, erratic flow
control will result. This procedure will balance the liquid flow
to provide smooth, accurate flow control.

1. Fillyour sprayer tank with clean water - DO NOT use
chemicals until the entire system is completely checked
out and operating properly.

2. Start pump; bring up to normal operating RPM. DONOT
exceed safe system pressure rating.

3. Powerupthe ProStop-E ISOBUS rate controller and
switch system to HOLD.

4. Enable TEST SPEED in the Configuration menu, tab “A" by

touching the box next to the MPH field.

Enter your application speed in data entry field.

Select Manual control using Auto/Man softkey.

Turn all section switches on.

Press and hold Increase button to maximize flow. This

may take 10+ seconds depending on valve type.

9. Ifinstalled, adjust agitation valve for desired agitation
amount.

10. Iftherate displayed is more than 15% over your desired
application rate, reduce liquid flow by one or maore of the
following:

+  Slowdown pump RPM

. Openareturn or agitation valve to reduce flow
through the flowmeter.

«  Closeathrottling valve (controls output to the
sections)to choke down pump output.

1. If therate displayedisless than your desired application
rate, increase liquid flow by one or more of the following:
+ Increase pump RPM
« Closeareturnoragitation valve to increase flow

through flowmeter.
« Openathrottling valve (controls output to sections)
toincrease pump output.

12. Returnto the Configuration menu, tab “A"and touch the
box to disable TEST SPEED

© N oo
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SYSTEMINTERFACE OPERATION

MAIN OPERATING SCREEN - VIRTUAL/UNIVERSAL TERMINAL

—EEm " mE[E O

TOTALS

Roundup Ii I
Rate 'Min. GPM Target GPA
0.00 A 10.00
Pressure PSI Ac tual GPA
0] 0.00
Valume G Area Acres

[
4

0.0 I 0.0 @

o

speed 0 “g‘ Task Controller MUTE
No Speed Source )n.l.n(!' CONNECT

=5
(@]
-
o

CONTROLS

1.  ProStop-E Valve Control: Pressing turns individual valves/sections on or off. The colored display beneath the buttons will
change color to indicate on/off status. On=Green, Off=Red.

2. Manual Pump ON/OFF Control: Defaults to OFF (Red on startup). Operator must turnto ON. When in manual mode and Run/
Hold isin Hold, the pump will continue to run for agitation. If tankis running low or empty, the pump can be turned off with this
control.

3. Application Rate Control: Allows the application target rate to be adjusted up or down with each actuation.

4. Display Readouts: By touching any of these rectangular displays, a choice of alternate functions is shown as a menu. The user
canselect from the menu andreplace the display with the desired item.

12 HYP1100(01-15-23)



CONTROL OVERVIEW

CONTROLS

VIRTUAL/UNIVERSAL TERMINAL (VT/UT) SOFTKEYS
EXAMPLE:
Controls are displayed along the right side or
E bottom of the screen, inaccordance with ISO
TOTALS standards. Dependingon their function, softkeys
navigate from screento screen, or activate
functions - Run/Hold etc.

ON-SCREEN KEYS

Example: On-screen keys are controls that activate
functions, directly affect numerical values, or

navigate to specific setup routines.

DROP DOWN BOXES
Example:

Remote

DOrop down boxes are rectangular and allow the user to choose
options from a provided list.

INPUT BOXES
Example:

8.0 MPH

Input boxes are rectangular and allow the user to input
alphanumeric values from a pop-up keypad on screen.

CHECK BOXES

Example:
Square check boxes allow the user to activate a
function. The function will remain in that state until
the box is pressed again.

ALARMS

If aparameter onthe ProStop-E ISOBUS rate control system
significantly exceeds, or falls short of established limits, an
Alert Message similar to the one shown will appear in front.
The Alert Message explains the alarm situation, gives critical
information, and lists possible fixes or next steps. To clear
alert message, press confirm. It is possible to return to alert
message later by pressing on the flashing alarmicon.

ALERT POP-UP SCREEN EXAMPLE:

Alarm
CONFIRM

Channel 1 Alert!
Target 40.0
Actual 66.1

The actual rate of application does not match the target
rate.

Check system settings and components

ALARMICON:

A

APPLICATION MODES
(SETTING IN CONFIG. A)

NORMAL MODE:

In Normal Mode, Channels 1and 2 operate independently. Both
channels are controlled by the Run/Hold switch. The working
parameters for Width Cal(section width)are independent of
eachother.

PARALLEL MODE:

In Parallel mode, Channels 1and 2 operate independently but
Channel 2 uses section widths defined by Channel 1. Both
channels are controlled by the Run/Hold switch.

INJECTION MODE:

Injection Mode links Channel Tand 2 together with Channel Tin
control. Itisideal for applications where a chemical in Channel
2 isinjected into a carrier (water)in Channel 1. In this mode,
Channel 1section switches control product delivery. The
Width Calibration of both channelsis also set by Channel 1.

MULTIFUNCTION OUTPUTS (OPTIONAL)

Each channel has two electrical outputs (A & B) with
selectable functions. The outputs are found on the Channel
Setup Page/ Outputs. Outputs can be named for reference.

DEFINITIONS:

. Not Used - always off.

«  AuxPower -always on(whenISOmod is ON).

. Master - off in hold.

. Run/Hold Only - onin Run - unaffected by sections.

. Relief -onin hold.

. Fixed Flow(Fixed Flow Trigger)- on when the flow per
minute reaches a specified fixed total flow rate.

. Flush-onwhen Hold is detected and remains on for a
specified time period.

. Proportional Flow (Proportional Flow Trigger)-on
when the flow per minute reaches a specified flow rate,
proportional to active sections

HYP1100(01-15-23)



CONTROL OVERVIEW

HOME

SECTIONS
o,
I

- G
- I

Roundup D

Rate Min. OPM

Target
©— @~' 1
0. 09 C6>—10.00
GPA ﬂ—

i CONFIGURE
. —

Pressure Actual
o — _. ©0.00
Volume Aren Acres
E— 0.0 co— 0.0
- @
HOLD
_> @
@_bspeed B Ill; Task C llor - @ MUTE
R : CONNECT

1. Section On/0ff buttons
These are the controls for individual ProStop-E valves/
sections. The sections can be toggled on/off from either
direction using the on/off buttons.

2. SectionlIndicators
Greenindicates a sectionis turned on, red indicates that
the sectionis turned off. When virtual sections are used,
arectangular box will appear with the section numbers.
The number of sections(and corresponding widths)is
specifiedin Ch. 1Setup/ Implement.

3. Information Display
This display shows Rate/Minute as default. The units
shown at upper right corner reflect the default unit
of measure. This window can also be reconfigured by
selecting the window and choosing another option.

4. Information Display
This display shows Pressure as default. The units shown
at upperright cornerreflect the default unit of measure.
Thiswindow can also be reconfigured by selecting the
window and choosing another option.

5. Information Display
This display shows Volume as default. The units shown
at upperright cornerreflect the default unit of measure.
Thiswindow can also be reconfigured by selecting the
window and choosing another option.

Target Rate

This display shows the programmed Target Rate of the
system. The target rate can be incrementally adjusted
using Increase/Decrease on-screen keys. The setting for
Target Rate islocated in Ch.1 Setup/ Operation.

Actual Applied Rate

This display shows the actual applied Rate of the system.
If the Actual Applied Rate is different than the Target
Rate, an alarm will pop-up to notify the operator. The Rate
Alarm Threshold setting is located in Ch.1Setup/Alarms
tab.

Information Display

This display shows Area as default. The units shown at
upperright corner reflect the default unit of measure.
Thiswindow can also be reconfigured by selecting the
window and choosing another option.
Increase/Decrease

These on-screen keys increase (+) or decrease (-)the
overall rate of application. If channel is set to Automatic,
the Increase/ Decrease buttons will affect the Target
Rate in presetincrements. The increment of change

per key pressis defined in Ch.1Setup/ Operation tab
(default=1). When channel is set to Manual, the Increase/
Decrease buttons change the Actual rate of application
based onthelength of buttonis held down.

HYP1100(01-15-23)



CONTROL OVERVIEW

10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

Tank Level

This display shows the calculated amount of liquid
remainingin the tank. The red line shows the approximate
value of the Tank Alarm. (To enter tank information at
refill, see Totals screen, on following page.
Multifunction Outputs

These indicators(not shown)appear in the area shown
above when the system Multifunction Outputs are active.
The default setting for both outputsis Master. This value
canbeaccessedin Ch.1Setup/Outputs.

Speed

This displays vehicle speed. The speed source for

the systemis defaulted to Remote to access speed
information from the ISOBUS network. The label on the
Speed window shows the source of the speed signal

- Blended, GPS, Wheel, or Ground (radar). The setting
for speed source islocated in Configuration/Tab A. To
connect an alternate speed source directly to the wiring
harness, choose Local in Configuration Tab A - Speed
Source.

Task Controller Connect

This button will connect the ProStop-E ISOBUS system
to the Task Controller on the network. Task Controller
parameters in Configuration-tab B, and Channel Setup-
Implement tab MUST be measured and entered before
attachment. Changing those parametersis NOT possible
once the Prostop-E ISOBUS system is attached.

Totals

This softkey directly navigates to the Totals screen.
Configure

This softkey directly navigates to the Configure screen.
Auto/Manual

This softkey selects Automatic or Manual control of
application.

Run/Hold

This softkey controls Run/Hold (application on/off) for
entire system.

Alarm Mute

This softkey controls the audible alarm mute. When
engaged, audible alarms are turned off.

Fence Nozzle Indicators

Theseicons will appear if the fence nozzle option has
beenenabled. Thissettingislocatedin Ch.1Setup/
Implement tab.

Note: If more than one liquid system will be controlled
with the ProStop-E ISOBUS rate controller, channel 2 can
be enabled by checking the “Enable Channel”button in
the CHZ Setup screen.
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CONTROL OVERVIEW

TOTALS
Totals m
@ 1 I 2 3 | TS
Product 1
C2> volume @.0 G
@ Area 6.0 Acres ®m
@Distance 0.0 Ft HESET
@ Op.Time 0.0 Hours
Product 2
Volume 0.0 G
MArea 0.0 Acres :ﬂ
@Distance 0.0 Ft RESET
Op.Time 0.0 Hours
Tank Refill
Product 1 Product 2
(12D Current (3 Current
500.0 G
(4 > Capacity Capacity
500.0 G 30.0 G

9. Ch.2Distance Counter

Displays cumulative distance traveled in feet.
10. Ch. 2 Operating Time

Displays the cumulative running time of the system.
1. Ch. 2 Totals Reset

Clearsthe counter of information (after the confirmation

screen).Reset only applies to the tab that is currently

shown.
12. Ch.1Tank Refill - Current

Enter current amount of water in tank, edit to match

implement tank.
13. Ch.1Tank Refill - Capacity

Enter the total volume the implement tank can hold.
14. Ch. 2 Tank Refill - Current

Enter current amount of water in tank, edit to match

implement tank.
15. Ch. 2 Tank Refill - Capacity

Enter the total volume the implement tank can hold.
16. Home

This softkey directly navigates to the Totals screen.
17. Configure

This softkey directly navigates to the Configure screen.
18. Ch.1Auto/Manual

This softkey selects Automatic or Manual control.
19. Ch. 2 Auto/Manual

This softkey selects Automatic or Manual control.
20. Run/Hold

This softkey controls Run/Hold (application on/off).
21. Alarm Mute

This softkey controls the audible alarm mute. When

engaged, audible alarms are turned off.

Thisis the Totals screen for the ProStop-E ISOBUS rate

controller. It can also be used as an operating screen, if

desired.

1. Totals Tabs
There are 3independent sets of Totals counters
separated into the 2 channels. The highlighted tab
indicates which counter set is shown. Counters do
not accumulate data when systemisin HOLD or when
sections are turned off.

2. Ch.1Volume Counter
Displays the total volume of product applied in gallons.
The current default unit of measure is shown at right
side.

3. Ch.1AreaCounter
Displays the running total of total area worked in acres..
The current default unit of measure is shown at right
side.

4. Ch.1Distance Counter
Displays cumulative distance traveled in feet.

5. Ch.10perating Time
Displays the cumulative running time of the system.

6. Ch.1Totals Reset
Clears the counter of information (after the confirmation
screen). Reset only applies to the Tab that is currently
shown.

7. Ch.2Volume Counter
Displays the total volume of product applied in gallons.
The current default unit of measure is shown at right
side.

8. Ch.2AreaCounter
Displays the running total of total area worked in acres.
The current default unit of measure is shown at right
side.
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CONTROL OVERVIEW

CONFIGURATION A

Configuration &

A I B I c I
a> — Speed Source Remote
> — | speed cal 0.189 in
(3> —  Minimum Alarm Speed 0.0 MPH
P CH1 SETUP
&> — | Area Units Acres
(5> —>  MTSI Width Source Disabled CH2 SETUP
(6> —  Quick Start Time 0 S
(7> —  Quick Start Speed 5.0 MPH
— | Test Speed 5.0 MPH
8. TestSpeed
1. SpeedSource ' Check this box to send a simulated speed signal to the
Select Speed Source for the system. Default is Remote - control system for system diagnostics while implement
foranISOBUS speed signal. Select Local to use a speed is parked. (Speed value data entry is disabled until box is
sensor connected directly to the 2520-0258 harness. checked.).
2. SpeedCal

Speed calibration number for Local speed - automatically
defaulted to .189.

3. Minimum Alarm Speed
Enables and adjusts a minimum speed threshold for the
audible alarm - this prevents unneeded warnings while
stopping and starting. This can be set to OFF (0) or from
0.1t0 99.9 mph (km/h). Affected alarms are Application
Rate Error and Minimum Flow.

4. AreaUnits
Select preference for Area Units for calculations and
display. Default unitis Acres - other choices are 1000 sq.
ft., or Sq. Yards. Exercise caution when changing Area
Units, the controller software will not automatically re-
calculate rate of application, etc.

5. MTSIWidth Source
Choose “Enable”forinjection applications. Default for
this setting is Disabled.

6. OQuick Start Time
Enables Quick Start Time feature (O=off). This sends
atimed simulated speed signal to the control system
to cause aninstant transition from Hold to Run. The
duration range is from 0 (off) to 6 seconds.

7. Quick Start Speed.
Assigns a speed value in MPH (km/h)for Quick Start
feature(see previous).
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CONFIGURATION B

Configuration &

A I B I c I

(D>—— Implement Switch

Run = Switch Open

(2>——| External Source Local only
CH1 SETUP

(3DO— 1S0bus Master Disabled

A A h k
& >HO— Auto Attach Task Controller o) | B
C58>—| Enable section Control v
C6O>— Hitch to Reference Distance
CHo— Forward(+) / Backward(-) 0.0 in
aO— Right(+) 7/ Left(-) 0.0 in
CoH— Hitch Type Unknown

7. Forward(+)/Backward(-)
Measure the forward or backward distance from the hitch
to the Task Controller Reference Point.

8. Right(+)/Left(-)
Measure the right or left distance from the hitch to the
Task Controller Reference Point. If the implement has no
offset, leave value at 0.

9. Hitch Type
Choose your hitch type. This choice allows the system to
process in-field calculations more accurately.

1. Implement Switch - Run=Switch
Selects polarity for remote implement switch connection
-reverses circuit function. The default setting is closed,
meaning that the system will be in Hold when the circuit
is closed.

2. Implement Switch - External Source
The default setting for External Source is Local Only. If
an Implement Switch is available on the ISOBUS network,
the input box will be accessible.

3. ISOBUS Master
Allows for use with a master switch to control the system
on/off. Note this has a default setting of “disabled.”

4. Auto Attach Task Controller
This check box tells the system to automatically connect ' '
to the available task controller upon startup. The Task
Controller parametersin Configuration-tab B, and

Channel Setup-Implement tab MUST be measured and Forward (+) L J
entered before attachment. Changing those parameters b
. ) . Reverse (-) I
is NOT possible once the system is connected.

5. Enable Section Control <—|——
This allows the Task Controller to control section on/off. Left(-) | Right (+)

Default setting is ON.

6. Hitch to Reference Distance
These parameters establish a Reference Point for the
Task Controller to measure from for accurate position
calculations. Choose areference point that is convenient,
preferably the center of the axle (or toolbar). The
remaining distance from this reference point to the first
point of application will be entered in Channel 1setup.
See illustration at right.
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CONFIGURATIONC

Configuration @
A I B I C '
Configurations
> — HYPRO® PROSTOP-E

CH1 SETUP

| Load I | save I | Delete I ﬁ
1 | 1 st

2o GO s

GoO— Settings/Configuration Unlocked

) Factory Configuration Locked

NOTE: these settings should not need to be modified.

1. Configuration Name

2. Configuration Load
The feature will reload configuration and reset all
parametersto factory defaults, including erasing all
Totals data.

3. Configuration Save
Disabled - may be enabled in future version of software,
allowing user to save customized configurations.

4. Configuration Delete
Disabled - may be enabled in future version of software,
allowing user to delete customized configurations.

5. Settings/Configuration
This feature locks both Configuration Defaults and
Factory Configuration on this page.

6. Factory Configuration
This button unlocks access to system software
configuration parameters. Access to this configuration is
locked by default.
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CHANNEL SETUP OPERATIONS

>— Roundup -m /ﬁ‘

Alarms IsSObus HOME

overatIon | contrel | tmslewent D8y

. . 3

C2>— | Enable channel \/ T
GO~ | Material / Units Liquid / Gallon @

@ [Mazzls asher oy

1 Nozzle @ 40 PSTI D.400 GPM
GO~ | Target Rate 10.00 GPA CH2 SETUP
(6>—  Rate Step 1.00 GPA
C7>—  Application Mode Normal

Note: Fields 2, 5, 6 on this screen may not be modified when connected to the Task Controller.

1. Channel Name
Enter the name of the product being applied by channel.
This name can be entered from any of the Channel Setup
pages.

2. Enable Channel
This checkbox enables shown channel for normal
operation. The default position is “enabled”. If left
unchecked, that channel will no longer be visible on the
home screen and the system will not function.

3. Material Units
This setting defines the system unit of measure. Itis
preset for gallons.

4. Nozzle Number
Choose the ISO nozzle number/color which will be used
for application. If the desired nozzle is not in this menu, a
customer nozzle can be created.

5. TargetRate
Enter desired overall target rate for application in gallons
peracre. Thisis the application rate that the console will
lock onto when operating in AUTO mode.

6. Rate Step
This setting defines the increment step of change per key
press for the Increase/Decrease buttons on the Home
Screen. Default unitis 1Gal/Acre.

7. Application Mode
This can be varied depending on what type of application
isbeing performed, spraying or injection. Normal is the
default setting for spraying.
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CHANNEL SETUP SYSTEM
&
System Qutputs Alarms ISObus HOME

d>—> Pulses Per Gallon 558.00 S
) TOTALS
&>~ Fullscale Pressure 150 PSI Y 4
GO Pressure Offset 0.0 PSI Y 4
CONFIGURE
Control Valve DC PUM . / — D
CH2 SETUP
(6>—> oOperating Frequency 200 Hz
ao— Agitation Duty Cycle 40 %
(g>—  Minimum Duty Cycle 20 %
(9>— | Maximum Duty Cycle 70 %
o —

—
|Set PWM Limitsl :|Fine Tune Iletej

Flowmeter Units & Value

This defines the flow pulse units and calibrates the system

to the flowmeter factory setting. Enter the value from the

flowmeter on the machine in this field. If the flow meter
value uses a different value, like Pulses Per 10 Gallons,
touch the white "Pulses Per Gallon" field and choose the
appropriate value. If necessary, fine tune this value using
the Fine Tune Flowmeter softkey.

Fullscale Pressure

Displays and adjusts full scale (maximum)value for

pressure transducer. Default is 150 PSI.

Pressure Offset

Adjusts system to calculate pressure readings when

using an “Absolute” style pressure sensor. Input Absolute

Atmospheric Pressure in PSI(bar)for your location.

Control Valve - DC

Enables DC(reversing polarity DC)for Servo-type flow

control valves. The parameters shown, Valve Polarity

and Auto Shutoff are specific for DC control(visible if

checked).

. Valve Polarity - Choose Inline or Bypass operation.

«  Auto Shutoff - Enabling will open the control valve to
minimum flow each time HOLD is selected, or when
all(non-zero width) sections are turned off, or when
in AUTO and ground speed goes to zero. Duration of
Auto Shutoff feature is 18 seconds. Leaving the Auto
Shutoff box unchecked will maintain the inline control
valve's position, until spraying resumes.

g

10.

n

Control Valve - PWM

Enables Pulse Width Modulation valve control.

Operating Frequency

Operating Frequency for PWM valve control default is 200.
Agitation Duty Cycle

Thisvalue enables tank agitation when systemis in HOLD,
and adjusts the desired duty cycle for the agitation. NOTE:
If using a centrifugal pump, this setting may also be used
to maintain system pressure in HOLD to minimize delay
achieving Target Rate when resuming RUN.

Minimum Duty Cycle

This setting is the PWM duty cycle low limit for the

PWM controlled pump. If necessary, fine tune this value
using the Set PWM Limits procedure in Channel Setup -
Operation.

Maximum Duty Cycle

This setting is the PWM duty cycle high limit for the

PWM controlled pump. If necessary, fine tune this value
using the Set PWM Limits procedure in Channel Setup -
Operation.

Set PWM Limits

This button opens another screen that allows the operator
to adjust PWM duty cycle limits.

Fine Tune Meter

This button opens another screen that allows the operator
to fine tune flowmeter calibration settings.

HYP1100(01-15-23)
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CHANNEL SETUP - OUTPUTS

Roundup .m
Alarms ISobus I
Operation ontrol Implement
A Name — TOTALS
Function Not Used — (2 x
CONFIGURE
CH2 SETUS
B Name — 3
Function Not Used —
OUTPUT DEFINITIONS
Name of Output A Definitions:

Enter a name for Multifunction Output A(shown on Home
Screen).

Function - Qutput A

Select afunction for Multifunction Output A. Default
function of this output is Master.

Name of Output B

Enter a name for Multifunction Output B(shown on Home
Screen).

Function - Output B

Select afunction for Multifunction Output B. Default
function of this output is Master.

Not Used

Aux Power

Master

Run / Hold only
Relief

Fixed Flow
Proportional Flow

Flush

Not Used - always off.

Aux Power - always on.

Master - off in hold.

Run/Hold Only - onin Run - unaffected by sections.
Relief -oninhold.

Fixed Flow (Fixed Flow Trigger) - on when the flow
per minute reaches a specified fixed total flow rate.
Proportional Flow (Proportional Flow Trigger)-on
when the flow per minute reaches a specified flow rate,
proportional to active sections.

Flush -onwhen Hold is detected and remains on for a
specified time period.

ADDITIONAL PARAMETERS

Fixed Flow and Proportional Flow Outputs require a
Threshold value input. The data entry box will appear
when feature is chosen from the function list.

Threshold 0.0 GPM

Flush Qutput requires value inputs for Flush Time and

Flush Delay. The data entry boxes will appear when

feature is chosen from the function list.

. Flush Time - duration of flush cycle.

. Flush Delay - adjusts a time delay from the RUN/
HOLD transition to the start of the flush cycle.

Flush Time 58S

Flush Delay 35
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CHANNEL SETUP - CONTROL

Roundup

system

Alarms

ISObus

Operation Ig' Implement
Lo 123
(0> «<—Control Speed -3 TOTALS
(2> «—Automatic Delay Time 18 X
(3> «—Fixed Minimum Flow 0.00 GPM
CONFIGURE
(4> «—MHinimum Pressure 15 PSI
CH2 SETUP
(5> «—Enable Manual Control \/
(s> «—Enable Pressure Control
7> <—Enable Hybrid Control \/
«~——Enable Quick Start \/

Control Speed

This value optimizes valve response time to fine-tune
the system. Control speed can be set to a value of -12
(slowest reacting)to +3(fastest reacting). The default
settingis-1.

Automatic Delay Time

Enables and adjusts value for Auto Delay feature. When
transitioning from HOLD to RUN, it provides time for
motorized valves to operate and allows the flow to
stabilize before AUTO control begins.

The range for this feature is 1- 4 seconds.

Fixed Minimum Flow

Fixed Minimum Flow sets an absolute minimum value for
flow. This ensures that the flow rate is never less than the
lowest range of the flowmeter - preventing the flowmeter
from stalling sections.

Minimum Pressure

When using Pressure Control, this sets an absolute
minimum pressure for the system.

Enable Manual Control

Allow for manual operation of the system for initial setup,
pre-field testing and troubleshooting.

Enable Pressure Control

Enable this feature for a pressure based systemonly.
Most often this box is not checked.

Enable Hybrid Control

This will allow the system to automatically switch from
flow based control to pressure based control when the
system is spraying from a small number of nozzles, which
is below the measurement capability of the flow meter.
Enable Quick Start

This setting enables the Quick Start feature - Providing
aninstant Speed (simulated) whenever the system goes
from HOLD to RUN. This is usefulin eliminating time
delay associated with acquiring enough speed signal
pulsesto provide the system with speed information.
See Configuration/A for entering Quick Start Time and
Speed parameters. (Make sure Automatic Delay Time is
disabled.)

HYP1100(01-15-23)
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CHANNEL SETUP - ALARMS

_syscen | oucputs [ATarms | Tsobus

BeO Ho o

1. Rate Alarm Threshold
Adjusts threshold value for the Rate Alarm - can be set
from 10-30%. This value is the percentage of difference
between the actual rate of application and the intended
(target)rate. Default settingis 10%.

2. LowPressure Alarm
Enables and adjusts value for Pressure Alarm - set value
to notify operator when low level is reached. Range: O to
50% of FULL SCALE setting.

3. HighPressure Alarm
Enables and adjusts value for Pressure Alarm - set value
to notify operator when high level is reached. This can be
setto OFF(0)orup to 100% of FULL SCALE setting.

4. Tank Alarm Level
This enables and specifies a value for the Tank Alarm.
When enabled, the approximate value can be seen on the
tank gauge display on the Home screenas ared line.

5. Nozzle Check Alarm (hybrid mode only)
This enables and specifies a value for the Nozzle
Check Alarm. In hybrid mode, the flowmeteris used for
accumulating counters and as a check against worn
nozzles. When enabled, if the actual flow differs from the
calculated flow from pressure by a defined percentage,
an alarm will notify the operator.
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I )
‘ System Outputs Alarms ISO0bus I HOME
Operation Control Implement E
3

d>—— section Valve Type PROSTOP-E
TOTALS
@>— Nozzle Spacing (in) 20 &

G@>—— Total Sections 60

CONFIGURE

(GG >—— Section configuration

— Actuator Auto Config

@—»Hixed Section Control
®—->Ene.b].e Fence Nozzle
. Fence Nozzle Multiplier
®_.>Canﬂude Segment Delay (ms)

Cdo>—— CanNode Configuration

Left \/ Right \/

1.0

100

Enter I

Note: Fields 1,2, 4, 6 on this screen may not be modified when connected to the Task Controller.

CHANNEL SETUP - IMPLEMENT

1.  Section Valve Type
Choose section valve type. Choices are ProStop-E or 2-way
valve.

2. Nozzle Spacing
Input the distance between nozzles.

3. Total Sections
Enter the total number of ProStop-E valves/sectionsinstalled
on the system. Up to 12 section controls can be displayed
individually as numerical valuesin Ch. 1on the Home screen. If
13 or more sections are entered, the sections are displayed as a
red/green bar graph, and are only controlled by Section on/off
arrow buttons.

4. Section Configuration
Assign actuatorstoindividual sections by pressing on
corresponding white window and entering number. Each section
should have a“1"in the window for Nozzles. To finish, press
Implement tab to navigate back to Channel Setup. See screen
detail on the next page.

5. Actuator Auto Config.
This feature automatically configures ProStop-E valves -
assigning them evenly as sections.

6. Mixed Section Control
Enable this feature to create Virtual Sections on the boom to
actuate sections of ProStop-E nozzles asagroup. Note that
individual nozzle control will still be maintained in AUTO mode.
Define how many ProStop-E nozzles are in each Virtual Section,
under the Section Configuration button.

7. Enable Fence Nozzle

Check the boxes for LEFT and RIGHT to allow for the control of
fencerow nozzles fromthe UT screen. Enabling fence nozzles
assigns the far left and far right ProStop-E valves as Fence

10.

Nozzles, and automatically updates the section configuration. If
the Enable Fence Nozzle boxes are checked, red Fence Nozzle
icons appear on Home Page near the Section On/Off buttons.

B

If aFence Nozzle is ON, a green flashing Fence Nozzle icon

appears on Home Page near the Section On/Off buttons.

v
b
Fence Nozzle Multiplier
Enterafactor to adjust system to ideal flow rate for the fence

nozzle. Defaultis 1(same as system flow rate). For example, if
you enter “1.5"as the multiplier, the fence nozzle flow will be 1.5
timesas much asaboom section nozzle.

Cannode Segment Delay

Enteravalue for the time delay to turn on/off each segment.
Note that a 100ms delay is the default value and will optimize the
system’s power consumption.

Cannode Configuration

Listsidentities of Cannodes attached to system. Use arrows
torearrange order of Cannodes as needed. Cannodes should
beinorder(1,2,3)to correspond with the locations of the valves
which they control(left, middle, right). Use the Reset CanNodes
softkey to disconnect and re-establish connection to Cannodes
(necessary if changes have been made to network connections).
To finish, press Implement tab to navigate back to Channel
Setup. See screen detail on the next page.

HYP1100(01-15-23)
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SECTION CONFIGURATION

After defining the number of sections and touching “START" on the Actuator Auto Config. Softkey, each section should populate with
“1"nozzle to allow for individual nozzle control. Use the arrow at the bottom of the screen to review all assignments. If creating Virtual
Sections, enter the desired number of ProStop-E nozzles that will be in each section.

Roundup

butputs
peration | Control | Tmplement

CANNODE CONFIGURATION

The cannodes must be organized to match the machine layout. Use the corresponding arrows to modify the cannode order. For
example: the leftmost cannode is position Tand controls the leftmost nozzles, center cannode is position 2 and controls nozzles
in the center, and the rightmost cannode is postion 3, controlling the rightmost nozzles on the boom. If all of the cannodes on the
machine are not visible, press the "RESET CANNODES" softkey, and the cannodes will be reidentified.

_System | outputs | Alarms | 150bus |
MCLCECIN LI )5

A00CB1045AZ001C2 |§
ADOCB81045A2001C0

AOOCB81045A2001B6
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CHANNEL SETUP -1SOBUS

& @
l System Outputsl Alarms ISObus l HOME
Operation Control Implement E
C>— Enable Prescription Control \/ TOTALS
2>— Look-Ahead Times &
G>— Rate Change 0.000 S /
CONFIGURE
(>~ section Turn On 0.200 S
(s>~ Section Turn Off 0.200 S
CH2 SETUP
(s>— Reference to Center Distance
(>—| Forward(+) / Backward(-) 0.0 in
@ ibliiEiir)) A LEFIER =) 0.0 1n
CgHO— Activity h:rop Protection

Note: Fields 1,7, 8, 9 on this screen may not be modified when connected to the Task Controller.

1. Enable Prescription Control 8.
Enables prescription control for system use with
prescription field maps. Default should be unchecked.

2. LookAhead Times 9

These controls allow the system to anticipate contraller
activity to effectively account for the time it takes the
task controller to send, and the ProStop-E ISOBUS rate
controller to respond to control commands.

3. RateChange
This setting is the number of seconds that the system will
anticipate application rate control activity . Default is 0
(off).

4. Section TurnOn
This setting is the number of seconds that the system will
anticipate when turning section valves on. Defaultis .2
seconds.

5. Section Turn Off
This setting is the number of seconds that the system will
anticipate when turning section valves off. Defaultis .2
seconds.

6. Reference toCenter Distance
This measurement defines the distance from the
reference point as specified in Configuration B to the
center of the implement itself. If the center of the toolbar
was specified as the reference point, then these values
may remain at 0.

7. Forward (+)/Backward (-)
Measure the forward or backward distance from the Task
Controller Reference Point to the center of the implement.

Right (+) / Left(-)

Measure theright or left distance from the Task controller
Reference Point to the center of the implement. If the
implement has no offset, leave value at 0.

Activity

Choose your implement activity from the given categories.
This selection describes the controlled implement

activity to the ISOBUS network, which is typically “Crop
Protection.” The default selection is “Unknown”.

ACTIVITY

Unknown

Fertilizing

Sowing/Planting

Crop Protection

Tillage

Baling

Mowing

Wrapping

Harvesting

Forage Harvesting

HYP1100(01-15-23)
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PROSTOP-E DUAL

HOME SCREEN
SECTIONS .
w 1
I 23
TOTALS
Product 1 Hester B E CONFIGURE
Rate/Min. GPM Target GPA
- 0-0—>"* 0.0
Pressure Psl Actual GPA
o @l & oo
@ 1 Active Nozzle Active Width Ft
A _ 120.00
(D) > e
RUN
Speed MPH Task Controller
MUTE
0.0|| CONNECT
1. Auto/Man Nozzle Control

Abuttonis added to give the user the capability of
automatic nozzle switching or manual nozzle switching.
This button cycles through four different options. When
the buttonis pressed, the active nozzle changes from
Auto, to A, to B, to A+ B, then back to Auto. When in Auto,
the nozzles will switch based off the parameters defined in
ProStop-E Dual Setup. When A, B, or A+Bis selected, that
is the active nozzle(s).

Ch.1Information Display

Aninformation display box is added to display the current
nozzle thatis being used.

Ch.1Information Display

When width is displayed, the label will change to Active
Width rather than Width to give the user numerical
feedback on how many nozzles are turned on.

28
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PROSTOP-E DUAL

IMPLEMENT TAB

1. Section Valve Type
For the Dual Nozzle control, select “ProStop-E Dual”.
When this section valve type is selected, the features for
dual nozzles are unmasked.

HYP1100(01-15-23)
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PROSTOP-E DUAL

OPERATION TAB

@D) ProStop-E Dual Setup

1. Nozzle Number /1Nozzle @ 40 PSI
These features are masked when ProStop-E Dual is
selected as section valve type.

2. ProStop-E Dual Setup
This button appears when ProStop-E Dual is selected
as section valve type. This button directs the user to the
setup page for dual nozzles.
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PROSTOP-E DUAL

CHANNEL SETUP -1SOBUS

|Product 1 | A
CH1 sETuP
| System | | Outputs “ Alarms ” ISOBus | HOME
| Operation l | Control ” Implement } E —
3
T Nozzle Pai
- ozerar | 1| s
(2D —  Nozzle A Number A @ 40 PSI 0.400 |gpMm ‘&
<> r4
@ T Nozzle B Number B @ 40 PSI GPM CONFIGURE
@ — Min Pressure PSI Max Pressure Ps1
o 1 Calculate Switching CH2 SETUP
Points Min Speed Max Speed
@ — Range for Nozzle A MPH MPH
@ — Range for Nozzle B II' MPH MPH
@ —_ Range for Nozzles A + B MPH MPH
@ _1|  Tolerance Band %
1. Nozzle Pair be manually entered by the user or by pressing the “Calculate
This setting defines which pair of nozzlesis being used. The user Switching Points” button.
can store values for up to two pairs. 10. Range for Nozzle B
2. Nozzle ANumber This setting defines the operating range for Nozzle B. This can
This setting defines the nozzle number for Nozzle A being used for be manually entered by the user or by pressing the “Calculate
application. The Nozzle Number is the flow rate at which 1nozzle Switching Points” button.
flows at 40 PSI. E.g.-04=.4 Gal/Min @ 40 PSI. Choices are shown 11. Rangefor Nozzle A+B
above. This setting defines the operating range for Nozzles A+ B. This can
3. Nozzle A@ 40PSI be manually entered by the user or by pressing “Calculate Switching
This setting defines what flow rate 1nozzle produces at 40 psi. Points” button.
4.  Nozzle B Number 12. Tolerance Band

This setting defines the nozzle number for Nozzle B being used for
application. The Nozzle Number is the flow rate at which 1nozzle
flows at 40 PSI. E.g.-05=.5 Gal/Min @ 40 PSI. Choices are shown
above.

5. NozzleB @ 40PSI
This setting defines what flow rate 1nozzle produces at 40 psi.

6. Minimum Pressure
This defines what minimum pressure is used for the Switching
Point calculation. This value is not used for controlling the system,
only for the calculation.

7. Maximum Pressure
This defines what maximum pressure is used for the Switching
Point calculation. This value is not used for controlling the system,

only for the calculation.
8. Calculate Switching Points

This button runs a calculation to set the Switching Points, which
utilizes the Target GPA from Operation Tab and the Nozzle Spacing
from Implement Tab.
***|f Nozzle A Max speed is lower than Nozzle B min speed, raise
Nozzle A Max speed to equal Nozzle B min speed. This applies to
transition between Nozzle Band Nozzle A+ B also.

9. Range for Nozzle A
This setting defines the operating range for Nozzle A. This can

This setting defines the % above/below the Switching Point before
anozzle change is made. The same tolerance band is used for all
ranges.

ACTIVITY

01

015

02

025

03

04

05

06

08

10

15

20

Custom
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CONTROL OVERVIEW

CHANNEL SETUP - OPERATION SAVE CHANGES, AND EXIT

SETPWMLIMITS 6. PressRun/Hold softkey to stop pump.
This setup routine establishes low and high PWM duty cycle
limits fora PWM controlled device.

SHE':I;ONS . o
! annel Setup.
2z ]E]E] X v

Haster CANCEL

Product 1 Haster W
@ CONFIRM
Pressure PSI Rate/Min. GPM Duty Cycle %

° 9]

Duty Cycle
Measured ® @

0% HOLD

RUN
7. PressConfirm softkey to save changes and exit back to

Duty Cycle
Saved

8 %

100 %

LIS

PROCEDURE:
SET MINIMUM LIMIT
1. With at least one section turned on, press the Run/Hold

(2]
o
=
-
=
@
=

HOLD

2. Pressthelncrease button until the pump shows steady
minimum Rate/Min. Data window on the right shows real-
time duty cycle.

P

3. Tosave thisvalue as the new minimum duty cycle %,
press the Minimum button onscreen.

SET MAXIMUM LIMIT

4. PresstheIncrease button until maximum Rate/Min. is
reached. Data window on the right shows real-time duty
cycle %.

P

5. Tosave thisvalue as the new maximum duty cycle %,
press the Maximum button onscreen.
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CONTROL OVERVIEW

CHANNEL SETUP - OPERATION

FINE TUNE FLOWMETER
SECTIONS
I
byd

= k1[0

CONFIRM
Roundup CANCEL
volume 6 Rate Min. GFPM Meter cal
0.0 0.00 358.00
RESET
Volume G Meter cal @
Measured calculated
0.0 0.00
HOLD

This procedure is used to verify and fine-tune the flow
calibration by catch test. The catch test resultis then
compared with the system calculated volume, and the system
is then adjusted to match actual flow. The larger the sample of
water, the more precise the test and adjustment will be.

The most accurate method to measure the volume of water
runisto place a container under EVERY nozzle and add
together the amount from each nozzle. This assures that

100 percent of the water is collected and that all nozzles are
spraying equally. It is also possible to disconnect the main
boom line and runitto alarge measuring container but a valve
must be installed and properly adjusted to simulate actual
field conditions.

Note: the Fine Tune Meter test is automatically preset to run
at simulated speed of 6 mph, using the current Target Rate
and Active Width.

TEST PROCEDURE:

1. Fill sprayer tank with water - preferably 100 gallons or
more. The larger the volume of water used, the more
accurate the calibration.

2. Place catch test container(s)to collect the water.

3. PressRun/Hold softkey. At least one section must be
active.

4. Runtestuntilintended volume is reached.

HOLD

5. PressRun/Hold softkey to stop flow.

e

RUN

6. Measure collected liquid and enter total Volume Measured

inbox on screen. Press onthe number to enter the
number.

Measured

7. Thenew value is automatically calculated, and then

displayedin the Meter Cal Calculated box.

Calculated
0.00

8. Tosavevalue, press Confirm softkey - the new Meter Cal

isautomatically saved.

CONFIRM

HYP1100(01-15-23) ‘
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CONTROL OVERVIEW

DIAGNOSTIC 1

Diagnostic

1 l 2

Manufacturer code: 721
Fart number: 2850-0029

Hours: 27.5
current Vi # 1
@ —— ECU Instance: o

(2> — Dbevice class Instance:
(3> — pevice Function Instance:

Firmware X0 ~ version
435195 vl.@80

VIC OP 1963081
45166 -8

Serial Mumber: 1201880009

pevice class: (o) Sprayers

Manufacturer: Pentair Hypro

Pevice Function: (128) Spray Rate Control

IS0 Mame: OGXAOGOGCROODIGADGEDRO

HYPRO® canmode ID . version

OXADBCBLO4A3IAZO01BG 1.04
OXAQOCEBLO045A2001C0 1.04
OXADOCB1O045AZ001C2 1.04

0BLT 1.02.01
Foundation 2.4.0
viClient 2.4.1
TCClient 2.0.betash

This tab contains a variety of information that is specific to
ProStop-E ISOBUS Rate Controller - Serial Number, Hours,etc
1. ECUlInstance:
Leave thisvalue at 0 unless there are multiple ECUs of
the same Device Class and Device Function on the bus.
Set ECU Instance to 1, if there is a conflict.
2. Device ClassInstance:
Leave thisvalue at 0 unless there are multiple ECUs
of the same Device Class on the bus. Set Device Class
Instance to 1, if there is a conflict.
3. Device Function Instance:
Leave thisvalue at 0 unless there are multiple ECUs
of the same Device Class on the bus. Set Device Class
Instance to 1, if there is a conflict.

4. Home
Softkey navigates back to the Home screen.
5. Configure

Softkey navigates back to the Configure screen..
6. Disconnect

Softkey - disconnects the ProStop-E ISOBUS rate

controller from the ISOBUS network.

34
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CONTROL OVERVIEW

DIAGNOSTIC 2

Diagnostic

N R @_x

Roundup Product 2 TN ENCUE
% Error 0 % Error 0

Target Rate /Area 10.00 Target Rate/Area 20.00

Actual Rate /Area ©0.00 Actual Rate/Area 0.00

Average Rate /Min. 0.00 Average Rate /Min. 0.00

Meter Rate /Min. ©.00 Meter Rate/Min. 0.00 t
Nozzle Rate /Min. ©0.00 Nozzle Rate/Min. 0.00 ®_’

control Rate /Min. 0,00 control Rate /Min. 0.00 D‘mﬂ
control Frequency 0.0 control Frequency 0.0

Active Width o Active width 0

Area Per Hour 0.00 Area Per Hour 0.00 ®_>

Pressure (1] Pressure 0 RESET
Nozzle Delta 1.00 Nozzle Delta 1.00

PUWM % Duty cycle 0.0 PWM % Duty cycle 0.0

Diagnostic tab 2 shows the raw data that is processed by
the ProStop-E ISOBUS Rate Controller It is displayed as a
troubleshooting reference only.
1. Home:

Softkey - directly navigates to the Home screen.
2. Configure:

Softkey - directly navigates to the Configure screen.
3. Disconnect:

Softkey - disconnects from the ISOBUS network.
4. Reset

Softkey will reset all values.
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TROUBLESHOOTING

COMMUNICATION ISSUES WITH CANNODE OR PROSTOP-E
VALVES.

Pentair-Hypro Spraylt app can be used as a diagnostic tool for
verifiying communication with the cannode(s)and actuation
of ProStop-E valves. The Spraylt app can also be used for
checking indivdual spray nozzle patternation or for flow
testing.

LOCAL SPEED IS ALWAYS ZERO OR ERRATIC

»  Checkforproperly calibrated Speed Cal.

. Review GPS speed sensor installation. Check cabling for
breaks orincomplete connections.

AREA COUNT IS INACCURATE

Implement width or Speed Cal was measured or programmed
incorrectly. Go back through the original procedures, make
changes, and test for acre (hectare) count again. Make sure no
widthis entered for unused boom sections. Verify accuracy
with formula:

Acres = Distance x Width in feet/43560 Hectares = Distance x
Width in meters/10,000.

NO READOUT OF GALLONS (LITERS), OR GALLONS (LITERS)
PER MINUTE

Check that the sprayer pump and equipment are operating
properly. If liquid is moving through the line, check the flow
sensortobesureitisscrewed all the way into the flowmeter.
Verify that the Flowmeter type and pulses per gallon value
has been entered correctly. Also check cable for breaks or
incomplete connection. If the flowmeter is new or has not
beenusedforalong period of time, the turbine may be sticky.
Flushing the system out with water should make the turbine
spin freely. Flow rate may be too low to register areading, or
foreign material may be lodged in the flowmeter.

TOTAL LIQUID USED IS INACCURATE

This may result from anincorrectly entered flowmeter Unit
type and value. Check the number stamped on the flowmeter
tag, and be sure thisis entered correctly. If the meter has
been used for some time, wear may have changed the
calibration value. See Fine Tune Meter on page 26.

Check the mounting position of the flowmeter. With lower flow

rates, the meter should be mounted vertically. Also check to
that the flow sensoris screwed all the way into the flowmeter.
Other causes may be inaccurate sprayer tank markings, a
flow rate too low to register, or foreign material lodged in the
flowmeter.

CONSOLE IS ERRATIC IN OPERATION

Check the CONTROL SPEED calibration number in Channel
Setup/Control. If the RATE tends to overshoot or oscillate, the
CONTROL SPEED setting may be too high for the control valve
being used; reduce the CONTROL SPEED setting by 1(range is
-12 to +3).

DISPLAYED MEASUREMENTS DO NOT MAKE SENSE
The console may be in the incorrect measurement mode
(English or metric).

SYSTEM OPERATION (CONTROL) IS SLUGGISH IN AUTOMATIC
MODE

Check the CONTROL SPEED setting in Channel Setup/
Control. If using a slow valve (4 seconds or more, close to
open)increase the CONTROL SPEED setting.

ELECTRICAL INTERFERENCE

Erratic operation of the system may be the result of electrical
interference from ignition wires or inductive loads (electrical
clutch, fan, solenoid, etc.). Always try to route wires as far
away from suspect areas as possible. If problems occur, you
may need to relocate the console and/or wiring harness, or
install anoise suppressor. Do not use unapproved homemade
wiring harness, which are not shielded or made to factory
specifications.

POWER

Check power source with an electrical meter or test light.

If there is no power, trace cable toward battery looking for
breaks. Also check any fuses or circuit breakers that supply
power to the console.

36

HYP1100(01-15-23)



TROUBLESHOOTING

SENSOR INPUTS

If thereis noresponse from any of the following tests, refer
to the main wiring diagram to locate the next connectorin
line toward the console and repeat the test at that connector.
If thereis aresponse at that connector, the problem may be
inthe cable between the two connectors(or the connectors
themselves).

« LOCAL SPEEDINPUT
Disconnect the speed sensor cable from the speed
connection. Use a meter to check for voltage. It should
read 12V between pins B and C and 9V between pins A and
C. See wiring diagram in appendix.

«  FLOWINPUT
Disconnect the flow sensor cable from the main harness
flow connection. Use a meter to check for voltage. It
should read 12V between pins B and C and 9V between
pins Aand C. See wiring diagram in appendix.

Note: If a multi-meter is not available, find a small piece of
wire to use as ajumper. Short across pins Aand C several
times quickly to send a signal to the consale. If the cable is
functional, the console should respond with a reading.

FLOWMETER

If using a turbine flow meter, ensure the turbine spins freely.
If the turbine spins freely but the meter will not register flow
with a known working sensor, the turbine may be defective.

SERVO VALVE CONTROL SIGNAL

With the console turned ON, put the console in MANUAL
mode, place the remote Run/Hold switch in the RUN position
and turn at least one section switch to ON. Using a voltmeter
or simple test light, check from a good frame ground to each
of the servo wires on the main harness connector. You should
get O volts on each wire. Holding the Increase button should
cause the RED wire to pulse toward 12 volts (light will pulse).
Holding the Decrease button should cause the BLACK wire to
pulse toward 12 volts (light will pulse).

SERVO VALVE

The best way to test the servo valve is with a known working
console. Select MANUAL mode, place the Run/Hold in the RUN
position, and turn at least one section switch to ON. With the
servo valve connected to the servo valve lead on the main
harness, holding the Increase button should close the servo
valve and holding the Decrease button should open the servo
valve (if plumbingis configured for Bypass operation). The
servo valve should operate smoothly in both directions, from
fully open to fully closed.

You may also test a servo valve with a 9V battery. Connecting
the battery to each terminal on the servo valve should cause
the servovalve torunin one direction. Reversing the battery
connections should cause the servo valve to run the other

direction. The servo valve should operate smoothly in both
directions, from fully open to fully closed.

PLUMBING

System plumbing is a critical factor in obtaining optimal
performance from your ProStop-E ISOBUS rate control
system. The chart on the next page may help you determine
what area of the plumbing is causing your problem. It is
assumed that the servo valve and flowmeter are installed
correctly and functioning. In addition, make certain that you
have selected and installed the correct spray tips for the
application, speed and spray rate that you intend to maintain.
Do not overlook leaky fittings and hoses, pinched hoses and
plugged or worn nozzles.

HYP1100(01-15-23)
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PLUMBING TROUBLESHOOTING CHART

SYMPTOM

System loses pressure in MANUAL Pump Air-lock

POSSIBLE CAUSE

POSSIBLE SOLUTION

« Clean strainer
« Installlarger hoses

Insufficient pressure adjustment in MANUAL

- Installlarger hoses and fittings
« Remove sharp bendsin plumbing

Too much flow restrictionin servo loop

« Pump starved ortoo small

System pressure too low in MANUAL

- Installlarger hoses/replace pump.
« Reduce tank agitation

« Excessive tank agitation

« Incorrectly positioned throttle, range adjust,

or pressure relief valves

« Adjustvalves

Pressure, Speed and Spray Rate
dont correspond to charts

« Inaccurate pressure reading . Useadifferent gauge and check each boom.
« Dirty orworn spray tips

« Cleanorreplace spray tips

L « Minimum flow rate is set too high « Re-calibrate system

Pressure excessive in AUTO . . . .
« IncorrectInline/Bypass setting « Change Inline/Bypass setting
« Saggingor kinked hoses - Supportorreplace hoses
« Throttle orrange valve restricting flow « Adjust throttle and range valves
« Pump starved or too small - Installlarger hoses

Pressure fluctuatesin AUTO P ) . . 9
« Control Speed calibration number too high - Installlarger pump

making the valve react excessively « Cleanstrainer

« Reduce Control Speed setting

TABLE 2: TROUBLESHOOTING

PLUMBING GUIDELINES

This section details important factors for ideal system
performance. The system diagrams (See pages 9-10) show
optimal plumbing configurations for the ProStop-E ISOBUS
rate controller.

PRESSURE DROPS

All' hose, valves and fittings (especially elbows) can cause
undesirable pressure losses. Here are a few points:

1. Usehosesaslargeindiameteras practical.

Avoid excessive hose length.

Avoid sharp bends in hose whenever possible.

Use minimum number of fittings.

Use full port valves or the next larger size valve.
Support and fasten hose runs to avoid sagging and
kinking.

S

HOSE DIAMETER

Hose diameter must be suitably large to maximize flow
between system components - thisincludes connecting
linesjoining the flowmeter, servo valve, and agitation line.
Undersized plumbing can prevent reaching target application
rate and also contribute to system instability.

RANGE ADJUST VALVE

The range adjust valve is required when the pump is much
larger than necessary. When the range valve is opened,
some of the liquid will be bypassed around the pump to avoid
“overloading” the rest of the system. The setting of the range
adjustvalve is determined by the throttle valve. Start with the
range valve fully closed and perform the Pre-Field System

Checkout. If the throttle valve needs to be more than two
thirds closed, open the Range valve slightly and perform the
Pre-Field System Checkout again.

THROTTLE VALVE

The throttle valve limits your high end to maximize servo
performance. Start with throttle valve fully open and perform
the Pre-Field System Checkout.

38
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RATE CONTROLLER DEFAULT SETTINGS

Applies toboth Ch.1& 2

Configuration English
Speed Source Remote Remote
Speed Cal(inches/cm) 0.189 0.48
Alarm Minimum Speed (mph/km/h) 0.0 0.0
Area Units Acres Hectares
MTSIWidth Source Disabled Disabled
Quick Start Speed (mph/km/h) Blank(0.0) Blank(0.0)
Quick Start Time (seconds) Blank(0Q) Blank(0Q)
Test Speed (mph/km/h) 5.0 8.0
Implement Switch Polarity (Run=) Open Open
Implement Switch External Source Local(None) Local(None)
Automatically attach Task Controller Disabled Disabled
Enable Section Control Enabled Enabled
Hitch to Reference (In./mm)Forward/Backward 0.0 0.0
Hitch to Reference (In./mm)Right/Left 0.0 0.0
Hitch Type Unknown Unknown
Configurations HYPRO PROSTOP-E HYPRO PROSTOP-E
Settings/ Configuration Lock Unlocked Unlocked
Factory Configuration Locked Locked

="

Operation English Metric English Metric
Product Name Product1 Product1 Product 2 Product 2
Enable channel Enabled Enabled Disabled Disabled
Material / Units Liquid / Gallon Liquid/ Liter Liquid/ Gallon Liquid/ Liter
Nozzle Number 01 01 01 01
1Nozzle @ 40 PSI(GPM or L/min) 0.100(GPM) 0.390(L/min) 0.100(GPM) 0.390(L/min)
Target Rate (oz/acre / ml/ha, etc) 20 100 20 100
Rate Step(oz/acre / ml/ha, etc) 1 10 1 10
Application Mode Normal Normal Injection Injection
e
Control Speed -1 -1 -1 -1
Automatic Delay Time(S) 1 1 1 1
Fixed Minimum Flow 0.00 0.00 0.00 0.00
Minimum Pressure (PSI/Bar) 15 1.00 15 1.00
Enable Manual Control Enabled Enabled Enabled Enabled
Enable Pressure Control Disabled Disabled Disabled Disabled
Enable Hybrid Control Disabled Disabled Disabled Disabled
Enable Quick Start Disabled Disabled Disabled Disabled
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RATE CONTROLLER DEFAULT SETTINGS

Implement ‘ English ‘ Metric English Metric
Section Valve Type PROSTOP-E PROSTOP-E PROSTOP-E PROSTOP-E
Nozzle Spacing(in or mm) 20 508 20 508
Total Sections 7 7 NA NA
Section Configuration
Section1# of Nozzles 7 7 NA NA
Section 2 # of Nozzles 8 8 NA NA
Section 3 # of Nozzles 8 8 NA NA
Section 4 # of Nozzles 8 8 NA NA
Section5 # of Nozzles 8 8 NA NA
Section 6 # of Nozzles 8 8 NA NA
Section7 # of Nozzles 7 7 NA NA
Actuator Auto Config
Mixed Section Control Disabled Disabled NA NA
Enabled Fence Nozzle (Left / Right) Disabled Disabled NA NA
Fence Nozzle Multiplier 1.0 1.0 NA NA
CanNode Segment Delay (ms) 100 100 NA NA
CanNode Configuration Master Master NA NA
MTS Liquid (Gallons) 145 145 145 145
Fullscale Pressure (PSI/Bar) 150 10.4 150 10.4
Pressure Offset (PSI/Bar) 0 0 0 0
Control Valve (DC or PWM) PWM PWM PWM PWM
Operating Frequency (Hz) 200 200 200 200
Agitation Duty Cycle (%) 0 0 0 0
Minimum Duty Cycle (%) 8 8 8 8
Maximum Duty Cycle (%) 100 100 100 100

pd
=z
o
3
©

A Function Not Used Master Not Used Master

B Name

B Function Not Used Master Not Used Master
Aorms |
Rate Alarm Threshold (%) 10 10 10 10

Low Pressure Alarm (PSI/Bar) 0 0 0 0

High Pressure Alarm (PSI/Bar) 50 3.40 50 3.40

Tank Level Alarm(Gal/Liters) 50 200 0 0

Nozzle Check Alarm (%) 10 10 10 10

obuss |
Enable Prescription Control Enabled Enabled Enabled Enabled

Rate Change(S) 0.000 0.000 0.000 0.000

Section Turn On(S) 0.200 0.200 0.200 0.200

Section Turn Off(S) 0.200 0.200 0.200 0.200

Forward (+)/Backward (-)(in/mm) 0.0 0.0 0.0 0.0

Right (+)/ Left(-)(in/mm) 0.0 0.0 0.0 0.0

Activity Unknown Unknown Unknown Unknown
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WIRING DIAGRAMS

PART NUMBER 2520-0258

-
1_3_
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[
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I 1
%|  cr1mFB[TH- 20 AWG VIO
O et 1 chss el 1J |- 18 AWG BLUWHT
21 cH 1 PWR[TK]- 18 AWG ORG
w ZA_
5 25k
z | 26)
g E- CHANNEL 1
20} CH1 FLOW
4 Eg CH1 PWR
5 E- CH 1 CHSS GND
26} CH 1 CNTRL-
% B 100 10-PIN WP|CH 1 CNTRL +
=4 Al o SHEROUD CH 1 ACCY PWR|
b Eig CH1MFB
z 3] CH 1 GND
PRESS 1[38]- 20 AWG BLKIWHT I CH1MFA
& 3cl PRESS 1
(%] D
& 3E-
8 |
CH1 MFA [3G[- 20 AWG WHT
ﬁ-
BAT GND [ 34 18 AWG BLK
BAT PWR | 3K|- 18 AWG RED
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g 20 AWG BLK
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5
= RS 232
% 22 AWG GRN-JAom awer 20anGReDJAT. _ U ]  REMOTE
® 22 AWG RED ag3 [~ RAWGRED B swmouo BON. [~ 20AWGWHT{B] " |SPEED WOUST
2 22 AWG BLK -{C| wosT cva 20AWGBLK -{C COVER
o
W
g 18 AWGRED HA| 2pmnue
% — WAWGREDWHHAT ] REMOTE
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S| Runkow 2220 ::é; :Iiomr 75A FUSE
S| o1 onolsRl 20 Awe cRY ———— I 18 AWGRED A]
4 1 accy pwd 35| 20 AWG BLU ————————— 1BAWGBLK {B| 4.PINMP| POWER &
BAWG BAN s TS << e L~ DAWGYEL {C] simou | o
20 AWG YEL ~ 20 AWG GRN- D
18 AWG BLK
18.25IN+ 2.0/ -0.25 N
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WIRING DIAGRAMS

PART NUMBER 2520-0250

SPLICE & HEAT
SHRINK(3 PLCS) T 20 AWG RED { A + o e FLOW
: —— 20 AWG WHTH
/| (BOM-150FT) 20 AWGBLK Jo| TOWER | \DDADAPTER
20 AWG RED { A 2-pin | PRESSURE
2-COND. 20 AWG —
FLOW [A} 20 AWG RED B JORET 20 AWG BLK -{B| TOWER ':‘EZ%QDAP L
+12VDC B |- 20 AWG ORG——{/1e
CONTROL 51 20 Ao RED— Y | 20 AWG RED B2 P S8 I beR
, = / N | ‘Gou-ssormy | o SHROUD
CONTROL + |;g.pin el 20 AWG BLK ® ) 20AWGBLK 4{C 19088 & 17528
ACCY PWR | Tower | F |- 20 AWG BLU (@)
MFB | G- 20 AWG WHT- —— 20 AWG RED - A [3PNWP
GND [HI- 20 AWG BLK 3'%%’*'”0-1 %OF{\;*‘;G— 20 AWG BLK - B |TOWERW/| MLTFNCTN A
MFA [J |- 20 AWG WHT. — 7 —— 20 AWG WHT-{C| OSTOWR
PRESSURE K| 20 AWG BLK \_
e 20 AWG RED - A |3PINWP
! : —— 20 AWG BLK | B |TOWERW/| MLTFNCTN B
(BOM1OFT) | 20 AWG wHT{C| OSTOW
PART NUMBER 2520-0251
220IN +2.0-0.25IN
POWER
| w5
WHT 2| M12
/ BLU 3 | FEMALE
BLK 4
/ CANBUS
1
T] WHT (2| w2
BLU 3 | FEMALE
/’/ BLK 4]
PWR |A — 14 AWG RED —(@7 77 14 AWGRED — A |
ECUPWR B |— 18 AWG REDWHT 7 8
ECUGND [C|— 18 AWG BLKWHT C]
TBC PWR |2enoT200 | D |— 20 AWGRED j 20 AWG RED —| D [s#naram
GND SR [ E — 14 AWGBLK * 14AWGBLK —E | "
CAN HIGH| |F — 20AWG YEL (@] 20 AWG YEL —{ F |
CANLOW |G [— 20 AWG GRN Pj 20 AWG GRN—{ G|
TBC GND H |— 20 AWGBLK \_ 20 AWG BLK —{ H
YELLOW GREEN AND
SPLICE & HEAT BLACK WIRES ARE
SHRINK(4 PLCS) TWISTED TOGETHER
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WIRING DIAGRAMS

PART NUMBER 2520-0252

A —
| B [— 18 AWG REDWHT (A | ECUPWR [ |
| C — 18 AWG BLKWHT 20 AWG RED —{B | TBC PWR B
senar2m | D [— 20 AWGRED | 18 AWG BLKWHT —{C |g.PINMP (ECUGND | o | |
*ROW |E[— 20 AWGBLK —{ D | TOWER |7BC GND |
| F [— 20AWG YEL 20 AWG YEL —{E | CAN HIGH [ |
| G|— 20AWGGRN 20 AWG GRN —{ F CAN LOW
H|— 20 AWGBLK —\
THE 20 AWG RED, BLACK, YELLOW
AND GREEN WIRES ARE TWISTED
TOGETHER
- 40IN+20-025IN -
PART NUMBER 2520-0253
175IN +2.0/-0.25 IN
14 AWG RED —| A | 2-PIN MP
14 AWGBLK —{ B | 480 TWR
|4AWGRED—L 2-PIN MP
| 14 AWG BLK—{ B | 480 SHRD
BAND SPLICE &
HEAT SHRINK
(BPLCS)
PWR (A} 14 AWG RED f ‘ol
ECUPWR | B |—18 AWG REDWHT J
ECUGND | C |18 AWG BLKWHT o 18 AWG REDWHT— A
TBC PWR | 8.piN G/T | D —20 AWG RED S — 20 AWG RED{ B |
GND 280 TWR | E —14 AWG BLK od +@+—— 18 AWG BLKWHT— C | 6.PIN WP
CAN HIGH | F 20 AWG YEL ] — 20 AWG BLK— D | SHROUD
CAN LOW | G —20 AWG GRN | {4 20 AWG YEL E |
TBC GND H |— 20 AWG BLK L 1@+— 20 AWG GRN—| F
ZTHE 20 AWG RED, BLACK. YELLOW
AND GREEN WIRES ARE TWISTED
TOGETHER
A |20 AWG RED
4-PIN MP E—ZOAWGBU(
TOWER | C —20AWG YEL
D |—20 AWG GRN
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WIRING DIAGRAMS

PART NUMBER 2520-0237

— 10.0FT. REF.
{.0FT. REF.
SPLICE & — BN
vy HEAT SHRINK BRADED
HEAT SHRINK (4PLCS) SLEEVE
_E 7777777777777 - _ | —t0AWGRED{AZANMP] [DUST [A]
1] [T 10AWGBLK - : I—=\==r=1 | 10AWGBLK-B] 480TWR | | COVER [B
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WARRANTY

The ProStop-E ISOBUS rate controlleris a full-featured ISOBUS-ready automatic rate controller system. It is designed to connect

to systems using ISOBUS, a standardized protocol for electronic communication between implements, tractors and computers(ISO
11783).

The installation of the ProStop-E system will vary depending on your equipment. Please take time to familiarize yourself with this
manual and the actual components before beginning installation. Following the procedures described in this manual will help
ensure proper performance and avoid problems or questions once you are in the field.

Please read the manual carefully and follow the instructions that apply to your usage.

If you do encounter a problem that cannot be corrected by reviewing this manual, call Pentair Hypro Technical Support for
assistance.

U.S. or Canada: Toll-free (800) 445-8360
www.Pentair.com

At Pentiair-Hypro, we believe a product that delivers quality and performance at a low cost is what is needed to help today’s
operator and the operator of the future compete in the global market. It is our goal to provide operators with a line of electronic
nozzle control solutions that will contribute to agricultural efficiencies and stewardship.

We thank you for your purchase and hope that we can be of service toyouin the future.

HYP1100(01-15-23)
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INFORMATIONS EN MATIERE DE SECURITE

Le controleur de taux ProStop-E peut étre utilisé pour controler
et appliquer des produits chimiques dangereux. L'exposition a
des produits chimiques dangereux peut entrainer des maladies,
des blessures graves ou lamort. Les produits chimigues
dangereux comprennent lesinsecticides, les pesticides,

les herbicides, les fongicides et les engrais.

Les fiches de données de sécurité (FDS) fournissent des détails
specifiques sur les produits chimiques : les risques physiques
et sanitaires, les procédures de sécurité et les techniques
d'intervention d'urgence. 'ammoniac est unirritant etun
corrosif pour la peau, les yeux, les voies respiratoires et les
muqueuses. L'exposition a des liquides ou a des gaz a expansion
rapide peut provoquer des brdlures chimiques graves et des
gelures aux yeux, aux poumons et a la peau. Les maladies

de lapeau et les maladies respiratoires peuvent étre aggravees
par une telle exposition.

Suivezles méthodes de protection et de procédure spéciales
pour les matieres dangereuses, y compris I'équipement

de protection, la protection des yeux, la protection respiratoire
et la ventilation.

Lisez attentivement et suivez toutes les instructions de sécurité
de ce manuel. Conservez les étiquettes de sécurité en bon

état. Remplacezles étiquettes de sécurité manquantes ou
endommagees.

APER

Ceciestle symbole d'alerte. Lorsque vous voyez ce symbole dans
ce manuel, recherchez I'un des mots de signalisation suivants
et soyez attentif au risque de blessures corporelles.

A\ AVERTISSEMENT met en garde contre des dangers qui,
s'ils sontignorés, peuvent causer des blessures graves, lamort
ou desdommages matériels importants.

REMARQUE indigue des instructions spéciales qui sont
importantes, mais non liées aux dangers.

AVERTISSEMENT RELATIF A LA PROPOSITION 65

DE CALIFORNIE Ce produit et les accessoires associés
contiennent des produits chimiques reconnus par I'Etat

de Californie comme pouvant causer des cancers, des anomalies
congeénitales ou d'autres problemes ayant trait a lareproduction.

HYP1100(01-15-23)
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PRESENTATION GENERALE

Le systeme Pentair Hypro ProStop-E ISOBUS est un requlateur
électronique de taux de pulvérisation permettant de contréler
individuellement les buses de pulvérisation par le biais

de lamessagerie du réseau de contréleurs(bus CAN)avec des
vannes de buses individuelles.

Le systeme utilise des controleurs de taches conformes
alanorme ISOBUS servant d'interface principale pour

la visualisation des cartes de terrain établies par GPS et pour
le contréle des deplacements du pulvérisateur. En outre,

le contrdleur de taches fournit des fenétres de type terminal
pour configurer et faire fonctionner le contréleur de taux.

Le contréleur de taux Pentair Hypro ProStop-E ISOBUS permet
aux utilisateurs de régler:
. Les parameétres d'application
. L'entrée de la vitesse d'exécution
. L'entrée numérique du tauxmetre
. L'entrée du transducteur de pression
. Le controle du taux par le biais du contréleur
de la pompe hydraulique (PWM) ou
de lacommande de lavanne proportionnelle

Leregulateur de taux calcule le taux en fonction des entrées
entempsréelde lavitesse, du nombre de vannes/sections
activées/ désactivées et de la taille des buses. Le taux

de lapompe versles buses est contrélé en faisant varier
lamodulation de largeur d'impulsions (MLI)de lavanne

de régulation du taux hydraulique en fonction de la vitesse
de la pompe, ou en contrélant une vanne proportionnelle si
lavitesse de lapompe est constante.

Le controéleur de taux recgoit le taux réel du tauxmetre et ajuste
la sortie de contréle comme nécessaire pour fournir le taux
désire. Cette réqgulation du taux souhaité se produirades
centaines de fois par seconde pour maintenir le taux souhaité
dans un environnement qui change de fagon dynamique,
lorsque le pulvérisateur est conduit dans le champ.

50
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PRESENTATION GENERALE DU SYSTEME

2520-0258 - Faisceaude controle

2520-0250 - Faisceau E/S ~ @————@
¢ Débitmeétre

¢ Contréle de pompe

¢ Entrée de la pression

2520-0251 - Cable d'alimentation ISOBUS pour CanNode ———Jp-
3
2520-0259 - Cables longue portée
ProStop-E x 4 (41 pi/12,5 m)
2520-0243 - Cable

PoS0-£(65 V21l

Rupture gauche

Intérieur gauche

xtérieur gauche

<

Centre

Controleur de taches ISOBUS
‘ (Achat du client via un fournisseur externe)

\E

Cable d'interface ISOBUS avec connecteur IBBC,
‘ (Achat du client via un fournisseur externe)

2520-0237 - Cable d'interface ISOBUS Pentair Hypro®
ProStop E vers connecteur IBBC (longueur = 9,5 pi/2,9 m)

H <— 2850-0029 - Contréleur de débit Hypro ISOBUS

—— 2520-0253 - Céble adaptateur

; 2520-0252 - Cable de raccordement ISOBUS

Intérieur droit

‘

Extérieur droit |\ Rupture droite

>

< Rampe de 120 pieds, jusqu'a 96 buses >

2520-0240 - Cable ProStop-E
connectant les buses a gauche

PK-4223N-B524VPSE Corps de buse ProStop-E

2520-0241- Cable ProStop-E
connectant les buses a droite

REMARQUE : Pour les corps de buse ProStop-E Single (simple) et Dual (double), utiliser 2520-0265 pour la connexion en série entre les corps de buse.

HYP1100(01-15-23)
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INSTALLATION

Etant donné que certains équipements sont optionnels 3. Placezle module dans I'endroit désiré, marquez les trous,
et que certains composants peuvent déja étre installés, percez-les et fixez le module a l'aide d'attaches(non
chaque installation particuliere peut ne pasinclure toutes fournies). Voirla fig. 9 pour connaitre les dimensions

les étapes. Néanmoins, il est recommandé de suivre toutes les des trous de montage. 5 9

étapesdansl'ordre lors de l'installation du contréleur de taux
ProStop-E ISOBUS et des composants du systeme.

Il est également fortement recommandé a l'utilisateur

de se familiariser avec tous les écrans de l'interface avant
toute utilisation sur le terrain afin de s'assurer que les réglages
correspondent bien al'application souhaitée.

Toutes lesinstallations doivent suivre les étapes prealables
de calibrage et de vérification du systeme afin de garantir
le fonctionnement sécurisé et précis de ce dernier.

Figure 3 : faisceau de controle (2520-0258)

CABLAGE ET CONNEXIONS DES COMPOSANTS
4. Boulonnezle faisceau de controle du taux(2520-0258)

surle bas du controleur de taux(2850-0029).

5. Connectezle connecteur aquatre broches du cable
d'interface(2520-0237)(Fig. 1, élément 4) au connecteur
aquatre broches avec fusible du faisceau du contréleur
de taux(2520-0258)(Fig. 3, élément 1).

6. Connectezlesdeuxautresconnecteursducable
d'interface(2520-0237) aux connecteurs correspondants
du cable-adaptateur(2520-0253)(Fig. 2, éléments 2 et 4).

7.  Connectezle connecteur a deux broches du faisceau
du contréleur de taux(Fig. 3, élément 4)au connecteur

Figure 1: cable d'interface (2520-0237) correspondant adeux broches du cable-adaptateur
(2520-0253)(Fig. 2, élément 3).

1. Localisezle connecteur détachable(IBBC) de votre 8. Connectezle connecteur a dix broches du faisceau
machine et connectez-y le cable d'interface (2520-0237) du contraleur de taux(Fig. 3, élément 2)au connecteur
(Fig.1). correspondant du faisceau d'entrée/sortie (2520-0250)

2. Pourinstaller le faisceau du contréleur de taux (Fig.5, élément5).

(2520-0258), trouvez un emplacement pres du centre 9. Connectezle connecteur du tauxmetre du faisceau

de lamachine permettant d'acheminer facilement les d'entrée/sortie (Fig. 5, élément 1) au tauxmétre
cablesvers le tauxmetre, le capteur de pression et le de la machine. Voir le schéma de cablage de ce manuel
dispositif de contréle du taux. Montez le controleur de taux pour plus d'informations.

(2850-0029)(Fig. 9)de fagon a ce qu'il soit amoinsde 2,5 m

(8 pi) du cable 2520-0237 10. Connectezle connecteur du transducteur de pression

, , du faisceau d'entrée/sortie(Fig. 5, élément 2)a
Il est egalement recommandé de monter le module dans laréférence : transducteur de pression 25630-0209. Voir le

un certain type de boitier pour éviter tout dommage et schéma de cablage de ce manuel pour plus d'informations.

garantir salongévite. X
11. Connectezle connecteur en queue de cochon du contréle

5 ° de taux approprié sur le faisceau d'entrée/sortie (Fig. 5,
élément 3)au dispositif de controéle de taux de la machine.
Voir le schéma de cablage dans ce manuel pour plus
d'informations.
3 —
‘B e

Figure 2 : Faisceau adaptateur(2520-0253)
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INSTALLATION

o

Installez les deux connecteurs M12 noirs, marques
« CANBUS » et « POWER », surles ports correspondants
du premier CanNode.

IS

Installez le cable d'extension de CanNode approprié,
sinécessaire, et réepétez |'étape pour chaque
CanNode supplémentaire.

17. Passezles cables M12 versles deux premiers segments
desvalves ProStop-E. Voir la section Cablage
du CanNode et du ProStop-E de ce manuel pour en
savoir plus. Répétez l'opération pour tous les CanNodes
supplémentaires.

18. Connectezle cable deraccordement ISOBUS(2520-0252)

(Fig.8)au connecteur correspondant du dernier cable
12. Connectezle connecteur a huit broches du faisceau de dérivation CanNode (2520-0251)(Fig 4).

de l'adaptateur(Fig. 2, item 1)au premier cable

de dérivation CanNode (Fig. 4, 25620-0251). S'il n'est
pas possible d'atteindre la(les) CanNode(s), un cable
d'extension du CanNode peut étre utilisé (2520-0254,
2520-0255, 2620-0256, 25620-0257)

Figure 4 : cable de dérivation CanNode (2520-0251)

19. Effectuerlavérification préalable du systeme présentee

13. Documentez chaque identifiant et mot de passe CanNode,
apartirde l'autocollant imprimeé a l'arriere du composant
(Fig7). Conservez ces informations pour les utiliser lors
des étapes de configuration suivantes.

Cesinformations peuvent étre utilisees pour
lacommunication Bluetooth avec les vannes ProStop-E
vial'application Pentair-Hypro Spray It.

Figure 6: CanNodes (CN32-0001)

S/N: 18130000438 F/W: 1.84
IS0BUS: B6 SA 84 81 BC A

BT: CanNode (0X00@186) [300631]
ASSEMBLED IN THE USA

Figure 7 : identifiant et mot de passe CanNode

Figure 5 : faisceau entrée/sortie (2520-0250)

Exemple :

i Identifiant : 0001B6
14. Montezlaoules CanNodes dans un endroit central, Mot de passe : 300631

accessible par le faisceau de cables de I'étape 12. Laissez
environ 75 mm (3 po)entre chaque CanNode pourle
dégagement desfils. [l est recommandé de monter
les CanNodes de fagcon a ce que leur emplacement

corresponde aux buses qu'elles contrélent. ~ T
Par exemple, le CanNode de gauche sur lafig. 6

commande les vannes Prostop-E les plus a gauche

delarampe, le CanNode de droite commande les vannes

les plusadroite de larampe et le CanNode central

commande les vannes Prostop-E de la section centrale
de larampe. Figure 8 : Cable de raccordement ISOBUS (2520-0252)
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INSTALLATION

7"
[177,8 mm]

- -

&

3,93"
[99,82 mm]

I s

(Coe

Figure 9 : dimensions de montage du contrdleur de taux (2850-0029)

el

2 0,230"
[5,8 mm]
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INSTALLATION

CABLAGE DU CANNODE ET DU PROSTOP-E

Chaque CanNode peut supporter un total de 32 vannes
ProStop-E, qui sont réparties entre deux segments sur chaque
CanNode. 16 vannes ProStop-E maximum peuvent étre placées
sur chaque segment.

1.

Divisez le nombre total de corps de buse surla machine
par 16 pour déterminer le nombre de segments qui seront
necessaires.

. Exemple: 72 corps de buse au total/16 =4,5. Avec
cette valeur fractionnaire, arrondissez ab segments
totaux requis surlamachine.

«  Chaque CanNode peut supporter deux segments, donc
trois CanNodes sont nécessaires pour ce systeme.
Trois CanNodes fournissent six segments, de sorte que
les corps de buse peuvent étre répartis équitablement
entre les segments disponibles ou regroupés selon
les preferences.

Encommengant parle corps de buse le plus a gauche

de lamachine, comptezles corps de buse dans les deux

premiers segments et marquezle centre entre les deux
segments. Ce marquage permet de visualiser I'endroit

ou chaque segment commence et finit.

. Exemple: Le premier CanNode contrélera deux
segments de 16 valves. En partant du corpsde buse
le plus agauche, déplacez-vous vers le centre
delarampe et marquezl'emplacement entre la 16e et
la17e buse. C'est de la que partira le cablage et qu'il
seradistribué dans des directions opposées pour
le segment 1et le segment 2.

. Le segment 1connecte toujours les vannes a gauche
du premier raccord sur le segment et le segment 2
connecte toujours les vannes a droite du premier
raccord sur son segment.

Branchez l'extrémité grise du cable M12 sur le port

du CanNode étiqueté « SEGMENT 1 ».

Branchez l'extrémité noire du cable M12 sur le premier

ProStop-E identifie préecédemment a I'étape 2.

+  Exemple: Lecabledusegment1doit étre acheminé
du CanNode ala16e vanne en partant de la gauche,
identifiee a l'étape 2. Typiquement, il s'agirad'un long
cable(2520-0259)(40 pi/12 m)pour les segments et 2 a
partir du CanNode le plus a gauche, versle coté gauche
de larampe.

Connectezle connecteur GRIS du cable 2520-0240 ou

2520-0265(pour ProStop-E Single/Dual)au port de sortie

de cette premiere vanne ProStop-E. Enroulezle cable
autour de larampe pour rattraper le mou.

. Remarquez qu'il s'agit d'un connecteur a clavette
quine peut étre installé que sur le bon port fileté.

Connectezle connecteur NOIR au ProStop-E suivant

agauche.

+  Remarque :ils'agit d'un connecteur a clavette qui
ne peut étre installé que sur le bon port filete.

Répeétez ce processus pour toutes les vannes situées

agauche surlesegment 1.

Sur le dernier ProStop-E, installez un bouchon 2300-0067

pour sceller le port non utilisé.

10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

Avec les cables 2520-02410u 2520-0265(pour ProStop-E
Single/Dual), répétez les étapes 3-8 pour le segment 2 sur
le Ter CanNode, en vous déplagant vers la droite le long

de larampe.

Sur le dernier ProStop-E, installez un bouchon 2300-0067

pour sceller le port non utilise.

Encommencant parlabuse la plus a droite de la machine,

comptezles buses des deux premiers segments et marquez

le centre entre les deux segments.

. Exemple : Le deuxieme CanNode contrélera deux
segments de 16 vannes. En partant de la buse la plus
adroite, déplacez-vous vers le centre de larampe
etindiquezla position entre la16e et la 17e buse.
C'estdelaque partirale cablage et qu'il sera distribué
dans desdirections opposees pour le segment 1
etlesegment 2.

. Le segment 1connecte toujours les vannes a gauche
du premier raccord sur le segment et le segment 2
connecte toujours les vannes a droite du premier
raccord sur son segment.

Branchez l'extrémité grise du cable M12 sur le port

du CanNode étiqueté « SEGMENT 1».

Branchez l'extrémité noire du cable M12 sur le premier

ProStop-E identifié al'étape 10.

. Exemple: Le cable dusegment Testacheminé
du CanNode ala17e vanne en partant de la droite,
identifiee al'étape 10. En général, il s'agirad'un long
cable(2520-0259)(40 pi/12 m) pour les segments Tet 2
depuis le CanNode le plus a droite jusqu'au coté droit
de larampe.

Connectezle connecteur GRIS du cable 2520-0240 ou

2520-0265(pour ProStop-E Single/Dual)au port de sortie

de cette premiére vanne ProStop-E. Enroulez le cable
autour de larampe pour rattraperle mou.

Connectezle connecteur NOIR au ProStop-E suivant

agauche.

Répeétez ce processus pour toutes les vannes situées

agauche surle segment 1.

Sur le dernier ProStop-E, installez un bouchon 2300-0067

pour sceller le port non utilisé.

Avec les cables 2520-02410u 2520-0265 (pour ProStop-E

Single/Dual), répétez les étapes 11a15 pour le segment 2,

envous déplacant versladroite le long de la rampe.

Sur le dernier ProStop-E, installez un bouchon 2300-0067

pour scellerle port non utilisé.

S'ilyaunoudes CanNode(s)supplémentaire(s),

sélectionnezlarallonge de longueur appropriée pour

lasection centrale(sinécessaire) et connectezle oules
autres segments en suivant les étapes10a18.

. Rallongesenoption: 2520-0242(3 pi/1m), 25620-0243
(6 pi/2 m), 2520-0244(9 pi/3 m)

«  (Cablesd'extension en option pour ProStop-E Single/
Dual : 2520-0266(3 pi/1m), 2520-0267(6 pi/2 m),
2520-0268(9 pi/3m). Tous ont des extrémités
de connecteur droites.

HYP1100(01-15-23)



INSTALLATION

OPTION CAPTEUR DE VITESSE LOCAL

Le controéleur de vitesse ProStop-E ISOBUS doit avoir acces
aunsignal de vitesse. Dans la plupart des cas, le contréleur

de vitesse ProStop-E ISOBUS lira les informations de vitesse
apartirde I'SOBUS. Le réglage par défaut du systéme est A
DISTANCE, ce qui correspond au signal de vitesse de I''SOBUS.
Sélectionnez LOCAL dans le menu Configuration(onglet « A »)
pour utiliser un capteur de vitesse connecté directement au
faisceau de cables du contréleur de vitesse ProStop-E ISOBUS.

Vous trouverez ci-dessous le kit de capteur de vitesse

optionnel pour un signal de vitesse LOCAL :

. Kit de capteur de vitesse GPS 2530-0208 / ce kit fournit
un « plateau » GPS qui peut étre monté sur la cabine
de lamachine. Connectezle faisceau de cablage de ce
capteur GPS au faisceau 2520-0258, article #1 montré
dans I'image deux et qui est étiqueté : VITESSE A
DISTANCE.

OPTION DE CONTROLE MARCHE/VEILLE A DISTANCE
Uninterrupteur physique de marche/veille peut étre monté
dans la cabine de la machine pour commander manuellement
lafonction marche/veille. Linstallation de l'interrupteur
varie selon le type de machine utilisé, et les composants sont
disponibles auprés de différents fabricants. Uninterrupteur
marche/veille peut étre connecté au faisceau de cablage
2520-0258, connecteur #1 montré dans I'image deux, qui est
étiqueté : MARCHE/VEILLE A DISTANCE.

Le type de commutateur, normalement ouvert ou normalement

fermé, est defini dans I'écran de configuration de I'onglet B
de Configuration. Voir la page 18 de ce manuel.

Exemple d'interrupteur unipolaire/unidirectionnel, reliant les

broches « A» et « C» lorsque l'interrupteur est actionne.
INSTALLATION DU CAPTEUR DE PRESSION EN OPTION
Le capteur de pression(2530-0209, figure 10)doit étre installé
dans la conduite principale de la plomberie, aussi prés que
possible desvannes ProStop-E. Le capteur nécessite un
raccord 1/4 po-18 NPT.
1. Installezle capteur dansla conduite de plomberie

principale.
2. Branchezun céble dans le connecteur Metri-pack

a 3 broches du capteur.

. Labroche A(gauche)est un signal de pression

4-20 mA
. Labroche B(droite)est I'alimentation
«  Labroche C(bas)n'est pasoccupée

Acheminez le cable versle contréleur de taux Prostop-E
ISOBUS. Evitez les surfaces coupantes et les sources
de chaleur.

Connectez le cable au connecteur étiqueté PRESSION
sur le faisceau de cablage 25620-0250.

Figure 10 : capteur(2530-0209)
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FONCTIONNEMENT

Assurez-vous que le systeme est correctement calibré avant
de commencer a appliquer le produit. Il est recommandé
d'effectuer laverification préalable du systeme décrite dans
ce manuel avant de commencer toute opération.

FONCTIONNEMENT MANUEL

Ce mode définit et maintient un taux constant (GPM) qui n'est
pas affecté parles changements de vitesse du véhicule. Le taux
d'application global (GPA)varie en fonction de la vitesse (vitesse
lente du véhicule =augmentation du taux d'application, vitesse
rapide =diminution du taux d'application).

Le mode manuel est le plus utile pour la configuration
du systeme, les applications ponctuelles, etc.

1. Appuyezsurlatouche AUTO/MAN pour sélectionner
le mode manuel(l'icone « MAN » s'affiche).

2. Réglezle tauxen utilisant les boutons Augmentation/
Diminution. Plus les boutons sont maintenus, plus la vanne
se déplace rapidement.

Le contréle manuel peut étre désactivé en modifiant le
paramétre ENABLE MANUAL CONTROL (ACTIVER LE CONTROLE
MANUEL)dans Channel Setup/Control(Configuration/Controle
des canaux).

FONCTIONNEMENT AUTOMATIQUE
Ce mode définit et maintient un taux d'application constant (GPA)
/ non affecté par les changements de vitesse ou de section.

1. Appuyezsurlatouche logicielle AUTO/MAN pour
sélectionner le mode automatique(l'icone « AUTO »
s'affiche).

2. Mettezenmarche le nombre souhaité de troncons de rampe.

(&N}

Mettezla touche logicielle MARCHE/VEILLE sur MARCHE.
4. Conduisezle véhicule.(Le signal de vitesse activera
le systeme).

Utilisez les commutateurs de section, le commutateur RUN/
HOLD(MARCHE/VEILLE)ou le capteur RUN/HOLD(MARCHE/
VEILLE)adistance pourdémarrer ou arréter l'application
atout moment.

AJUSTEMENTS DE TAUX EN COURS D'UTILISATION
Pourréglerle taux d'application, appuyez sur les boutons
Increase/Decrease (Augmenter/Diminuer). La valeur de ce
changement est définie en RATE STEP(ECHELON De Taux)dans
Channel Setup/Operation(Configuration/opération des canaux).

Par exemple, sile Taux CIBLE étalonné =20,0 GPA et 'TECHELON
De Taux=1,0 GPA, le fait d'appuyer une fois sur la touche

de fonction Augmenter fera passerle taux cible de 20,0 a

21,0. L'écran affiche momentanément la nouvelle CIBLE (21,0)
pendant deux secondes avant de reprendre l'affichage du taux
d'application REEL. Le taux cible « ajusté » est maintenu jusqu'a
ce que l'alimentation de la console soit coupée. REMARQUE : Le
taux cible peut également étre ajusté en mode HOLD(VEILLE).

EXAMEN PREALABLE DU SYSTEME

Avant de commencer la pulvérisation proprement dite, effectuez
la procédure de « pré-champs » suivante pour vous assurer

gue lesréglages desvannes, la sélection des buses et la plage

de vitesse souhaitée permettront au contréleur de taux
ProStop-E ISOBUS de fournir le contréle d'application requis.
Cette procedure doit étre répétée pour chaque nouvelle sélection
de buse et/ou de taux d'application.

OPTIMISATION DU TAUX DE LIQUIDE

Pour obtenir les meilleures performances, le taux doit étre

réglé de maniere a ce que lavanne de régulation fonctionne

en position médiane. Silavanne est forcée de fonctionner
presgue complétement ouverte ou compléetement fermée, il en
résulteraun contréle irrégulier du taux. Cette procédure permet
d'équilibrer le taux du liquide afin de fournir un contréle du taux
précis et réqulier.

1. Remplissezleréservoir de votre pulvérisateur avec de l'eau
propre. N'utilisez PAS de produits chimiques tant que
l'ensemble du systeme n'a pas été vérifié et ne fonctionne
pas correctement.

2. Démarrezlapompe ;amenez-laaunrégime RPM
de fonctionnement normal. NE PAS dépasser la pression
nominale du systéme de sécurité.

3. Mettezsoustension le contréleur de taux ProStop-E ISOBUS
et basculezle systeme en mode VEILLE.

4. Activez TEST SPEED(VITESSE De TEST)dans le menu
Configuration, onglet « A » entouchantlacase a coté
du champ MPH.

5. Saisissezlavitesse de votre application dans le champ
de saisie.

B. Seélectionnezlacommande manuelle al'aide de la touche
logicielle Auto/Man.

7. Allumeztous lesinterrupteurs de section.

8. Appuyezsurle bouton d'augmentation et maintenez-le
enfoncé pour maximiser le taux. Cela peut prendre plus
de 10 secondes selon le type de vanne.

9. Sielleestinstallée, réglezlavanne d'agitation pour obtenir
la quantité d'agitation souhaitée.

10. Siletauxaffiché est supérieur de plus de 15 % au taux
d'application souhaité, réduisez le taux de liquide en
appliquant une ou plusieurs des méthodes suivantes :

. Ralentissezle réegime RPM de la pompe

«  QOuvrezunevanne de retour ou d'agitation pour réduire
le taux dans le tauxmetre.

. Fermez une vanne d'étranglement (qui controle la sortie
vers les sections) pour réduire le taux de la pompe.

1. Siletauxaffiché estinféerieur au taux d'application souhaite,
augmentezle taux de liquide en appliquant une ou plusieurs
des méthodes suivantes:

«  Augmentezlerégime RPMde la pompe

. Fermez une vanne de retour ou d'agitation pour
augmenter le taux dans le tauxmetre.

«  Ouvrezunevanne d'étranglement(controle le taux vers
les sections) pour augmenter le taux de la pompe.

12. Retournez au menude configuration, onglet « A » et touchez
la case pour désactiver la VITESSE De TEST.
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FONCTIONNEMENT DE LINTERFACE DU SYSTEME

ECRAN PRINCIPAL D'EXPLOITATION - TERMINAL VIRTUEL/UNIVERSEL

Kl m T2
T

Roundup Ii I
Rate 'Min. GPM Target GPA
0.00 A 10.00
Pressure PSI Ac tual GPA
0] 0.00
Valume G Area Acres

[
4

0.0 I 0.0 Q:ZS)

o

speed 0 ma‘ Task Controller MUTE
No Speed Source in.n.nc' CONNECT

=5
(@]
-
o

CONTROLES

1. Contréle de vanne ProStop-E : Une pression permet d'activer ou de désactiver les différentes vannes/sections. L'affichage

coloré sous les boutons change de couleur pour indiquer I'état de marche/arrét. Marche=Vert, Arrét=Rouge.

2. Commande manuelle MARCHE/ARRET de la pompe : La valeur par défaut est OFF(ARRET)(rouge audémarrage). L'opérateur
doit la positionner sur ON(MARCHE). Lorsque vous étes en mode manuel et que Marche/Veille est sur Veille, lapompe continue
de fonctionner pour I'agitation. Sile réservoir est bas ouvide, lapompe peut étre arrétée avec cette commande.

3. Contrdle du taux d'application : Permet d'ajuster e taux cible de I'application vers le haut ou vers le bas a chaque actionnement.

4. Affichage desdonnées: Entouchantl'unde cesécransrectangulaires, un choix de fonctions alternatives s'affiche sous forme
de menu. Lutilisateur peut choisir dans le menu et remplacer I'affichage par I'elément souhaite.
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PRESENTATION GENERALE DU CONTROLE

CONTROLES

TOUCHES LOGICIELLES DU TERMINAL VIRTUEL/UNIVERSEL

(VT/UT)

EXEMPLE :

Les commandes sont affichées surle coté droit ouen
bas de I'écran, conformément aux normes ISO. Selon

TotaLs leurfonction, lestouches programmables permettent
de naviguer d'un écran al'autre ou d'activer les

fonctions suivantes fonctions - Marche/Veille, etc.

TOUCHES A LECRAN

Exemple : Les touchesal'écran sont des commandes

quiactivent des fonctions, affectent directement des
valeurs numeérigues ou permettent de naviguer vers
des programmes de configuration spécifiques.

BOITES A LISTE DEROULANTE
Exemple:

Remote

Les boites déroulantes sont rectangulaires et permettent
al'utilisateur de choisir des options dans une liste fournie.

CHAMPS DE SAISIE
Exemple:

8.8 MPH

Les champs de saisie sont rectangulaires et permettent
al'utilisateur de saisir des valeurs alphanumériques al'écran
apartird'un clavier contextuel.

CASES A COCHER

Exemple:
Lescasesacochercarrées permettent al'utilisateur
d'activer une fonction. La fonction restera dans cet état
jusqu'ace que l'on appuie a nouveau sur la case.

ALARMES

Siun parametre du systeme de controle de la vitesse ProStop-E
ISOBUS sort de maniére significative des limites établies(plus
haut ou plus bas), un message d'alerte similaire a celuiillustré
apparaitraalavant. Le message d'alerte explique la situation
d'alarme, donne des informations essentielles et éenumere

les solutions possibles ou les étapes suivantes. Pour effacer

le message d'alerte, appuyez sur la touche de confirmation.

Il est possible de revenir ultérieurement au message d'alerte
enappuyant surl'icone d'alarme clignotante.

EXEMPLE D'ECRAN D'ALERTE POP-UP :

Alarm
CONFIRM

Channel 1 Alert!
Target 48.0
Actual 66.1

The actual rate of application dees
rate.

not match the target

Check system settings and components

ICONE D'ALARME :

A

MODES D'APPLICATION
(REGLAGE DANS CONFIG. A)

MODE NORMAL :

Enmode normal, les canaux 1et 2 fonctionnent indépendamment.
Les deux canaux sont controlés par le commutateur Marche/
Veille. Les parametres de travail de Width Cal(largeur
delasection)sontindépendants les uns des autres.

MODE PARALLELE :

Enmode parallele, les canaux et 2 fonctionnent
indépendamment, mais le canal 2 utilise les largeurs de section
définies parle canal 1. Les deux canaux sont controlés par

le commutateur Marche/Veille.

MODE D'INJECTION :

Le mode d'injectionrelie les canaux1et 2, le canal 1étanten
controéle. Il estidéal pour les applications ou un produit chimique
dans le canal 2 est injecté dans un porteur(eau)dans le canal 1.
Dans ce mode, les commutateurs de section du canal 1contrélent
lalivraison du produit. Le calibrage de lalargeur des deux canaux
est égalementréglé parle canal 1.

SORTIES MULTIFONCTIONS (EN OPTION)

Chaque canal dispose de deux sorties électriques(A et B)avec
des fonctions sélectionnables. Les sorties se trouvent sur la page
de configuration des canaux/sorties. Les sorties peuvent étre
nommees pour reféerence.

DEFINITIONS :

«  Nonutilisé - toujours désactive.

«  Alimentation auxiliaire - toujours activée (lorsque le mode ISO
est activeé).

«  Master-désactivé enveille.

«  Marche/Veille uniguement - activé en marche - non affecte
par les sections.

. Principal -en veille.

. Taux fixe (Déclenchement de taux fixe) : se déclenche lorsque
le taux par minute atteint un taux total fixe spécifié.

. Rincage - active lorsque la fonction Veille est détectée et
reste activée pendant une durée déterminée.

. Taux proportionnel(Déclenchement du taux
proportionnel): se déclenche lorsque le taux par minute
atteint un taux spécifié, proportionnel aux sections actives.
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ACCUEIL

SECTIONS
L .
-— [
Roundup
Rate Min. GFM
o 0.00 &0
Pressure PSI Actual b
o 0 . . 0.00
Volume G Aren Acres
& —
e . e —> e - e
Q75—
HOLD
D — " e m; - ol — O MUTE
. el CONNECT

1. Boutons marche/arrét des sections
Ce sont les commandes pour les vannes/sections
individuelles du ProStop-E. Les sections peuvent étre
activées ou désactivées dans les deux sens al'aide des
boutons on/off (marche/arrét).

2. Indicateurs de section
Levertindique qu'une section est activée, le rouge indique
que lasection est désactivée. Lorsque des sections
virtuelles sont utilisées, une boite rectangulaire apparait
avec les numéros de section. Le nombre de sections(et
les largeurs correspondantes) est spécifié dans Ch. 1
Configuration/ Mise en ceuvre.

3. Affichage desinformations
Cet écran affiche par défaut le taux/minute. Les unités
indiquées dans le coin supérieur droit refletent l'unité
de mesure par défaut. Cette fenétre peut également étre
reconfigurée en sélectionnant lafenétre et en choisissant
une autre option.

4, Affichage desinformations
Cet affichage montre la pression par défaut. Les unités
indiquées dans le coin supérieur droit refletent l'unité
de mesure par défaut. Cette fenétre peut également étre
reconfigurée en sélectionnant lafenétre et en choisissant
une autre option.

5. Affichage desinformations

Cet affichage indique le volume par défaut. Les unités
indiguées dans le coin supérieur droit refletent l'unite

de mesure par défaut. Cette fenétre peut également étre
reconfigurée en sélectionnant la fenétre et en choisissant
une autre option.

Taux cible

Cet affichage indique le taux cible programmé du systeme.
Le taux cible peut étre ajuste par paliers al'aide des touches
d'augmentation/diminution al'‘écran. Le réglage du taux
cible se trouve dans Ch.1 Setup/ Operation (Configuration/
Fonctionnement).

Taux réel appliqué

Cet affichage montre le taux appliqué réel du systeme. Si
le taux réel applique est différent du taux cible, une alarme
s'affiche pour eninformer l'opérateur. Le reglage du seuil
d'alarme de taux est situé dans I'onglet Ch.1 Setup/Alarms
(Configuration/Alarmes).

Affichage des informations

Cet écran affiche la superficie par défaut. Les unités
indiquées dans le coin supérieur droit refletent l'unite

de mesure par défaut. Cette fenétre peut également étre
reconfigurée en sélectionnant la fenétre et en choisissant
une autre option.

Augmenter/Diminuer

Cestouches al'écran augmentent (+) ou diminuent(-)le taux
global d'application. Sile canal est réglé sur Automatique,
les boutons d'augmentation/diminution affecteront le taux
cible par paliers prédéfinis. La fréquence de changement
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10.

n

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

par pression de touche est définie dans'onglet Ch.1
Setup/Operation(Configuration/ Fonctionnement)

(par défaut=1). Lorsque le canal est réglé sur Manuel,

les boutons Augmentation/Diminution modifient le taux
reel d'application en fonction de la duree pendant laquelle
le bouton est maintenu enfonce.

Niveau duréservoir

Cet affichage indique la quantité calculéee de liquide
restant dansle réservoir. Laligne rouge indique la valeur
approximative de I'alarme de réservoir. Pour saisir les
informations du réservoir lors du remplissage, voir I'ecran
Totaux, a la page suivante.

Sorties multifonctions

Cesindicateurs(nonreprésentés)apparaissent dans lazone

indiquee ci-dessus lorsque les sorties multifonctions

du systeme sont actives. Le réglage par defaut pourles
deuxsorties est Master. Cette valeur est accessible dans
Ch.1Setup/Outputs(Configuration/Sorties).

Vitesse

Cette fonction affiche la vitesse du véhicule. La source
de vitesse par defaut du systeme est a distance pour
acceder aux informations de vitesse a partir du réseau
ISOBUS. Letiquette de la fenétre de vitesse indique
lasource du signal de vitesse - mixte, GPS, roue ou sol
(radar). Le réglage de la source de vitesse se trouve dans
Configuration/Onglet A. Pour connecter une autre source
de vitesse directement au faisceau de cables, choisissez
Local dans Configuration/Onglet A - Source de vitesse.
Connexion du contrdleur de taches

Ce bouton permet de connecter le systeme ProStop-E
ISOBUS au controleur de taches surle réeseau. Les
parametres du contréleur de taches dans l'onglet
Configuration B et dans'onglet Configuration du canal
-Mise en ceuvre DOIVENT étre mesurés et saisis avant

la fixation. La modification de ces parametres n'est PAS
possible une fois que le systeme Prostop-E ISOBUS

est connecte.

Totaux

Cette touche logicielle permet d'accéder directement
al'écran Totaux.

Configuration

Cette touche logicielle permet d'accéder directement
al'écran Configurer.

Auto/manuel

Cette touche logicielle permet de sélectionner le controle
automatique ou manuel de I'application.

Marche/Veille

Cette touche logicielle permet de controéler la fonction
Marche/Veille (application activée/désactivée) pour
I'ensemble du systeme.

Alarme en sourdine

Cette touche logicielle contréle la mise en sourdine

de l'alarme sonore. Lorsqu'elle est activée, les alarmes
sonores sont désactivées.

Indicateurs de buse de cléture

Cesicones apparaissent sil'option de la buse de cléture
aeté activee. Ce parametre est situé dansl'onglet Ch. 1
Onglet Setup/Implement(Configuration/Mise en ceuvre).
Remarque : Siplus d'un systeme liquide doit étre controle
avec le controleur de taux ProStop-E ISOBUS, le canal 2
peut étre activé en cochant le bouton « Enable Channel »
(Activerle canal)dansI'écran CH2 Setup.

HYP1100(01-15-23)

61



PRESENTATION GENERALE DU CONTROLE

TOTAUX
Totals
1 2 3
e | |
Product 1
C2> volume ©.0 G
@ Area 0.0 Acres
@Distance 0.0 Ft
@ Op.Time 0.0 Hours
Product 2
C7> Vvolume 0.0 7
NMArea 0.0 Acres
@Distance 0.0 Ft
Op.Time 0.0 Hours
Tank Refill
Product 1 Product 2
(12D Current
500.0 s
(4> Capacity (15> capacity
500.0 s 30.0 G
. . 10. Ch.2 Temps d'utilisation
C'est I'écran des totaux pour le contréleur de taux ProStop-E ) P . . .
) . - ) . s Affiche le temps de fonctionnement cumulé du systeme.
ISOBUS. Il peut également étre utilisé comme écran d'exploitation, e
. . 11. Ch.2Remise azéro des totaux
sivous le souhaitez. B . N
Efface le compteur d'informations(apres I'écran
1.  Onglets de totaux : : e e . . .
o de confirmation). La réinitialisation ne s'applique qu'al'onglet
llya3ensemblesindépendants de compteurs de totaux . .
: , . . L qui estactuellement affiché.
sépares dans les 2 canaux. L'onglet en surbrillance indique . . .
o 12. Ch.1Remplissage duréservoir - En cours
quelensemble de compteurs est affiché. Les compteurs - s . , . s
. ) . Saisissezla quantité actuelle d'eau dansle réservoir, modifiez-
n'accumulent pas de données lorsque le systeme est . , . . )
. Y la pour qu'elle corresponde au réservoir de l'appareil.
enmode VEILLE oulorsque les sections sont eteintes. . . . . s
13. Ch.1Remplissage duréservoir - Capacité
2. Ch.1Compteurde volume - . , .

; ) o, Saisissez le volume total que peut contenirle réservoir
Affiche le volume total de produit applique en gallons. de appareil
Lesunitésindiquéees a droitereprésentent l'unité de mesure PP L . .

ar défaut 14. Ch.2Remplissage duréservoir-En cours
P ) Saisissez la quantité actuelle d'eau dans le réservoir, modifiez-
3. Ch.1Compteur de zone , , ) . .
. . lapour gu'elle corresponde au réservoir de I'appareil.
Affiche le total en cours de la surface totale travaillee . i . .
e : . B 15. Ch.2Remplissage duréservoir - Capacité
enacres. Les unitésindiguees adroite representent l'unité - ) . )
. Saisissez le volume total que peut contenir le réservoir
de mesure par défaut. de appareil
4, Ch.1Compteur de distance ppare.
. . . . 16. Accueil
Affiche la distance cumulée parcourue en pieds. . . .
et e Cette touche logicielle permet d'accéder directement
5. Ch.1Tempsd'utilisation s
: . . . al'écran Totaux.
Affiche le temps de fonctionnement cumulé du systeme. . .
s s 17. Configuration
6. Ch.1Remise azérodes totaux . o .
B . s Cette touche logicielle permet d'accéder directement
Efface le compteur d'informations(apres I'écran s .
de confirmation). La réinitialisation ne s'applique qu'a l'onglet afecran Configurer.
: : . 18. Ch.1Auto/Manuel
quiest actuellement affiché. o . . A
Cette touche logicielle permet de sélectionner le controle
7. Ch.2Compteurde volume )
. . Lo automatique ou manuel.
Affiche le volume total de produit appliqué en gallons.
N . L ) . 19. Ch.2 Auto/Manuel
Lesunitésindiquees dansle coin supérieur droit représentent - . . .
o , Cette touche logicielle permet de sélectionner le controle
l'unité de mesure par défaut. )
automatique ou manuel.
8. Ch.2Compteurde zone .
. . 20. Marche/Veille
Affiche le total en cours de la surface totale travaillée en . . .
et oee o . . - Cette touche logicielle contréle le mode Marche/Veille
acres.L'unité affichée a droitereprésente I'unité de mesure par A , -
. (Marche/Arrét de I'application).
defaut. .
21. Alarme ensourdine

9. Ch.2Compteurdedistance
Affiche la distance cumulée parcourue en pieds.

Cette touche logicielle controle la mise en sourdine de l'alarme
sonore. Lorsqu'elle est activée, les alarmes sonores
sont désactivees.
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CONFIGURATION A

Configuration

A I B I c |

ao — Speed Source Remote
> — | speed cal 0.189 in
(3> —  Minimum Alarm Speed 0.0 MPH

P CH1 SETUP
&> — | Area Units Acres
(5> —>  MTSI Width Source Disabled CH2 SETUP
(6> —  Quick Start Time 0 S
(7> —  Quick Start Speed 5.0 MPH
—  Test Speed 5.0 MPH

6. Tempsde démarrage rapide

Source de vitesse

Selectionnez la source de vitesse pour le systeme.

Le réglage par défaut du systeme est Remote (A distance)
- pourunsignal de vitesse de I''SOBUS. Sélectionnez
Local pour utiliser un capteur de vitesse connecte
directement au faisceau 2520-0258.

Calibration de vitesse

Lacalibration de la vitesse pour lavitesse locale -
automatiquement reglée par defaut sur 0,189.

Vitesse minimale pour I'alarme

Active et ajuste un seuil de vitesse minimale pour
I'alarme sonore. Cela evite les avertissements inutiles
lorsdes arréts et des démarrages. Elle peut étre

réglée sur ARRET(0)ou de 0,14 99,9 mph (km/h).

Les alarmes affectées sont I'erreur de taux d'application
et le taux minimum.

Unités de surface

Sélectionne la préférence pour les unités de surface pour
les calculs et I'affichage. Lunité par défaut est I'acre -
les autres choix sont les 1000 pieds carrés ou les yards
carrees. Faites attention lorsque vous changez d'unite
de surface, le logiciel du contréleur ne recalculera pas
automatiquement le taux d'application, etc.

Source de lalargeur du MTSI

Sélectionnez « Enable » (Activer) pour les applications
d'injection. Lavaleur par défaut de ce parametre

est Désactive.

Active la fonction Temps de démarrage

rapide (O=désactivé). Un signal de simulation de vitesse
temporisé est envoyé au systeme de commande pour
provoquer une transition instantanée de la fonction
Veille alafonction Marche. La durée est comprise
entre O(arrét) et 6 secondes.

Vitesse de démarrage rapide.

Affecte une valeur de vitesse en MPH (km/h) pour
lafonction de démarrage rapide (voir précédemment).
Vitesse de test

Cochez cette case pour envoyer un signal de vitesse
simulée au systeme de commande pour le diagnostic
du systeme lorsque I'appareil est en stationnement.
(Lasaisie des données de la valeur de vitesse est
désactivée tant que la case n'est pas cochée).
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CONFIGURATION B

Configuration @

A I B I c I

(0I>——  Implement Switech

Run = Switch Open
Co— External Source Local only

CH1 SETUP

GDO—  1S0bus Master Disabled

A A h k Contro r
(4>— | Auto Attach Task Controlle o B
CE>— | Enable section control v
(6O Hitch to Reference Distance
CHo— Forward(+) / Backward(-) 0.0 in
aOo— Right(+) 7/ Left(-) 0.0 in

Unknown

CoH— Hitch Type

6. Distance entre I'attelage et laréférence
Ces parametres établissent un point de référence a partir
duquelle contréleur de taches peut effectuer des calculs
de position précis. Sélectionnez un point de référence
quivous convient, de préférence le centre de l'axe (ou
de labarre d'outils). La distance restante entre ce point
dereference et le premier point d'application sera saisie
dans la configuration du canal 1. Voir l'illustration a droite.

1. Commutateur de mise en ceuvre - Marche =
Commutation
Sélectionne la polarité pour la connexion du dispositif
de mise en ceuvre a distance - inverse la fonction
ducircuit. Le réglage par défaut est ferme, ce qui signifie
que le systeme sera en Veille lorsque le circuit est fermé.
2. Commutateur de mise en ceuvre - Source externe
Le parametre par défaut de la Source externe est :

Local Only (Seulement local). Siun commutateur de mise
en ceuvre est disponible surle réseau ISOBUS, le champ
de saisie seraaccessible.

ISOBUS Master

Permet I'utilisation d'un interrupteur Master pour
commander la marche/arrét du systeme. Remarquez
que le parametre par défaut est « disabled » (désactivé).
Contréleur de taches a rattachement automatique
Cette case a cocherindique au systéme de se connecter
automatiquement au contréleur de taches disponible
audémarrage. Les paramétres du contréleur de taches
dansl'onglet Configuration B et dans I'onglet Channel
Setup-Implement (Configuration du canal-Mise en
ceuvre) DOIVENT étre mesurés et saisis avant la fixation.
La modification de ces parametres n'est PAS possible
une fois que le systéme est connecté.

Activation du contréle de section

Celapermetau contréleur de taches de controler
I'activation et la désactivation de la section. Le réglage
par défaut est ON(MARCHE).

Avant (+)/ Arriére (-)

Mesure la distance en avant ou en arriere entre I'attelage
etle point deréférence du contréleur de taches.

Droite (+) / Gauche (-)

Mesure la distance adroite ou a gauche entre l'attelage et
le point de référence du contréleur de taches. Sil'outiln'a
pas de décalage, laissez la valeur a 0.

Type d'attelage

Choisissez votre type d'attelage. Ce choix permet au
systeme de traiter les calculs sur le terrain avec plus

de précision.

Forward (+) L ‘
Reverse () I
Left (-) | Right (+)

HYP1100(01-15-23)



PRESENTATION GENERALE DU CONTROLE

CONFIGURATION C
Configuration &

V 4
A I B I [ '

Configurations

a>— HYPRO® PROSTOP-F

| Load I | save I | Delete I
I I I

2o GO s

(5>— Settings/Configuration Unlocked

GO—— Factory Configuration Locked

REMARQUE : Ces parameétres ne devraient pas avoir besoin

d'étre modifiés.

1. Nomde laconfiguration

2. Chargementde la configuration
Cette fonction réinstallera la configuration et
réinitialisera tous les parametres aux valeurs d'usine
par défaut, y compris I'effacement de toutes les
donnees de totaux.

3. Sauvegarde de la configuration
Desactive - peut étre activé dans une future version
dulogiciel, permettant a l'utilisateur de sauvegarder
des configurations personnalisées.

4. Suppression de la configuration
Desactive - peut étre activé dans une future version
dulogiciel, permettant a l'utilisateur de supprimer
des configurations personnalisées.

5. Parameétres/Configuration
Cette fonction permet de verrouiller les parametres
par défaut de la configuration et la configuration d'usine
sur cette page.

6. Configurationd'usine
Ce bouton déverrouille I'acces aux parametres
de configuration du logiciel du systéme. L'accées a cette
configuration est verrouillé par défaut.

DIAGNOSTIC

CH1 SETUP

CH2 SETUP
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OPERATIONS DE CONFIGURATION DES CANAUX

>— Roundup -m /ﬁ‘

Alarms IS0bus HOME

"Operation ontrol ~ Implement | EE

C2>— | Enable channel \/ T
GO~ | Material / Units Liquid / Gallon @

S0 [HesEe NiRer “vhe.

1 Nozzle @ 40 PSTI D.400 GPM
GO~ | Target Rate 10.00 GPA CH2 SETUP
(6>—  Rate Step 1.00 GPA
C7>—  Application Mode Normal

Remarque : Les champs 2, 5, 6 de cet écran ne peuvent pas étre modifiés lorsqu'ils sont connectés au contrdleur de taches.

1. Nomducanal 7. Mode d'application
Saisissez le nom du produit a appliquer par canal. Ce parametre peut varier en fonction du type
Ce nom peut étre saisi a partir de n'importe quelle page d'application, pulveérisation ou injection. Normal
de configuration des canaux. estlereglage pardéefaut pour la pulverisation.

2. Activerle canal
Cette case acocheractive le canal affiché pourun
fonctionnement normal. La position par defaut est
« enabled » (activé). Sielle n'est pas cochée, ce canal
ne seraplusvisible sur I'écran d'accueil et le systeme
ne fonctionnera pas.

3. Unités du matériel
Ce parametre définit I'unité de mesure du systeme.
Il est préparametreé sur gallons.

4. Numéro de buse
Selectionnez le numéro/la couleur de la buse ISO qui sera
utilisée pour I'application. Sila buse souhaitée ne figure
pas dans ce menu, il est possible de créer une buse client.

5. Tauxcible
Saisissez le taux cible global souhaité pour I'application
engallons paracre. ll s'agit du taux d'application pour
lequel la console se verrouille lorsqu'elle fonctionne
enmode AUTO.

6. Echelonde taux
Ce parametre définit I'echelon de changement par
pression de touche pour les boutons d'augmentation/
de diminution de I'écran d'accueil. L'unité par défaut
estTgal/Acre.
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SYSTEME DE CONFIGURATION DES CANAUX

Roundup ﬁ ﬁ
System Qutputs Alarms ISObus HOME

1
123
(O>— Pulses Per Gallon 55B8.00 TOTALS

Fullscale Pressure

Pressure 0ffset

150 PSI Y 4
0.0 FSI /

CONFIGURE
Control Valve DC PWH \/ — (5>
. CH2 SETUP
(6>— DOperating Frequency 200 Hz
D) Agitation Duty Cycle 40 %
(B> — Minimum Duty Cycle 20 %
G — Maximum Duty Cycle 70 %
o — |Set PWM Limitsl qune Tune Iletej

Unités et valeur des tauxmétres

Cecidefinitles unités de rythme du taux et étalonne le systeme

en fonction duréglage d'usine du tauxmetre. Saisissezlavaleur

du tauxmeétre de la machine dans ce champ. Sile tauxmeétre utilise
une valeur différente, comme Impulsions par 10 gallons, touchez
le champ blanc « Impulsions par gallon » et choisissez la valeur
appropriée. Sinécessaire, affinez le réglage de cette valeur
al'aide de latouche logicielle Fine Tune Flowmeter (Réglage fin

du tauxmeétre).

Pression al'échelle maximale

Affiche et ajuste lavaleur de I'échelle maximale du transducteur

de pression. Lavaleur par défaut est de 150 Ib/po®.

Correctionde la pression

Ajuste le systeme pour calculer leslectures de pressionlors

de I'utilisation d'un capteur de pression de style « Absolu ».

Saisissez la Pression atmosphérique absolue en Ib/po?(bar) pour

votre emplacement.

Vanne de contréle -DC

Active le DC(DC a polarité inversée) pour les vannes de controle

de taux de type Servo. Les parametres affichés, Polarité de lavanne

et Arrét automatique sont spécifiques alacommande DC(visible
sicoché).

. Polarité de lavanne - sélectionnez fonctionnement en ligne
(Inline)ou en dérivation (Bypass).

. Arrét automatique - L'activation de cette fonction permet
d'ouvrirlavanne de réqulation au taux minimum chaque fois
que lafonction VEILLE est sélectionnée, oulorsque toutes
les sections(de largeur non nulle) sont désactivées, ouen
mode AUTO lorsque la vitesse au sol passe a zéro. Ladurée
delafonctiond'arrét automatique est de 18 secondes. Sila case
Arrét automatique n'est pas cochée, la position de lavanne
derégulation enligne est maintenue jusqu'alareprise
de la pulvérisation.

10.

n

Vanne de contréle - PWM

Active lacommande de lavanne par modulation de largeur
d'impulsion(PWN : Pulse Width Modulation).

Fréquence de fonctionnement

Lafréquence de fonctionnement de lacommande de vanne

PWM par défaut est de 200.

Cycle d'utilisation de I'agitation

Cette valeur permet d'activer |'agitation du réservoir lorsque le
systeme estenmode VEILLE, et de régler le cycle de fonctionnement
souhaiteé pour l'agitation. REMARQUE : En cas d'utilisationd'une
pompe centrifuge, ce réglage peut également étre utilisé pour
maintenir la pression du systeme en mode VEILLE afin de minimiser
le délai d'obtention du taux cible lors de laremise en MARCHE.
Cycle de service minimum

Ce parametre est |a limite basse du cycle de travail PWM pour
lapompe contrélée par PWM. Sinécessaire, affinez cette valeur
al'aide de la procédure Set PWM Limits (Définir les limites
PWM)dans Channel Setup - Operation (Configuration du canal -
Fonctionnement).

Cycle de service maximum

Ce parametre est |a limite haute du cycle de travail PWM pour
lapompe contrélée par PWM. Sinécessaire, affinez cette valeur
al'aide de la procédure Set PWM Limits (Définir les limites
PWM)dans Channel Setup - Operation (Configuration du canal -
Fonctionnement).

Définir les limites du PWM

Ce bouton ouvre unautre écran permettant al'opérateur de regler
leslimites du cycle de service PWM.

Compteur deréglage fin

Ce bouton ouvre unautre écran permettant al'opérateur d'affiner
les parametres d'étalonnage du tauxmetre.
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CONFIGURATION DES CANAUX - SORTIES

Roundup .m

system outputs Alarms ISObus I

Operation ontrol Tmplement
A Name 1
Function Not Used —
CH2 SETUS
B Name — (3
Function Not Used —
DEFINITIONS DES SORTIES :
1. Nomdelasortie A Définitions :
Saisissez un nom pour la sortie multifonction A(affichée sur .« Nonutilisé - toujours désactive.
I'écrarjd'accueil.). «  Alimentation auxiliaire - toujours activée.
2. Fonction-Sortie A «  Master-désactivé en veille.
Sélectionnez une fonction pour la sortie multifonction A. . Marche/Veille uniquement - activé en marche - non affecte
Lafonction par défaut de cette sortie est Master. par les sections.
3. NomdelasortieB ‘ - o . Principal -enveille.
Saisissez un nom pour la sortie multifonction B (affichée sur . Tauxfixe(Déclenchement de taux fixe)- se déclenche lorsque
¢cran daccueil). le taux par minute atteint un taux total fixe spécifié. Taux
4. Fonction-SortieB 4 . . proportionnel (Déclenchement du taux proportionnel)- se
Selectionnez une fonction pour la sortie multifonction B. déclenche lorsque le taux par minute atteint un taux spécifié,
Lafonction par défaut de cette sortie est Master. proportionnel aux sections actives.

«  Flush-active lorsque lafonction Veille est detectée et reste
activee pendant une durée déterminee.

Not Used

PARAMETRES ADDITIONNELS
«  Lessortiesatauxfixe etataux proportionnel nécessitent
une entrée de valeur de seuil. La boite de saisie de données

Aux Power

Master ) ) -~ )
s'affiche lorsque la fonction est choisie dansla liste
Run / Hold oOnly desfonctions.
- Threshold 0.6 GPM
Relief

. Lasortie deringcage nécessite des entrées de valeur pour le

Fixed Flow temps de rincage et le délai de ringage. Les cases de saisie

de données apparaissent lorsque la fonction est choisie dans

laliste des fonctions.

«  Tempsderincage -durée du cycle deringage.

«  Deélaiderincage -regle undélaientrela transition
MARCHE/VEILLE etle début du cycle de ringage.

Proportional Flow

Flush

Flush Time 58S

Flush Delay 35
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CONFIGURATION DES CANAUX - CONTROLE

Roundup ﬁ

sSystem IsSObus

Operation Implement

(0> «<—Control Speed -3 TOTA
(2> «—Automatic Delay Time 18 x
«<——F1ixed Minimum Flow 0.00 GPM
O
CONFIGURE
@ ——Minimum Pressure 15 FPS1I
CH2 SETUP

«<——Enable Manual Control

«~——Enable Pressure Control

—Enable Hybrid Control

VICRVLY
1

«~——Enable Quick Start

vV

V4
4

Vitesse de controdle

Cette valeur permet d'optimiser le temps de réponse
de lavanne pour affiner le systeme. La vitesse

de contréle peut étre réglée surune valeur de -12
(réaction la plus lente)a +3 (réaction la plus rapide).

Le parametre par defaut est -1.

Durée du délai automatique

Active et ajuste la valeur de la fonction de retardement
automatique. Lors du passage de VEILLE 8 MARCHE,
celadonne le temps aux vannes motorisées

de fonctionner, et permet au taux de se stabiliser avant
que laregulation AUTO ne commence.

Laduréee de cette fonction estde 1a 4 secondes.

Taux minimum fixé

Le taux minimum fixé définit une valeur minimale absolue
pour le taux. Cela permet de s'assurer que le taux n'est
jamais inférieur ala plage la plus basse du tauxmetre - ce
qui empéche le tauxmetre de bloquer des sections.
Pression minimale

Lorsque vous utilisez le contréle de la pression, une
pression minimale absolue est définie pour le systeme.
Activation du contréle manuel

Permet le fonctionnement manuel du systeme pour

la configuration initiale, les essais sur le terrain

etle dépannage.

Activation du contréle de pression

Activez cette fonction pour un systeme basé
exclusivement sur la pression. Le plus souvent,

cette case n'est pascochée.

Activation du contréle hybride

Cela permettra au systéme de passer automatiquement
de laréqgulation basée sur le taux a laregulation basée
surlapression lorsque le systeme pulvérise a partird'un
petit nombre de buses, ce qui est inférieur ala capacité
de mesure du tauxmetre.

Activation de la fonction de démarrage rapide

Ce parametre active la fonction de démarrage

rapide (Quick Start) - fournissant une vitesse instantanée
(simulée)chaque fois que le systéme passe de VEILLE

a MARCHE. Ceci est utile pour éliminer le délai associé
al'acquisition d'un nombre suffisant d'impulsions

de signal de vitesse pour fournir au systeme des
informations sur la vitesse. Voir Configuration/A

pour saisir les parametres de temps de démarrage
rapide et de vitesse. (Assurez-vous que le délai d'attente
automatique soit désactivé.)
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CONFIGURATION DES CANAUX - ALARMES

Roundup .m.

I system outputs Alarms ISobus HOME
Operation Contro mplement %
(1>—— Rate Alarm Threshold 10 % TOTALS
(2>—— Low Pressure Alarm e PSI
(3>— High Pressure Alarm 50 PSI O

(EO— Nozzle Check Alarm 10 %

1. Seuild'alarme de taux
Regle lavaleur du seuil pour I'alarme de taux - peut
étreréglé de10a 30 %. Cette valeur est le pourcentage
de différence entre le tauxreel de I'application et le taux
prévu(cible). Le réglage par défaut est de 10 %.

2. Alarmede basse pression
Active et ajuste la valeur de I'alarme de pression -réglez
lavaleur pour avertir l'opérateur lorsque le niveau bas est
atteint. Fourchette de valeurs: De 0 a50 % du réglage
dela VALEUR TOTALE.

3. Alarme haute pression
Active et ajuste la valeur de I'alarme de pression -réglez
lavaleur pour avertir l'opérateur lorsque le niveau haut
est atteint. Cette valeur peut étre réglée sur ARRET(0)
oujusqu'al00 % du réglage dela VALEUR TOTALE.

4. Seuild'alarme du réservoir
Cette fonction active et specifie une valeur pour
I'alarme du reservoir. Lorsqu'elle est activee, la valeur
approximative est visible sur I'affichage de la jauge
duréservoir surl'écran d'accueil sous la forme d'une
lignerouge.

5. Alarme de vérification des buses
(mode hybride uniquement)
Cette fonction active et spécifie une valeur pour
I'alarme de vérification des buses. En mode hybride,
le tauxmetre est utilisé pour accumuler des valeurs
de mesure et pour vérifier l'usure des buses. Lorsqu'elle
est activée, sile taux réel différe du taux calculé a partir
de la pression d'un pourcentage défini, une alarme
enavertit I'opérateur.
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I )
‘ System Outputs Alarms ISO0bus I HOME
Operation Control Implement E
3
d>—— section Valve Type PROSTOP-E
TOTALS

@>— Nozzle Spacing (in)
@G>~ Total Sections

(GG >—— Section configuration
@—»Actuator Auto Config
@—»Hixed Section Control
®—->Ena.b].e Fence Nozzle
®_.,Fence Nozzle Multiplier
®_.>Canﬂude Segment Delay (ms)

Cdo>—— CanNode Configuration

20

60

Left \/ Right \/

1.0

100

Enter I

Remarque : Leschamps 1, 2, 4, 6 de cet écran ne peuvent pas étre modifiés lorsqu'ils sont connectés au contréleur de taches.

CONFIGURATION DES CANAUX - MISE EN CEUVRE

1.  Typedevanne de section
Sélectionnez un type de vanne de section. Les choix sont
ProStop-E ou valve 2 voies.

2. Espacementdesbuses
Saisissez ladistance entre les buses.

3. Totaldes sections
Saisissezle nombre total de vannes/sections ProStop-E installées
surle systeme. Jusqu'a 12 commandes de section peuvent étre
affichéesindividuellement sous forme de valeurs numeériques
dans Ch. Tsurl'écran d'accueil. Si13 sections ou plus sont saisies,
les sections sont affichées souslaforme d'un graphique a barres
rouges/vertes, et ne sont contrélées que par les boutons fléchés
d'activation/de désactivation des sections.

4. Configuration des sections
Attribuez les actionneurs aux différentes sections en appuyant
surlafenétre blanche correspondante et en saisissant son
numero. Chaque section doit contenirun « 1» dans la fenétre pour
les buses. Pour terminer, appuyez sur l'onglet Implement (Mise en
ceuvre) pour revenir ala configuration des canaux. Voir le détail
del'écranalapage suivante.

5. Auto config.d'actionneur
Cette fonction permet de configurer automatiqguement les vannes
ProStop-E -enlesrépartissant uniformément en sections.

6. Controle de section mixte
Activez cette fonction pour créer des sections virtuelles sur
larampe afin d'actionner des sections de buses ProStop-E en tant
que groupe. Remarquez que le contréle individuel des buses sera
toujours maintenu en mode AUTO. Définissez combien de buses
ProStop-E se trouvent dans chagque section virtuelle, sous le
bouton Section Configuration(Configuration de la section).

7. Activationde labuse de cloture
Cochezlescases LEFT(GAUCHE)et RIGHT (DROITE) pour
permettre le contréle des buses de larangée de clotures a partir
del'¢cran UT. Lactivation des buses de cloture attribue les
vannes ProStop-E les plus a gauche et les plus a droite comme

10.

buses de cloture, et met automatiquement ajourla configuration
delasection. Siles cases Enable Fence Nozzle (Activer les buses
de cloture)sont cochées, desicénesrouges de buses de cloture
sont affichées surlapage d'accueil, a proximité des boutons
On/0ff(Marche/Arrét)de la section.

SECTIONS

X <

m ; =k
Siune buse de cloture esten MARCHE, une icone verte clignotante
de buse de cléture est affichée sur la page d'accueil pres des
boutons de section On/0ff (marche/arrét).

SECTIONS

5%

Multiplicateur de buses de cloture
Saisissez un facteur pour ajuster le systéme au taux idéal pour
labuse de cléture. Lavaleur par défaut est 1(identique au taux
du systéme). Par exemple, sivous saisissez « 1,5 » comme
multiplicateur, le taux de la buse de cl6ture sera 1,5 fois supérieur
aceluid'une buse de trongon de rampe.
Délai de segmentation du CanNode
Saisissez une valeur pour le délai d'activation/de désactivation
de chaque segment. Remarquez qu'un delai de 100 ms est
lavaleur par défaut et optimiseralaconsommation d'énergie
du systeme.
Configuration CanNode
Listelesidentités des CanNodes attachés au systeme. Utilisez
les fleches pour réorganiser I'ordre des CanNodes si nécessaire.
L'ordre des CanNodes(1,2,3)doit correspondre al'emplacement
desvalves qu'ils contrélent (gauche, milieu, droite). Utilisez
latouche logicielle Reset CanNodes (Réinitialisation des
CanNodes)pour déconnecter et rétablir la connexion aux
CanNodes(nécessaire si des modifications ont été apportées
aux connexions réseau). Pour terminer, appuyez sur l'onglet
Implement (Mise en ceuvre) pour revenir ala configuration
des canaux. Voir le détail de I'écran ala page suivante.
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CONFIGURATION DES SECTIONS

Apres avoir défini le nombre de sections et appuyé sur « START » (DEMARRER) dans le menu Auto config. Actuator (Auto Config.
Actionneur) Touche de fonction logicielle, chaque section doit étre remplie avec « 1» buse pour permettre le contréle individuel
desbuses. Utilisez lafleche en basde I'écran pour revoir toutes les affectations. Sivous créez des sections virtuelles, saisissez
le nombre désiré de buses ProStop-E qui seront dans chaque section.

Roundup

vutputs

CONFIGURATION DES CANNODES

Les CanNodes doivent étre organisés pour correspondre a la disposition de la machine. Utilisez les fleches correspondantes pour
modifier I'ordre des CanNodes. Parexemple : le CanNode le plus a gauche est la position 1et commande les buses les plus a gauche,
le CanNode central est la position 2 et commande les buses au centre, et le CanNode le plus a droite est la position 3, commandant les
buses les plus adroite surlarampe. Sitousles CanNodes de la machine ne sont pas visibles, appuyez sur la touche logicielle « RESET
CANNODES » (REINITIALISATION DES CANNODES), et les CanNodes seront réidentifiés.

_System | outpucs | Alarms | 150bus
BIOOION BOuCw )3

AOOCB1045A2001C2
AOOC81045A2001C0O

AOOC81045A2001B6
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CONFIGURATION DES CANAUX - ISOBUS

Roundup

T

l System

outputs I Alarms

ISObus l

Operation Control

Implement

C>— Enable Prescription Control

2>— Look-Ahead Times

(> Rate Change
(>~ section Turn On
(s>~ Section Turn Off

(s>— Reference to Center Distance

FanlgEae)) 4 LEis i =)

Forward(+) / Backward(-)

\/ TOTALS
0.000 S s

CONFIGURE
0.200 S
0.200 S
CH2 SETUP
0.0 1n
0 . 0N

Ceo— Activity

Erop Protection

Remarque : Les champs 1,7, 8, 9 de cet écran ne peuvent pas étre modifiés lorsqu'ils sont connectés au contréleur de taches.

Activation du contréle des prescriptions

Permet le controle de la prescription pour l'utilisation

du systeme avec des cartes de champ de prescription.
Lavaleur par défaut doit étre décochée.

Temps d'anticipation

Cescontrbles permettent au systeme d'anticiper l'activité
du contréleur pour tenir compte efficacement du temps
nécessaire au contréleur de taches pour envoyer, et au
contréleur de taux ProStop-E ISOBUS pour répondre aux
commandes de controle.

Changement de taux

Ce parameétre est le nombre de secondes pendant
lesquelles le systéme anticipe I'activité de controéle du taux
d'application. Lavaleur par défaut est O(arrét).

Mise en marche de la section

Ce parametre estle nombre de secondes que le systeme
va anticiper lors de I'ouverture des vannes de section.
Lavaleur par defaut est de 0,2 seconde.

Arrétdela section

Ce parametre estle nombre de secondes que le systeme
va anticiper lors de la fermeture des vannes de section.
Lavaleur par défaut estde 0,2 seconde.

Distance entre laréférence et le centre

Cette mesure définit la distance entre le point
deréférence tel que spécifié dansla configuration Betle
centre de l'outil lui-méme. Sile centre de la barre d'outils
a été spécifie comme point de référence, cesvaleurs
peuventrestera0.
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7.

Avant (+) / Arriére (-)

Mesurez la distance entre le point de référence

du controéleur et les taches au centre de I'outil, devant
ouderriere le point de référence du contréleur.
Droite (+) / Gauche (-)

Mesurezla distance entre le point de référence

du controleur et les taches au centre de l'outil, a droite
ouagauche du point de référence du contréleur de taches.
Sil'outil n'a pas de décalage, laissez lavaleura 0.
Activité

Sélectionnez votre activité de mise en ceuvre parmi

les catégories proposées. Cette sélection décrit
I'activite de l'outil contrélé surle réseau ISOBUS, qui est
généralement « Protection des cultures ». La sélection
par défaut est « Unknown » (Inconnu).

ACTIVITE

Inconnu

Fertilisation

Semis/Plantation

Protection des cultures

Travail du sol

Mise en balle

Tonte

Emballage

Récolte

Récolte des fourrages
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PROSTOP-E DUAL

ECRAN D'ACCUEIL

SECTIONS
ZIEY =
Ly

= B[
[

Product 1 Mester B
Rate/Min. GPM u Target GPA
D 00" 0.0
Pressure Psl Actual GPA
o @l & oo
@ 1 Active Nozzle Active Width Ft
- A _ 120.00

0.0/ CONNECT

Task Controller

]

Commande de buse Auto/Man

Un bouton est ajouté pour donner a l'utilisateur

la possibilité de changer automatiquement de buse ou
de changer manuellement de buse. Ce bouton permet
de faire défiler quatre options différentes. Lorsque vous
appuyezsurle bouton, la buse active passe d'Auto, a A,
aB,aA+B, puisrevienta Auto. En mode Auto, les buses
se commutent en fonction des parameétres définis dans
la configuration du ProStop-E Dual. Lorsque A, B ou A+B
est sélectionné, il s'agit de la ou des buses actives.
Ch.1Affichage des informations

Une boite d'information est ajoutée pour afficher la buse
en cours d'utilisation.

Ch.1Affichage des informations

Lorsque lalargeur est affichee, I'étiquette devient Largeur
active plutét que Largeur pour donner a l'utilisateur un
retour numeérique sur le nombre de buses activées.
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PROSTOP-E DUAL

ONGLET IMPLEMENT (MISE EN (EUVRE)

Ei
%

| Contol || implement |

20 |
[ %0 |
[ Enter |
/|

1. Typedevanne de section
Pourle controéle de la buse double, sélectionnez :
ProStop-E Dual. Lorsque ce type de vanne de section
est sélectionné, les caractéristiques des buses doubles
sont démasquées.

HYP1100(01-15-23)
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PROSTOP-E DUAL

ONGLET FONCTIONNEMENT

@D) ProStop-E Dual Setup

1. Nombre de buses/1buse a 40 LB/P0?
Ces caracteristiques sont masqueées lorsque le ProStop-E
Dual est sélectionné comme type de vanne de section.

2. Configuration de ProStop-E Dual
Ce bouton est affiché lorsque le ProStop-E Dual est
selectionné comme type de vanne de section. Ce bouton
dirige I'utilisateur vers la page de configuration des
buses doubles.
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PROSTOP-E DUAL

CONFIGURATION DES CANAUX -1S0BUS

|Product 1 | AH
CH1 SETUPR
| System | | Outputs “ Alarms ” ISOBus | HOME
| Operation l | Control ” Implement } §|
® —— Nozzle Pair II' @ TOTALS
@ T Nozzle A Number A @ 40 PSI GPM &
@ T Nozzle B Number BGEO PSI GPM cdmmm

Min Pressure PSI

Calculate Switching
Points

Range for Nozzle A
Range for Nozzle B

Range for Nozzles A+ B

Tolerance Band

Min Speed

114:

MPH

MPH

MPH

e

:
.

Max Speed
MPH

MPH

Paire de buses

Ce parametre définit la paire de buses qui est utilisée. L'utilisateur
peut enregistrer des valeurs pour deux paires maximum.

Numéro de labuse A

Ce parametre définit le numéro de buse pour la buse A utilisée pour
|'application. Le nombre de buses est |le taux auquel 1buse s'écoule
440 Ib/po® Par exemple : -04=0,4 gal/min a 40 Ib/po®. Les choix
sontindiqués ci-dessus.

Buse A 2 40 Ib/po?

Ceréglage définit le taux que produit une buse a 40 Ib/po®.
Numéro de labuse B

Ce parametre définit le numéro de buse pour la buse B utilisée pour
|'application. Le nombre de buses est le taux auquel 1buse s'écoule
a401b/po® Parexemple : -05=0,5 gal/min & 40 Ib/po”. Les choix
sontindiqués ci-dessus.

Buse B a 40 Ib/po?

Ceréglage définit le taux que produit 1buse a 40 1b/po?.

Pression minimale

Cette valeur définit la pression minimale utilisée pour le calcul

du point de commutation. Cette valeur n'est pas utilisée pour
contréler le systeme, mais uniquement pour le calcul.

Pression maximale

Ceci définit la pression maximale utilisée pour le calcul du point

de commutation. Cette valeur n'est pas utilisée pour contréler

le systeme, mais uniquement pour le calcul.

Calculer les points de commutation

Ce bouton exécute un calcul pour définir les points

de commutation, qui utilise le GPA cible de I'onglet Opération
etl'espacement des buses de lI'onglet Mise en ceuvre.
***Silavitesse maximale de la buse A estinférieure alavitesse
minimale de la buse B, augmentezla vitesse maximale de la buse
Aafin qu'elle soit égale ala vitesse minimale de la buse B. Ceci
s'applique également ala transition entre labuse B et labuse A+B.
Plage pour labuse A

Ce parametre définit la plage de fonctionnement de la buse A.

I peut étre saisi manuellement par l'utilisateur ou en appuyant

sur le bouton « Calculate Switching Points » (Calculer les points

de commutation).

10.

n

12.

Plage pour labuse B

Ce parametre définit la plage de fonctionnement de la buse B.

[ peut étre saisi manuellement par l'utilisateur ou en appuyant
surle bouton « Calculate Switching Points » (Calculer les points
de commutation).

Plage pourlabuse A+B

Ce parametre définit la plage de fonctionnement de labuse A + B.
[ peut étre saisi manuellement par l'utilisateur ou en appuyant
sur le bouton « Calculate Switching Points » (Calculer les points
de commutation).

Bande de tolérance

Ce parametre définit le pourcentage au-dessus/en dessous

du pointde commutation avant qu'un changement de buse ne soit
effectué. Laméme bande de tolérance est utilisée pour toutes
les plages.

ACTIVITE

01

015
02

025

03
04

05

06
08

10

15
20

Surmesure
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PRESENTATION GENERALE DU CONTROLE

CONFIGURATION DES CANAUX - FONCTIONNEMENT
DEFINIR LES LIMITES DU PWM

Cette procédure de configuration etablit les limites du cycle
de service PWM bas et haut pour un dispositif contréle

par PWM.
FIEIETEE]E]
Product 1 e

Pressure PSI Rate/Min. GPM Duty Cycle %

0 6.0 0.0

Duty Cycle
Saved

Duty Cycle
Measured

8 %

3
100 % 0%

8 %

PROCEDURE :

DEFINITION D'UNE LIMITE MINIMALE

1. Avecaumoins une section en marche, appuyez sur
latouche de fonction Run/Hold (Marche/Veille).

©

HOLD
2. Appuyezsurle bouton d'augmentation jusqu'a ce
que lapompe affiche un taux minimum constant.
Lafenétre de donnees adroite affiche le cycle de travail
entempsreel.

P

3. Pourenregistrer cette valeur en tant que nouveau
pourcentage de cycle de service minimum, appuyez sur
le bouton Minimum a I'écran.

DEFINITION D'UNE LIMITE MAXIMALE

4. Appuyezsurle bouton d'augmentation jusqu'a ce que le
Taux/min maximum soit atteint. La fenétre de données
adroite indique le pourcentage du cycle de travail en
tempsreel.

P

5. Pourenregistrer cette valeur en tant que nouveau
pourcentage maximum du cycle de service, appuyez sur
le bouton Maximum a I'écran.

Maximum

HOLD

ENREGISTRER LES MODIFICATIONS ET QUITTER
6. Appuyezsurlatouche logicielle Run/Hold (Marche/Veille)
pour arréter la pompe.

RUN
7. Appuyezsurlatouche de fonction Confirm(Confirmer)
pour enregistrer les modifications et revenir
alaconfiguration des canaux.

CONFIRM
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PRESENTATION GENERALE DU CONTROLE

CONFIGURATION DES CANAUX - FONCTIONNEMENT
REGLAGE FIN DU TAUXMETRE

. Ta .
ql>L 13
B o B
CONFIRM
Roundup CANCEL
volume 6 Rate Min. GPM Meter cal
e.0e 0.00 358.00
RESET
Volume G Meter cal @
Measured calculated
0.0 0.00
HOLD

Cette procédure permet de vérifier et d'affiner I'¢talonnage
du taux par test de capture. Le résultat du test de capture est
ensuite comparé au volume calculé du systeme. Le systeme
est alors ajusté pour correspondre au taux réel. Plus
I'echantillon d'eau est important, plus le test et le réglage
seront precis.

La méthode la plus précise pour mesurer le volume d'eau
écoulé consiste a placer un récipient sous CHAQUE buse

et a additionnerla quantité provenant de chaque buse.
Celapermet de s'assurer que 100 % de I'eau est collectée

et que toutes les buses pulvérisent de maniere égale.

Il est également possible de déconnecter laligne principale

de larampe et de I'acheminer vers un grand récipient

de mesure, mais une vanne doit étre installée et correctement
réglée afin de simuler les conditions réelles sur le terrain.

Remarque : le test du Compteur de réglage fin est
automatiquement préréglé pour fonctionner a une vitesse
simulée de 6 m/h, en utilisant le taux cible et la largeur active
actuels.

PROCEDURE DE TEST :

1. Remplissezleréservoir du pulverisateur avec de l'eau,
de préférence 100 gallons ou plus. Plus le volume d'eau
utilisé est important, plus I'¢talonnage est précis.

2. Placezle(s)récipient(s)d'essai pour recueillir I'eau.

3. Appuyezsur latouche logicielle Run/Hold (Marche/Veille).
Aumoins une section doit étre active.

4. Effectuezle testjusqu'ace quele volume souhaité

soit atteint.

HOLD

5. Appuyezsurlatouche logicielle Run/Hold (Marche/Veille)

pour arréter le taux.

RUN

6. Mesurezleliquide recueilli et saisissez le volume total

mesure dans la case del'écran. Appuyez surle numéro
pour le saisir.

Measured

0.0

7. Lanouvelle valeur est automatiquement calculée, puis

affichée dans la case Meter Cal Calculated(Calibrage
du compteur calculé).

Calculated
0.00

8. Pourenregistrerlavaleur, appuyez surlatouche logicielle

Confirm(Confirmer). Le nouveau calibrage du compteur
estautomatiquement enregistré.

CONFIRM
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PRESENTATION GENERALE DU CONTROLE

DIAGNOSTIC 1

Diagnostic

3: l 2 |
Manufacturer: Pentailr Hypro @

Manufacturer Code: 7Zz1 CONFIGURE
rart mumber: 2zes0-0029
Serial Mumber: 1201880009
Hours: 27.5

current Vi # 1

@ —— ECU Instance: o
pevice class: (o) Sprayers ®_’

(2> — Dbevice class Instance: a A —
Pevice Function: (128) Spray Rate Control
@ — pevice Function Instance: 0
IS0 Mame: GXAO0OCR00046AD6DRO

Firmware X0 ~ version HYPRO® canmode ID . version RESE"

43195 v1.60 OXADBCBLOASAZE01B0 1.04
VIC OPF 1903081 0XADOCEBLO045A2001CO 1.04
45166 -8 OXADOCBLO4SAZO0LCR 1.04
0BLT 1.02.01

Foundation 2.4.0

viClient 2.4.1

TCClient 2.0.betash

Cet onglet contient différentes informations specifiques
au controleur de taux ProStop-E ISOBUS - numeéro de série,
heures, etc.
1. Instancedel'ECU:
Laissez cette valeur a 0, sauf s'ily a plusieurs
calculateurs de laméme classe de dispositif
et de laméme fonction de dispositif sur le bus.
Définissez l'instance de I'ECU sur 1, s'il y a un conflit.
2. Instance de classe de dispositif :
Laissez cette valeur a 0, sauf s'ily a plusieurs
calculateurs de laméme classe de dispositif sur le bus.
Définissez I'lnstance de classe de dispositif sur 1, s'il
y aun conflit.
3. Instance de fonction du dispositif :
Laissez cette valeur a 0, sauf s'ily a plusieurs
calculateurs de laméme classe de dispositif sur le bus.
Définissez I'lnstance de classe de dispositif sur 1, s'il
y aun conflit.
4.  Accueil
Latouche logicielle permet de revenir al'écran d'accueil.
5. Configuration
Latouche logicielle permet de reveniral'écran
Configuration.
6. Déconnexion
Touche - déconnecte le controleur de taux ProStop-E
ISOBUS du reseau ISOBUS.
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PRESENTATION GENERALE DU CONTROLE

DIAGNOSTIC 2

Diagnostic

+

1 I 2 H
Roundup Product 2
% Error 0 % Error 0
Target Rate /Area 10.00 Target Rate /Area 20.00
Actual Rate Area ©0.00 Actual Rate /Area 0.00
Average Rate /Min. 0.00 Average Rate/Min. 0.00
Meter Rate /Min. 0.00 Meter Rate/Min. 0.00
Nozzle Rate Min. 0.00 Nozzle Rate /Min. 0.00
control Rate /Min. 0.00 control Rate. /Min. 0.00
control Frequency 0.0 control Frequency 0.0
Active Width (1] Active width (¢]
Area Per Hour 0.00 Area Per Hour 0.00
Pressure 0 Pressure 0
Nozzle Delta 1.00 Nozzle Delta 1.00
PWM % Duty cCycle 0.0 PWM % Duty cycle 0.0

L'onglet de diagnostic 2 présente les donnees brutes
qui sont traitées parle controleur de taux ProStop-E
ISOBUS. Elles ne sont affichées qu'en tant que référence
de dépannage.
1. Accueil:
Touche logicielle - permet de naviguer directement
versl'écran d'accueil.
2. Configuration:
Touche logicielle - permet d'accéder directement
al'ecran Configurer.
3. Déconnexion:
Touche logicielle -déconnecte du réseau ISOBUS.
4. Réinitialisation
Latouche logicielle réinitialise toutes les valeurs.

CONFIGURE

|

DISCONNECT

®

RESET
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DEPANNAGE

PROBLEMES DE COMMUNICATION AVEC LES VANNES
CANNODE OU PROSTOP-E.

L'application Pentair-Hypro Spraylt peut étre utilisée comme
outil de diagnostic pour vérifier lacommunication avec le

ou les CanNode(s) et I'actionnement des vannes ProStop-E.
L'application Spraylt peut également étre utilisée pour vérifier
la configuration des buses de pulvérisation individuelles

ou pour tester le taux.

LA VITESSE LOCALE EST TOUJOURS NULLE OU ERRATIQUE
«  Verifiezlajustesse de I'¢talonnage de la vitesse.
«  Consultezl'installation du capteur de vitesse GPS.
Vérifiez que le cablage ne présente pas de rupture
ou de connexion incomplete.

LE COMPTAGE DES ZONES EST INEXACT

Lalargeur de l'outil ou I'étalonnage de la vitesse a eté
mesuré ou programme de maniere incorrecte. Reprenez

les procédures initiales, apportez des modifications et
testezanouveau le nombre d'acres(hectares). Assurez-vous
qu'aucune largeur n'est saisie pour les sections de rampe
non utilisées. Vérifiez I'exactitude avec la formule :

Acres =distance x largeur en pieds/43560 ;

Hectares =distance x largeur en metres/10 000.

PAS D'AFFICHAGE DES GALLONS (LITRES) OU DES GALLONS
(LITRES) PAR MINUTE

Vérifiez que la pompe et I'équipement du pulvérisateur
fonctionnent correctement. Sile liquide circule dans

la conduite, vérifiez le capteur de taux pour vous assurer

qu'il est vissé a fond dans le tauxmetre. Vérifiez que le type
de tauxmetre et la valeur des impulsions par gallon ont éte
saisis correctement. Vérifiez également que le cable ne
présente pas de rupture ou de connexionincompléte. Sile
tauxmetre est neuf ou n'a pas eteé utilisé pendant une longue
periode, la turbine est peut-étre collee. Enringcant le systeme
al'eau, la turbine devrait tourner librement. Le taux peut

étre trop faible pour enregistrer une lecture, ou un matériau
étranger peut s'étre logeé dans le tauxmetre.

LE TOTAL DU LIQUIDE UTILISE EST INEXACT

Cela peut résulter d'une saisie incorrecte du type et

de lavaleur de l'unite du tauxmetre. Vérifiez le numéro inscrit
sur l'étiquette du tauxmetre et assurez-vous de sajuste
saisie. Sile compteur a été utilisé pendant un certain temps,
I'usure peut avoir modifié la valeur d'étalonnage. Consultez
Compteur de réglage fin ala page 26.

Veérifiez la position de montage du tauxmetre. Avec des tauxs
plus faibles, le compteur doit étre monte verticalement.
Vérifiez également que le capteur de taux est vissé a fond
dans le tauxmetre. D'autres causes peuvent étre des
marquages inexacts sur la cuve du pulvérisateur, un taux trop
faible pour étre enregistré ou un corps etranger logeé dans le
tauxmetre.

LA CONSOLE EST IRREGULIERE PENDANT SON
FONCTIONNEMENT

Vérifiez le numéro d'étalonnage de la VITESSE De CONTROLE
dans Configuration des canaux/Controle. Sile Taux a
tendance a étre excessif ou a osciller, le réglage de la VITESSE
De CONTROLE est peut-étre trop élevé pour lavanne
deregulation utilisée ; réduisezle reglage de la VITESSE

De CONTROLE d'Tunité(plage de -12 & +3).

LES MESURES AFFICHEES N'ONT PAS DE SENS
Laconsole est peut-étre dans le mauvais mode de mesure
(anglais ou métrique).

LE FONCTIONNEMENT DU SYSTEME (CONTROLE) EST
DEFAILLANT EN MODE AUTOMATIQUE

Vérifiez la VITESSE De CONTROLE dans Configuration des
canaux/Controle. Sivous utilisez une vanne lente (4 secondes
ouplus, de lafermeture al'ouverture), augmentez le réglage
delaVITESSE De CONTROLE.

INTERFERENCES ELECTRIQUES

Le fonctionnement erratique du systeme peut étre le résultat
d'interférences électriques provenant des fils d'allumage ou
de chargesinductives(embrayage électrique, ventilateur,
solénoide, etc.). Essayez toujours de faire passer les fils aussi
loin que possible des zones suspectes. Sides problemes
surviennent, vous devrez peut-étre déplacer la console

et/ou le faisceau de cébles, ou installer un suppresseur

de vibrations. N'utilisez pas de faisceaux de cablage
artisanaux non approuvés, quine sont pas blindés ou
fabriqués selon les spécifications de l'usine.

ALIMENTATION

Verifiez la source d'alimentation avec un compteur électrique
ouune lampe de test. S'iln'y a pas de courant, tracez le céble
vers labatterie en cherchant des ruptures. Vérifiez également
les fusibles ou les disjoncteurs qui alimentent la console.
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DEPANNAGE

ENTREES DE CAPTEUR

Enl'absence deréponse al'undes tests suivants, reportez-
vous au schema de cablage principal pour localiser le
connecteur suivant enligne versla console et répétezle
test surce connecteur. S'ilyaune réponse a ce connecteur,
le probléme peut se situer dans le cable entre les deux
connecteurs(oules connecteurs eux-mémes).

. ENTREEDelaVITESSE LOCALE
Debranchez le cable du capteur de vitesse
de laconnexion de vitesse. Utilisez un multimetre pour
verifier la tension. Il doit indiquer 12 V entre les broches
BetCet9VentrelesbrochesAetC. Voirle schema
de cablage en annexe.

.« ENTREE Du Taux
Debranchez le cable du capteur de taux de la connexion
de taux du faisceau principal. Utilisez un multimetre pour
verifier la tension. Il doit indiquer 12 V entre les broches
BetCet9VentrelesbrochesAetC. Voirle schema
de cablage en annexe.

Remarque : Sivous ne disposez pas d'un multimetre,

trouvez un petit morceau de fil a utiliser en guise de cable

de démarrage. Court-circuitez rapidement les broches Aet C
plusieurs fois pour envoyer un signal a la console. Sile cable
est fonctionnel, la console doit répondre avec une lecture.

TAUXMETRE

Sivous utilisez un tauxmetre a turbine, assurez-vous que
laturbine tourne librement. Sila turbine tourne librement,
mais que le compteur n'enregistre pas le taux avec un capteur
connu, il se peut que la turbine soit défectueuse.

SIGNAL DE CONTROLE DE LA SERVOVALVE

Avec la console allumée, mettez la console en mode MANUEL,
placez le commutateur Marche/Veille a distance en position
MARCHE et mettez au moins un commutateur de section
sur MARCHE. A I'aide d'un voltmeétre ou d'une simple lampe
de test, vérifiezla présence d'une bonne masse du chéassis
achacun des fils du servo sur le connecteur du faisceau
principal. Vous devriez obtenir 0 V sur chaque fil. Sivous
maintenez le bouton d'augmentation enfonce, le fil ROUGE
doit émettre une impulsion vers 12 V(la lumiére émet une
impulsion). Sivous maintenez le bouton d'augmentation
enfonce, le fil ROUGE doit emettre une impulsionvers 12V
(lalumiere émet une impulsion).

SERVOVALVE

La meilleure fagon de tester la servovalve est d'utiliser

une console connue pour fonctionner. Sélectionnezle

mode MANUEL, placezle commutateur Marche/Veille

en position MARCHE et mettez au maoins une section

sur MARCHE. Avec la servovalve connectée au fil

de servovalve sur le faisceau principal, le maintien du bouton
d'augmentation enfoncé devrait fermer la servovalve

tandis que le maintien du bouton de diminution enfonce
devrait I'ouvrir (sila plomberie est configurée pour un
fonctionnement en dérivation). La servovalve doit fonctionner
endouceur dans les deux sens, de l'ouverture complete
alafermeture complete.

Vous pouvez également tester une servovalve avec une
pilede 9V. Enconnectant la batterie a chaque borne

de la servovalve, elle devrait fonctionner dans un sens.
Eninversantles connexions de la batterie, la servovalve
devrait fonctionner dans I'autre sens. La servovalve doit
fonctionner en douceur dansles deux sens, de I'ouverture
complete alafermeture complete.

PLOMBERIE

Laplomberie du systeme est un facteur critique pour obtenir
une performance optimale de votre systeme de controle

de taux ProStop-E ISOBUS. Le tableau de la page suivante
peut vous aider a déterminer quelle partie de la plomberie
estal'origine de votre probléeme. Nous supposons que
laservovalve et le tauxmetre sont installes correctement et
fonctionnent. De plus, veillez a bien avoir choisi et installé
les buses de pulvérisation adéquates pour I'application,
lavitesse et le taux de pulvérisation que vous avez l'intention
de maintenir. Ne négligez pas les raccords et les tuyaux qui
fuient, les tuyaux pincés et les buses bouchées ou usées.
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TABLEAU DE DEPANNAGE DE LA PLOMBERIE

SYMPTOME

Le systeme perd de la pression en mode MANUEL

CAUSE POSSIBLE

Pompe Air-lock

SOLUTION POSSIBLE

Nettoyezlacrépine
Installez des tuyaux plus grands

Ajustementinsuffisant de la pressionen
mode MANUEL

Trop de restriction de taux danslaboucle
d'asservissement

Installezdes tuyaux et des raccords plus grands
Supprimezles coudes aigus dans la plomberie

Pression du systeme trop faible en mode MANUEL

Pompe en panne ou trop petite

Agitation excessive du réservoir

Positionnement incorrect de lavanne
d'étranglement, duréglage de laplage
ou desvannes de décompression.

Installez des tuyaux plus grands/remplacez
lapompe.

Réduisez I'agitation du réservoir

Réglezlesvannes

Lapression, lavitesse et le taux de pulvérisation
ne correspondent pas aux tableaux

Lecture imprécise de la pression
Buses de pulvérisation sales ou usées

Utilisezune jauge différente et vérifiez
chaque fleche.

Nettoyez ouremplacezles buses
de pulvérisation

Pression excessive en mode AUTO

Le réglage du taux minimum est trop élevé
Réglage incorrect de la position enligne/
en dérivation

Recalibrer le systéme
Modifier le réglage de la position en ligne/
en dérivation

Pression fluctuante en mode AUTO

Tuyaux affaissés ou pliés

Lavanne d'étranglement oulavanne deréglage
de laplage limitent le taux

Pompe en panne ou trop petite

Le numéro de calibrage de la vitesse de controle
esttrop élevé, ce quientraine une réaction
excessive delavanne.

Soutenez ouremplacez les tuyaux

Ajustezlavanne d'étranglement et lavanne
deréglage

Installez des tuyaux plus grands

Installezune pompe plus grande

Nettoyezlacrépine

Réduire le réglage de la vitesse de contréle

LIGNES DIRECTRICES EN MATIERE DE PLOMBERIE

Cette section détaille les facteurs importants pour une
performance idéale du systeme. Les schéemas du systeme
(voir pages 9-10) montrent les configurations de plomberie
optimales pour le contréleur de taux ProStop-E ISOBUS.

CHUTES DE PRESSION

Tous les tuyaux, vannes et raccords (en particulier les coudes)
peuvent provoquer des pertes de pression indésirables. Voici

quelques points:

1. Utilisezdes tuyaux d'un diametre aussi grand

que possible.

SR

de taille immédiatement supérieure.

6. Soutenezetfixezlestuyaux pour éviter qu'ils ne

s'affaissent et ne se tordent.

DIAMETRE DU TUYAU

Utilisez des vannes a passage intégral ou une vanne

TABLEAU 2 : DEPANNAGE

VANNE DE REGLAGE DE LA PLAGE

Lavanne de réglage de la plage est nécessaire lorsque
lapompe est beaucoup plus grande que nécessaire. Lorsque
lavanne de plage est ouverte, une partie du liquide est dérivée
autour de la pompe pour éviter de « surcharger » le reste

du systeme. Le réglage de lavanne de réglage de la plage
est déterminé par lavanne d'étranglement. Commencez

avec lavanne de la plage completement fermeée et effectuez
lavérification du systéme avant le début du chantier.

Silavanne d'étranglement doit étre fermée a plus des deux

tiers, ouvrezlégerement lavanne de la plage et effectuez

anouveau la vérification du systeme avant le chantier.

Evitezleslongueurs excessives de tuyau.
Evitez autant que possible les coudes aigus dans le tuyau.
Utilisezun nombre minimal de raccords.

VANNE D'ETRANGLEMENT

Lavanne d'étranglement limite votre vitesse de pointe pour

maximiser les performances de la servovalve. Démarrez avec

lavanne d'étranglement complétement ouverte et effectuez

Le diameétre du tuyau doit étre suffisamment grand pour
maximiser le taux entre les composants du systeme,
celacomprend les lignes de connexion reliant le tauxmeétre,
laservovalve et laligne d'agitation. Une tuyauterie sous-

dimensionnée peut empécher d'atteindre le taux d'application
cible et contribuer a l'instabilité du systeme.

lavérification du systéme avant le chantier.
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PARAMETRES PAR DEFAUT DU CONTROLEUR DE TAUX

Configuration

Anglais

lique aux deux Ch.1et 2

Métrique

Source de vitesse Adistance Adistance
Calibrage de la vitesse (po/cm) 0,189 0,48
Alarme Vitesse minimale (m/h/km/h) 0,0 0,0

Unites de surface Acres Hectares
Source de lalargeur du MTSI Désactivé Désactivé
Vitesse de mise en route rapide (m/h/km/h) Vide (0,0) Vide(0,0)
Temps de mise en route rapide (secondes) Vide (0) Vide (0)
Vitesse de test(m/h/km/h) 5,0 8,0
Polarité du commutateur de mise en ceuvre (Marche =) Ouvert Ouvert

Commutateur de mise en ceuvre Source externe

Local(Aucun)

Local(Aucun)

Controleur de taches arattachement automatique Désactivé Désactivé
Activation du contréle de section Activeé Activeé
Distance entre I'attelage et laréférence (po/mm) Avant/arriere 0.0 0.0
Distance entre I'attelage et laréférence (po/mm)Droite/gauche 0.0 0.0

Type d'attelage Inconnu Inconnu

Configurations

HYPRO PROSTOP-E

HYPRO PROSTOP-E

Verrouillage des parametres / de la configuration

Déverrouillé

Déverrouillé

Configuration d'usine

Verrouillé

Verrouillé

I

Fonctionnement Anglais Anglais Métrique
Nom du produit Produit 1 Produit 1 Produit 2 Produit 2
Activer le canal Activé Activé Désactivé Désactivé

Matériel / Unités

Liquide / Gallon

Liquide / Litre

Liquide / Gallon

Liquide / Litre

Numeéro de buse 01 01 01 01

Tbuse & 40 Ib/po*(gal/min ou L/min) 0,100(GPM) 0,390(L/min) 0,100(GPM) 0,390 (L/min)
Taux cible (oz/acre / ml/ha, etc.) 20 100 20 100
Etalonnage dutaux(oz/acre/ ml/ha, etc.) 1 10 1 10

Mode d'application Normal Normal Injection Injection

Vitesse de contréle -1 -1 -1 -1

Durée du délai automatique (S) 1 1 1 1

Taux minimum fixé 0,00 0,00 0,00 0,00
Pression minimale (Ib/po?/bar) 15 1,00 15 1,00
Activation du contréle manuel Activeé Active Activeé Active
Activation du contréle de pression Désactivé Désactivé Désactivé Désactivé
Activation du contréle hybride Désactivé Désactivé Désactivé Désactivé
Activation de la fonction de démarrage rapide Désactive Désactive Désactive Désactive

HYP1100(01-15-23)
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PARAMETRES PAR DEFAUT DU CONTROLEUR DE TAUX

Mise en ceuvre ‘ Anglais | Métrique Anglais | Métrique
Type de vanne de section PROSTOP-E PROSTOP-E PROSTOP-E PROSTOP-E
Espacement des buses(po oumm) 20 508 20 508
Total des sections 7 7 NA NA

Configuration des sections

Section 1Nb. de buses 7 7 NA NA
Section 2 Nb. de buses 8 8 NA NA
Section 3 Nb. de buses 8 8 NA NA
Section 4 Nb. de buses 8 8 NA NA
Section5 Nb. de buses 8 8 NA NA
Section 6 Nb. de buses 8 8 NA NA
Section7Nb. de buses 7 7 NA NA
Auto config. actionneur

Contréle de section mixte Désactive Désactive NA NA
Buse de cloture activée (gauche/droite) Désactive Désactive NA NA
Multiplicateur de buses de cléture 1.0 1.0 NA NA
Délai du segment CanNode (ms) 100 100 NA NA
Configuration CanNode Master Master NA NA
spotoe
Liquide MTS(Gallons) 145 145 145 145
Pression maximale (Ib/po?/bar) 150 10,4 150 10,4
Décalage de pression (Ib/po?/bar) 0 0 0 0
Vanne de contréle (DC ou PWM) PWM PWM PWM PWM
Fréquence de fonctionnement (Hz) 200 200 200 200
Cycle d'utilisation de I'agitation (%) 0 0 0 0
Cycle de service minimum (%) 8 8 8 8
Cycle de service maximum (%) 100 100 100 100

z
o
3
b

Fonction A Non utilisé Master Non utilisé Master

Nom B

Fonction B Non utilisé Master Non utilisé Master
pprmes
Seuil d'alarme du taux (%) 10 10 10 10

Alarme de basse pression(Ib/po?/bar) 0 0 0 0

Alarme de haute pression (Ib/po?/bar) 50 3,40 50 3,40

Alarme de niveau du réservoir (gal/litres) 50 200 0 0

Alarme de vérification des buses(%) 10 10 10 10

ob0s
Activation du contréle des prescriptions Activé Activé Activé Activé

Changement de taux(S) 0,000 0,000 0,000 0,000

Mise en marche de lasection(S) 0,200 0,200 0,200 0,200

Arrét de lasection(S) 0,200 0,200 0,200 0,200

Avant (+)/Arriére(-)(po/mm) 0.0 0.0 0.0 0.0

Droite (+)/ Gauche (-)(po/mm) 0.0 0,0 0.0 0.0

Activité Inconnu Inconnu Inconnu Inconnu
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SCHEMAS DE CABLAGE

NUMERO DE PIECE 2520-0258
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SCHEMAS DE CABLAGE

NUMERO DE PIECE 2520-0250

EPISSURE ET
THERMORETRACTABLE
(3PLCS)
FLUX Al 20AWGRG —
+12VDC B |- 20 AWG ORG
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NUMERO DE PIECE 2520-0251
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[ zcovozoms 20AWGRG 1B AJOUT CONTROLE
(BOM-150 PI) J
R - 20AWGNR 1C 19088 ET 17528
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SCHEMAS DE CABLAGE

NUMERO DE PIECE 2520-0252
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SCHEMAS DE CABLAGE

NUMERO DE PIECE 2520-0237
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GARANTIE

Le contr6leur de taux ProStop-E ISOBUS est un systeme de contrble automatique de taux complet, prét pour ISOBUS. Il est concu
pour se connecter aux systemes utilisant ISOBUS, un protocole normalisé pour la communication électronique entre les outils,
les tracteurs et les ordinateurs (IS0 11783).

L'installation du systeme ProStop-E varie en fonction de votre équipement. Veuillez prendre le temps de vous familiariser avec ce
manuel et les composants réels avant de commencer l'installation. Le respect des procédures décrites dans ce manuel permettra
de garantir des performances adéquates et d'éviter les problemes ou les questions une fois sur le terrain.

Veuillez lire attentivement le manuel et suivre les instructions qui s'appliquent a votre utilisation.

Sivousrencontrez un probleme quine peut étre résolu en consultant ce manuel, appelez le service d'assistance technique
de Pentair Hypro pour obtenir de l'aide.

Etats-Unis ou Canada : numéro d'appel gratuit (800) 445-8360
www.Pentair.com

Chez Pentiair-Hypro, nous pensons qu'un produit qui offre qualité et performance a faible colt est ce qu'il faut pour aider
l'opérateur d'aujourd'hui et celui de demain a rester competitifs sur le marché mondial. Notre objectif est de fournir aux exploitants
une gamme de solutions de contréle électronique des buses qui contribuera a l'efficacite et a labonne gestion de l'agriculture.

Nous vous remercions de votre achat et espérons que nous pourrons vous rendre service a l'avenir.

HYP1100(01-15-23)

91



»:3» PENTAIR HYPRO

375FIFTHAVENW | NEW BRIGHTON, MN55112 | PENTAIR.COM/HYPRO

Pour une liste détaillée des sites ou les marques Pentair sont déposées, veuillez consulter www.pentair.com/en/registrations.html. Les marques et les logos Pentair sont la propriété de Pentair plc.
ou de ses sociétés affiliées. Les marques et logos déposés et non déposés de tiers sont la propriété de leurs détenteurs respectifs. Parce que nous améliorons constamment nos produits et services,
Pentair se réserve le droit de modifier les spécifications sans préavis. Pentair est un employeur offrant I'égalité des chances.

HYP1100(01/15/23) ©2023 Pentair Tous droits réserves.



»t{:» PENTAIR
HYPRO

SISTEMA DE MODULOS ISOBUS PROSTOP-E

Control de boquillas individuales y flujo

MANUAL DE INSTALACION
FUNCIONAMIENTO

pentair.com

HYP1100(01/15/2023) © 2023 Pentair. Todos los derechos reserv.



INDICE

SECCION PAGINA
INFOrMACTON AE SEGUITAAT. ...ettteeeieiiiitt ettt ettt e oo oottt e e e e e ettt et e e e e ettt et e e e e e e e ettt eeeeeeeas 3
RS UM . ettt e e oottt e e e e et e e e e e e e e e e e e eeee e 4
IS EAIACTON ettt et e oot e e e e ettt e e e e ettt e e e e e e ettt et e e e e e e eeiaaaee 6
UM CTONMAIMIEINTO ¢ttt oo oo 44 4o 44 oo 4o oo e oo e et e e et e ettt ettt 1
RESUMIEN AEI CONTIOL. .ttt ettt e e e e e ettt oo e e e ettt e e e e e e e et eeeeeeeeeaa 13
e oI (o] oI = o] o | 1T PRSP PUUUPR 28
RESUMEN AT CONTIOL ottt e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeeeeeeeeeeaeeeeeaes 32
Yol [V Lol ol a e [N o T 0] o1 =10 1 = PSP UUPPRPPR 36
Configuracion predeterminada del CONTroladOr Q@ FIUJO ... i i ue it 39
DIagramas 08 CADIEATO. ... ettt e e e e e e e e e e e e e e e eeaaaen 41
BAIANTIA. e e e e et e e e 45

94 HYP1100(01-15-23)



INFORMACION DE SEGURIDAD

Elcontrolador de flujo ProStop-E puede usarse para controlary
aplicar quimicos peligrosos. La exposicion a quimicos peligrosos
puede derivar en enfermedades, lesiones graves o la muerte.
Los quimicos peligrosos incluyen insecticidas, pesticidas,
herbicidas, fungicidasy fertilizantes.

Las fichas de datos de sequridad de los materiales (MSDS)
proporcionan detalles especificos sobre los productos quimicos:
peligros fisicosy parala salud, procedimientos de sequridady
técnicas de respuesta ante emergencias. Elamoniacoirritay
corroe la piel, los ojos, el tracto respiratorioy las membranas
mucosas. La exposicion a liquidos o gases de expansion rapida
puede producir guemaduras quimicas gravesy guemaduras

por frio en ojos, pulmonesy piel. Las enfermedades dérmicasy
respiratorias asociadas pueden agravarse con la exposicion.

Sigalos procedimientosy métodos de proteccion especiales para
materiales peligrosos, incluidos el uso de equipo de proteccion,
proteccion paralos ojos, proteccion respiratoriay la ventilacion.

Leay siga detenidamente todas lasinstrucciones de seguridad en
este manual. Mantenga las etiquetas de seguridad en buen estado.
Reemplace las etiquetas de seqguridad faltantes o danadas.

PN i oancer

Este eselsimbolo de alerta. Cuando vea este simbolo, busque
unade las siguientes palabras de advertenciay esté alertaala
posibilidad de que alguien pudiese resultar lesionado.

A\ ADVERTENCIA advierte sobre los riesgos que causan
lesiones personales graves, lamuerte o danos importantes
alapropiedad siseignora.

AVISO hace referenciaalasinstrucciones especiales que son
importantes, pero que no estan relacionadas conriesgos.

ADVERTENCIA DE LA PROPUESTA 65 DE CALIFORNIA

Este productoy sus accesarios relacionados contienen
sustancias quimicas identificadas por el Estado de California
como carcinégenasy que provocan defectos congénitos u otros
danos reproductivos.

HYP1100(01-15-23)
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RESUMEN

Elsistema ISOBUS ProStop-E Pentair Hypro es un controlador
de flujo de rociado electrénico que permite el control individual
de cadaboquillarociadoraatravés delared de areadel
controlador (CAN bus) que envia mensajes a las valvulas de las
boquillas de manera individual.

Elsistema utiliza controladores de tareas que cumplen con
ISOBUS y actuan como lainterfaz principal para ver los mapas
del campo por medio de un GPSy para controlar el recorrido
delrociador. Ademas, el controlador de tareas proporciona
terminales para configurary operar el controlador de flujo.

El controlador de flujo ISOBUS ProStop-E Pentair Hypro

permite que los usuarios configuren:

« Parametrosde aplicacion

. Entrada de velocidad del implemento

- Entradadigital del flujdmetro

. Entrada del transductor de presién

«  Controldeflujoatravesdel control para bomba hidraulica
(PWM)o del control de vélvulas proporcionales

El controlador de flujo calcula el flujo segun la entrada de datos
de velocidad en tiempo real, la cantidad de valvulas/secciones
que estan activadas/desactivadasy el tamafo de la boquilla.
Elflujo desde labomba hacia las boquillas se controlaya sea
con lavariacion de la valvula de control de flujo hidraulica PWM
paralavelocidad de labomba o con el control de unavalvula
proporcional silavelocidad de bombeo es constante.

El controlador de flujo recibe datos del flujo real del flujémetro
yregulala salida de control segun sea necesario paralograr el
flujo deseado. Laregulacién del flujo deseado ocurrira cientos
de veces enunsegundo para mantener el flujo deseado en un
entorno que cambia dinamicamente, mientras el rociador es
desplazado por el campo.
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RESUMEN DEL SISTEMA

Controlador de tareas ISOBUS

\% (Compra del cliente/proveedor externo)

Cable de interfaz ISOBUS c/conector IBBC
< (Compra del cliente/proveedor externo)

[ ]
.
2520-0237 - Cable de interfaz ISOBUS ProStop-E

a conector IBBC (longitud = 9.5 ft/2.9m)
2520-0258 - Mazo de cables de control

2520-0250 -Mazo de cables de entrada/salida .—..
*  Flujometro ® 4— 2850-0029 - Controlador de flujo ISOBUS Hypro

¢ Control de bomba
¢ Entradade presion @—— 2520-0253 - Cable adaptador

2520-0251- Nodo CAN ISOBUS + > L4
Cable de toma de corriente x 3

2520-0259 - Cable largo >

ProStop-E x 4 (41t/12.5 m)
2520-0243 - Cable ProStop-E
(6.5 ft/2 m)

; 2520-0252 - Cable de terminal ISOBUS

Entrada derecha Salida derecha

‘

Desconexion derecha

Desconexion izquierda / [ Salida izquierda Entrada izquierda

< >
< Brazo de 120 pies, hasta 96 boquillas >
2520-0240 - Cable ProStop-E para conexion Cuerpo de boquilla PK-4223N-B524VPSE ProStop-E 2520-0241- Cable ProStop-E
de las boquillas de laizquierda para conexion de las boquillas de la derecha

NOTA: Para los cuerpos de boquillas ProStop-E simples y dobles, use 25620-0265 para una conexion en cadena margarita entre los cuerpos de las boquillas.
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INSTALACION

Dado que algunos equipos son opcionalesy algunos componentes
pueden ya estar instalados, es posible que cada instalacion
particularnoincluya todos los pasos. No obstante, se recomienda
gue siga todos los pasos de lasecuencia al instalar el controlador
de flujo ISOBUS ProStop-E y los componentes del sistema.

También se recomienda enfaticamente que el usuario revise
todas las pantallas de lainterfaz antes de usar el equipo en el
campo para asegurarse de que todas las configuraciones sean
correctas paralaaplicacion deseada.

Todas las instalaciones deben sequir los pasos de la Revision Figura 3: Mazo de cables de control (2520-0258)
de lacalibraciony el sistema antes del uso para garantizar el 4

) ‘ ) ) Asegure con pernos el mazo de cables del controlador
funcionamiento seqguroy preciso del sistema.

de flujo(2520-0258) en la parte inferior del controlador
de flujo(2850-0029).

5. Conecte el conector de cuatro clavijas del cable de
interfaz(2520-0237)(Fig. 1, Articulo 4) al conector de
cuatro clavijas unido que esta en el mazo de cables del
controlador de flujo (2520-0258)(Fig. 3, Articulo 1).

6. Conectelosdosconectoresde cablesdeinterfaz
(2520-0237)restantes alos conectores correspondientes
en el cable adaptador(2520-0253)(Fig. 2, Articulos 2y 4).

7. Conecte el conector de dos clavijas del mazo de cables
del controlador de flujo (Fig. 3, Articulo 4)al conector
correspondiente de dos clavijas del cable adaptador
(2520-0253)(Fig. 2, Articulo 3).

8. Conecte el conector de diez clavijas del mazo de cables
del controlador de flujo (Fig. 3, Articulo 2)al conector
correspondiente del mazo de cables de entrada/salida

Figura1: Cable de interfaz(2520-0237) (2520-0250)(Fig. 5 Articulo 5).

9. Conecteelconectordel flujdémetro del mazo de cables
de entrada/salida(Fig. 5 Articulo 1) al flujometro de la
maquina. Vea el Diagrama de cableado de este manual
para obtener masinformacion.

CABLEADO Y CONEXION DE COMPONENTES

1. Busque el conector de desconexién rapida(IBBC)dela
maquinay conecte el cable de interfaz(2520-0237)(Fig. 1)
adicho conector.

2. Parainstalar el mazo de cables del controlador de flujo
(2520-0258), busque un sitio cerca del centro de la
maquina que ofrezca facilidad de cableado al flujometro,
transductor de presiony dispositivo de control de flujo.

Instale el controlador de flujo (2850-0029)(Fig. 9)dentro 10. Conecte el conector del transductor de presion del mazo
de los 8'(2.5 m) del cable 2520-0237. de cables de entrada/salida(Fig. 5 Articulo 2) a la parte

N.2: 2530-0208 correspondiente al transductor de
presion. Vea el Diagrama de cableado de este manual
para obtener masinformacion.

También se recomienda que el médulo se monte en algun
tipo de carcasa para evitar que se dafney garantizar la

larga duracidn.
1. Conecte el cable de espiral de control de flujo apropiado del

2 5
mazo de cables de entrada/salida(Fig. 5, Articulo 3)enel
dispositivo de control de flujo de la maquina. Vea el Diagrama
de cableado de este manual para obtener mas informacion.
3 T 2
4 \— 1

Figura 2: Mazo de cables del adaptador (2520-0253)

~
1
3. Pongaelmodulo ensulugar, marque donde hacer los
orificiosy hagalos. Luego asegurelo con sujetadores o

(noincluidos). Veala Fig. 9 para saber cual es lamedida
de los orificios de montaje.

Figura 4: Cable de derivacion del nodo CAN (2520-0251)
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INSTALACION

12.

13.

Conecte el conector de ocho clavijas del mazo de cables
adaptador(Fig. 2, Articulo 1)en el primer cable de
derivacion del nodo CAN(Fig. 4, 2520-0251). Si el nodo
CAN esta fuerade alcance, se puede usar un cable de
extension de nodo CAN(2520-0254, 2520-0255,
2520-0256, 2520-0257).

Documente cadaidentificadory contrasena del nodo CAN,
que figuran en la etiqueta adhesiva de la parte de atras del
componente (Fig. 7). Guarde esta informacion para usarla

enlos pasos de instalacion posteriores.

Estainformacion se puede usar parala comunicacion
por Bluetooth conlas valvulas ProStop-E a través de la
aplicacion Pentair-Hypro Spray It.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

Figura5: Mazo de cables de entrada/salida(2520-0250)

Instale los nodos CAN en un lugar central, al que pueda
llegar el mazo de cables del paso 12. Deje un espacio de ~3"
(75 mm)entre cada nodo CAN. Se recomienda montar los
nodos CAN de manera tal que su ubicacion se corresponda
con las boquillas que controlan.

Por ejemplo, el nodo CAN de laizquierdaenlaFig. 6
controla las valvulas ProStop-E que estan alaizquierdaen
elbrazo, elnodo CAN de la derecha controla las valvulas
que estanaladerechaenelbrazoyelnodo CAN del medio
controla las valvulas ProStop-E que estan en el centro del
brazo.

Instale los dos conectores M12 negros, marcados como
"CANBUS"(bus CAN)y “POWER"(energia), en los puertos
correspondientes del primer nodo CAN.

Instale el cable de extension del nodo CAN adecuado, sies
necesario, y repita el paso con cadanodo CAN adicional.

Pase los cables M12 por los primeros dos segmentos de
las valvulas ProStop-E. Veala seccion de Cableado de
nodo CANy ProStop-E de este manual para obtener mas
informacion. Repita para cada nodo CAN adicional.

Conecte el cable del interruptor ISOBUS(2520-0252)
(Fig. 8)en el conector correspondiente del ultimo cable
de derivacion del nodo CAN (2520-0251)(Fig. 4).

Hagalarevision del sistema antes del uso que se detalla

en este manual.

Figura 6: Nodos CAN (CN32-0001)

S/N: 18130000438 F/W: 1.04
IS0BUS: B6 B1 28 5A @4 81 ©C A@
BT: CanNode (8x600186) [36€631]
ASSEMBLED IN THE USA

Figura7: Identificador y contrasefia del nodo CAN
Ejemplo:

Identificador: 0001B6
Contrasena: 300631

|- —~

Figura 8: Cable del interruptor ISOBUS (2520-0252)

HYP1100(01-15-23)
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7"
[177.8 mm]

- -

&

3.93"
[99.82 mm]

I s

(Coe

el

Figura 9: Medidas del montaje del controlador de flujo (2850-0029)

2 0.230"
[56.8 mm]
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INSTALACION

CABLEADO DEL NODO CAN Y PROSTOP-E

Cadanodo CAN tiene capacidad para un total de 32 valvulas
ProStop-E, que estan divididas en dos segmentos en cada
nodo CAN. En cada segmento puede haber un maximo

de 16 valvulas ProStop-E.

1. Dividalacantidad total de cuerpos de boquillas que hay
enlamaquina por 16 para determinar la cantidad de
segmentos que necesitara.

. Ejemplo: 72 cuerpos de boquillaen total/16 = 4.5.
Con fraccion como resultado, redondee a5 la cantidad
total de segmentos que necesitara enlamaquina.

«  Cadanodo CAN tiene capacidad para dos segmentos,
porlo que se necesitaran tresnodos CAN para
este sistema. Tresnodos CAN proporcionan seis
segmentos, por lo tanto, los cuerpos de boquillas se
pueden dividir equitativamente entre los segmentos
disponibles o se pueden agrupar como lo desee.

2. Comenzando con el cuerpo de boquillaque esté masala
izquierda enla maquina, cuente los cuerpos de boquillas
enlos primeros dos segmentosy marque la mitad entre
los dos segmentos. Le resultara util para visualizar
donde empiezay termina cada segmento.

. Ejemplo: El primer nodo CAN controlara dos
segmentos de 16 valvulas. Comenzando desde el
cuerpo de boquilla que esté mas alaizquierda, vaya
hacia el medio del brazoy marque entre la boquilla
numero 16y la17. Este serael punto donde se
originara el cableadoy se distribuira en direcciones
opuestas para el segmento 1y el segmento 2.

. Elsegmento 1siempre conectalas valvulasala
izquierda de la primera conexion en el segmento
y el segmento 2 siempre conecta las valvulasala
derechade la primera conexion en su segmento.

3. Paseelextremogris del cable M12 por el puerto del nodo
CAN que tiene la etiqueta"SEGMENT 1”(segmento 1).

4. Paseelextremonegro del cable M12 por la primera
ProStop-E identificada anteriormente en el Paso 2.

. Ejemplo: El cable del segmento 1 pasara del nodo
CAN alavalvulanumero 16 desde la izquierda, como
se identifica en el Paso 2. Normalmente, es un cable
largo(2520-0259)(40'/12 m) para los segmentos 1y 2
desde el nodo CAN que esta mas alaizquierda, hasta
elladoizquierdo del brazo.

5. Conecte el conector GRIS del cable 2520-0240 0 2520~
0265 (para ProStop-E simple/doble)con el puerto de
salida de esta primera valvula ProStop-E. Enrolle el cable
alrededor del brazo para que no quede flojo.

« Tengaencuentaque este esunconector codificado
y solo se puede instalar en el puerto roscado que
corresponda.

6. Conecteelconector NEGRO con el siguiente ProStop-E
alaizquierda.

. Nota: este es un conector codificado y solo se puede
instalar en el puerto roscado que corresponda.

7. Repitaeste proceso paratodaslasvalvulas de la
izquierda en el segmento 1.

HYP1100(01-15-23)

20.

En el Ultimo ProStop-E, instale una tapa 2300-0067 para

sellar el puerto no utilizado.

Con cables 2520-024102520-0265(para ProStop-E

simple/doble), repita los pasos del 3 al 8 para el segmento

2enell.2nodo CAN, yendo haciala derecha por el brazo.

En el Ultimo ProStop-E, instale una tapa 2300-0067 para

sellar el puerto no utilizado.

Comenzando con la boquillaque esté mas ala derecha

enlamaquina, cuente las boquillas enlos primeros dos

segmentosy marque la mitad entre los dos segmentos.

. Ejemplo: El segundo nodo CAN controlarados
segmentos de 16 valvulas. Comenzando desde la
boquilla que esté mas ala derecha, vaya hacia el
medio del brazoy marque entre la boquilla nimero
16y lal17. Este serael puntodonde se originara el
cableadoy se distribuird en direcciones opuestas
parael segmento 1y el segmento 2.

. El segmento 1siempre conectalas valvulasala
izquierda de la primera conexion en el segmento
y el segmento 2 siempre conecta las valvulasala
derechade la primera conexion en susegmento.

Pase el extremo gris del cable M12 por el puerto del nodo

CAN que tiene la etiqueta"SEGMENT 1”(segmento 1).

Pase el extremo negro del cable M12 en la primera

ProStop-E identificada previamente en el Paso 10.

. Ejemplo: Elcable del segmento 1 pasara del nodo
CAN alavalvulanumero 17 desde la derecha, como
se identifica en el Paso 10. Normalmente, es un cable
largo(2520-0259)(40'/12 m) para los segmentos 1y 2
desde el nodo CAN que esta mas ala derecha, hasta
ellado derecho del brazo.

Conecte el conector GRIS del cable 2520-0240 0 2520~

0265 (para ProStop-E simple/doble)con el puerto de

salida de esta primera valvula ProStop-E. Enrolle el cable

alrededor del brazo para que no quede flojo.

Conecte el conector NEGRO con el siguiente ProStop-E

alaizquierda.

Repita este proceso paratodas lasvalvulas de la

izquierda en el segmento 1.

En el Ultimo ProStop-E, instale una tapa 2300-0067

parasellar el puerto no utilizado.

Con cables 2520-024102520-0265(para ProStop-E

simple/doble), repitalos pasos del 11al 15 parael

segmento 2, yendo hacia laderecha por el brazo.

En el Ultimo ProStop-E, instale una tapa 2300-0067

parasellar el puerto no utilizado.

Sihayalgun otro nodo CAN, seleccione el cable de

extensidn conlalongitud adecuada parala seccién

del centro(sies necesario)y conecte los segmentos

restantes siguiendo los pasos 10 al 18.

. Cablesde extension opcionales: 2520-0242(3/1m),
2520-0243(6'/2 m), 2520-0244 (973 m)

«  Cablesdeextension opcionales para ProStop-E
simple/doble: 2520-0266(3"/1m), 2520-0267
(6772 m), 2520-0268(9"/3 m). Todos tienen extremos
conectoresrectos.
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OPCION DE SENSOR DE VELOCIDAD LOCAL

El controlador de flujo ISOBUS ProStop-E debe teneracceso
a unasefal de velocidad. Enla mayoria de los casos, el
controlador de flujo ISOBUS ProStop-E leeralainformacion
de velocidad del ISOBUS. La configuracion predeterminada
del sistema es REMOTA, que se correlaciona con la sefal

de velocidad de ISOBUS. En el ment de la configuracién
seleccione LOCAL (Pestana“A") para usar un sensor de
velocidad conectado directamente al mazo de cables

del controlador de flujo ISOBUS ProStop-E.

Este eseljuego de sensor de velocidad opcional para la senal

de velocidad LOCAL:

« Juegodesensorde velocidad GPS 2530-0208: este juego
ofrece un GPS con forma de “puck”que se puede instalar
enlacabinade lamaquina. Conecte el mazo de cables de
este sensor GPS al mazo de cables 2520-0258, Articulo 1

delafigurados cuya etiquetaindica: VELOCIDAD REMOTA.

OPCION DE INTERRUPTOR RUN/HOLD [ENCENDER/PAUSAR]
REMOTO

Enlacabinadelamaquina, se puede instalaruninterruptor
fisico de encendido/pausa para controlar manualmente la
funcién de encendido/pausa. Lainstalacidn delinterruptor
variara segun el tipo de maquinaria en uso. Los componentes
estan disponibles de varios fabricantes. Se puede conectar
uninterruptor run/hold [encender/pausar]al mazo de cables
2520-0258, conector 1de la figura dos, cuya etiqueta indica:
ENCENDIDO/PAUSA DE FORMA REMOTA.

Eltipo deinterruptor, normalmente abierto o normalmente

cerrado, esta definido en la pestana B de la pantalla de
Configuracion. Vea la pagina 18 de este manual.

Ejemplo de interruptor unipaolar/simple, en el que se conectan

las clavijas A"y “C" cuando se acciona el interruptor.

OPCION DE INSTALACION DEL SENSOR DE PRESION
Elsensor de presion(2530-0209, figura 10)debe instalarse en
lalinea de tuberia principal lo mas cerca posible de las vélvulas
ProStop-E. El sensorrequiere accesorios de 1/4"-18 NPT.

1. Instale el sensorenlalinea de tuberia principal.

2.  Enchufeuncable enelconector Metri-Pack de 3 clavijas

del sensor.
. ClavijaAl(izquierda): paralasefal de presion
de 4-20 mA

. ClavijaB(derecha): paralaenergia
«  ClavijaC(inferior): no estéd energizada

Pase el cable hacia el controlador de flujo ISOBUS
ProStop-E y evite el contacto con superficies filosas

o fuentes de calor.

Conecte el cable con el conector que tiene la etiqueta de
PRESSURE (PRESION)en el mazo de cables 2520-0250.

Figura10: Sensor(2530-0209)
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FUNCIONAMIENTO

Asegurese de que el sistema esteé calibrado correctamente

antes de comenzar a usar el producto. Se recomienda llevar
acabolarevision del sistema antes del uso que se detallaen
este manual antes de comenzar a usarlo.

FUNCIONAMIENTO MANUAL

Este modo fijay mantiene un flujo constante (GPM), sin que le
afecten los cambios de velocidad del vehiculo. El flujo general
de aplicacion (GPA)varia sequn la velocidad (menor velocidad
del vehiculo = mayor flujo de aplicacion; mayor velocidad =
menor flujo de aplicacién).

Elmodo manual es el mas util parala configuracion del
sistema, las aplicaciones puntuales, etc.

1. Presione el botén AUTO/MAN para seleccionar el modo
Manual(se mostraraelicono “"MAN").

2. Regqule el flujo conlosbotones Increase/Decrease
[Aumentar/Reducir]. Mientras mas tiempo estén
presionadoslos botones, mayor seréalavelocidad de
movimiento de la valvula.

Se puede mostrar el control manual al cambiar la
configuracion para HABILITAR CONTROL MANUAL en Control/
Configuracion de canal.

FUNCIONAMIENTO AUTOMATICO
Este modo fijay mantiene un flujo constante (GPA), sin que le
afecten los cambios de velocidad o de seccion.

1. Presione el botén AUTO/MAN para seleccionar el modo
Automatico(se mostraraelicono "AUTQO").

2.  Enciendalacantidad deseada de secciones del brazo.

3. PulselateclaRUN/HOLD[ENCENDER/PAUSAR] para
ENCENDER.

4. Conduzcaelvehiculo.(La senal de velocidad activara
el sistema).

Use losinterruptores de las secciones, latecla RUN/HOLD
[ENCENDER/PAUSAR] 0 el sensor remoto RUN/HOLD
[ENCENDER/PAUSAR] para Encender o Pausarla aplicacion
en cualquier momento.

REGULACION DEL FLUJO SOBRE LA MARCHA
Pararegular el flujo de la aplicacion, oprimalos botones
Increase/Decrease [Aumentar/Reducir]. El incremento
de este cambio se configuraen el PASO BE FLUJO en
Configuracion/Operacion de canal.

Por ejemplo, siel FLUJO OBJETIVO calibrado =20.0 GPAy el
PASO DE FLUJO =1.0 GPA, al presionar la tecla Incrementar
unavez, seincrementara el flujo objetivo de 20.0a 21.0. La
pantallamostrara momentaneamente el nuevo OBJETIVO
(21.0) por dos segundos antes de volver a mostrar el flujo de
aplicacion ACTUAL. El flujo objetivo “regulado” se mantendra
hasta que se apague la consola. NOTA: También se puede
regular el flujo objetivo mientras esta en PAUSA.

REVISION DEL SISTEMA ANTES DE LA APLICACION

Antes de comenzar a utilizar el equipo en el campo, haga el
siguiente procedimiento para asegurarse de la configuracion
delasvalvulas, la seleccion de boquillas y la velocidad
deseada permitiran que el controlador de flujo ISOBUS
ProStop-E lleve a cabo el control requerido de la aplicacion.
Se debe repetir este procedimiento con cada seleccion nueva
de boquillas y/o flujo de aplicacion.

OPTIMIZACION DEL FLUJO DE LiQUIDOS

Para unrendimiento 6ptimo, se debe regular el flujo de modo
que lavalvula de control funcione en la posicion media. Si

se fuerzalavalvula a operar casi completamente abierta

o cerrada, se producira un control de flujo erratico. Este
procedimiento equilibrara el flujo de liquido para permitir

un control de flujo preciso y uniforme.

1. Lleneeltanque delrociador con agua limpia, NO use
productos quimicos hasta que todo el sistema esté
completamente revisadoy en perfecto funcionamiento.

2. Enciendalabombayllévelaalasrevoluciones por minuto
(RPM)de funcionamiento normal. NO exceda la presion de
funcionamiento sequro del sistema.

3. Enciendael controlador de flujo ISOBUS ProStop-E
y ponga el sistema en PAUSA.

4. Enlapestafia“A"del menu de Configuracion, toque la
casillajunto al campo MPH para habilitar TEST SPEED
[VELOCIDAD DE PRUEBA].

5. Ingreselavelocidad de suaplicacion en el campo para
ingresar datos.

6. Seleccione el control Manual con la tecla Auto/Man
[Automatico/Manual].

7. Pongatodos losinterruptores delaseccion en encendido.

8. Mantenga presionado el botén Increase [Incrementar]
paramaximizar el flujo. Esto puede demorar mas de 10
segundos, segun el tipo de valvula.

9. Siestainstalada, regule lavalvulade agitacion al nivel de
agitacion deseado.

10. Sielflujo que se muestraes masdel 15% sobre el flujo de
aplicacion deseado, reduzca el flujo del liquido conuna o
mas de las siguientes acciones:

+  Reduzcalas RPMdelabomba

« Abraunavélvuladeretorno o agitacion parareducir
el flujo hacia el flujometro.

«  Cierreunavalvulade estrangulamiento(controlala
salidaalas secciones)para cerrar la salida de la bomba.

11. Sielflujo que se muestraes menos que el flujo de
aplicacion deseado, incremente el flujo del liquido
con unao mas de las siguientes acciones:

« Incremente las RPM de labomba

«  Cierreunavalvuladeretorno o agitacion para
incrementar el flujo hacia el flujometro.

« Abraunavalvulade estrangulamiento(controla la salida
alas secciones)paraincrementar la salida de la bomba.

12. Vuelvaala pestafa“A”del menu de Configuracion
y toque la casilla para desactivar TEST SPEED
[VELOCIDAD DE PRUEBA].

HYP1100(01-15-23)
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FUNCIONAMIENTO DE LA INTERFAZ DEL SISTEMA

PANTALLA OPERATIVA PRINCIPAL - TERMINAL VIRTUAL/UNIVERSAL
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CONTROLES

1. Control de valvula ProStop-E: Al presionar se activan o desactivan las secciones/valvulas individuales. La pantalla en color que

esta debajo de los botones cambiara de color paraindicar el estado de encendido/apagado. Encendido = Verde; Apagado = Rojo.

2. Controlde ENCENDIDO/APAGADO manual de labomba: La configuracion predeterminada es OFF [APAGADO](Rojo al ponerse
enmarcha). El operador debe cambiarlaa ON[ENCENDIDO]. Cuando estd en modo manualy el botén Run/Hold [Encender/
Pausar]estad en Hold [Pausar], labomba continuara funcionado para la agitacion. Sieltanque esté vacio o casivacio, se puede
apagar labomba usando este control.

3. Controlde flujo de aplicacion: Permite que se incremente o reduzca el flujo objetivo de la aplicacion con cada actuacion.

4. Lecturadelapantalla: Altocar cualquierade estas pantallasrectangulares, aparece un menu conlaopcion para alternar
funciones. Elusuario puede seleccionar unaopcién del menu para que aparezca en la pantalla el articulo deseado.
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RESUMEN DEL CONTROL

CONTROLES

TECLAS DE TERMINAL VIRTUAL/UNIVERSAL (VT/UT)
EJEMPLO:
Los controles estan enla parte de laderechaode
E abajo de la pantalla, en cumplimiento de las normas
ToTALS [SO.Deacuerdo consufuncion, las teclas permiten
pasar de una pantallaalaotraoactivan
funciones, como Encender/Pausar, etc.

TECLAS EN PANTALLA
Ejemplo: Lasteclas en pantallason controles que
activan funciones, cambian valores numéricos
directamente o llevan a rutinas de configuracion
especificas.

CASILLAS DE MENU DESPLEGABLE
Ejemplo:

Remote

Las casillas de menu desplegable sonrectangularesy
permiten que el usuario elija entre las opciones de una lista
proporcionada.

CASILLAS DE ENTRADA DE DATOS
Ejemplo:

8.0 MPH

Las casillas de entrada de datos son rectangularesy permiten
que elusuario ingrese valores alfanumeéricos a través de un
teclado que aparece en la pantalla.

CASILLAS PARA MARCA DE VERIFICACION
Ejemplo:
Las casillas para marcas de verificacién son
\/ cuadradasy permiten que el usuario active una
funcion. La funcion permanecera en ese estado
hasta que se vuelva a presionar la casilla.

ALARMAS

Siun parametro del sistema de control de flujo ISOBUS
ProStop-E excede significativamente o esta muy por debajo
de los limites establecidos, aparecera al frente un mensaje
de alerta similar al que se muestra abajo. El mensaje de alerta
explica la situacion de laalarma, dainformacion criticay
detallalas posibles soluciones o los siguientes pasos. Para
eliminar el mensaje de alerta, presione Confirm[Confirmar].
Cuando quiera volveraver el mensaje de alerta, presione el
icono parpadeante de la alarma.

EJEMPLO DE PANTALLA EMERGENTE DE ALERTA:

Alarm
CONFIRM

Channel 1 Alert!
Target 40.0
Actual 66.1

The actual rate of application does not match the target
rate

Check system settings and components

iCONO DE ALARMA:

A

MODOS DE APLICACION
(CONFIG. A)

MODO NORMAL:

Enelmodo Normal, los canales 1y 2 operan de manera
independiente Ambos canales son controlados por el
interruptor Run/Hold [Ejecutar/Pausar]. Los pardmetros
operativos para“"Wdth Cal”(calibracion delancho de la
seccion)sonindependientes entre si.

MODO PARALELO:

Enelmodo Paralelo, los canales 1y 2 operan de manera
independiente, pero el canal 2 usalos anchos de seccién
definidos por el canal 1. Ambos canales son controlados
por elinterruptor Run/Hold[Ejecutar/Pausar].

MODO INYECCION:

Modo Inyeccion combina el canal 1con el canal 2. El canal 1
tiene el control. Esideal para aplicaciones donde un quimico
del canal 2 seinyecta en un medio(agua)del canal 1. En este
modo, la seccion del canal 1cambia el control del suministro
del producto. La calibracion delancho de ambos canales
también estd determinada por el canal 1.

SALIDAS MULTIFUNCION (OPCIONAL)

Cada canal tiene dos salidas eléctricas(Ay B) con funciones
qgue se pueden seleccionar. Las salidas estan en la Pagina
de configuracion del canal/Salidas. A modo de referencia,
se puede poner nombres alas salidas.

DEFINICIONES:

. No se usa: siempre apagada.

. Energia auxiliar: siempre encendida(cuando ISOmod esta
ACTIVADQ).

. Maestra: desactivada cuando esta en pausa.

«  Solo Encender/Pausar: esta activo en Encender.
No se ve afectado porlas secciones.

« Alivio: estaactivo cuando esta en pausa.

. Flujo fijo (accionador del flujo fijo): esté activo cuando el
flujo por minuto alcanza un flujo total fijo especificado.

. Descarga: estaactiva cuando se detectala activacion de
Pausary permanece activa por un tiempo especificado.

. Flujo proporcional (accionador del flujo proporcional):
estaactivo cuando el flujo por minuto alcanza un flujo
total especificado, proporcional a las secciones activas.
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INICIO
SECTIONS
wa 4
@ 0 G —
” e
o— I - x
Roundup D) - i
Rate Min. OPM "‘ Target OPA - —
o 0. ee Co— | 10.00
Pressure Actual GPA I
. 06.00
Volume Arenm Acres
5 0.0 Coo— 0.0
Q7> —
HOLD
— @
: Speed 9 Ilreltl Task C lor N
ve spees senree reunes I CONNECT
1. Botones On/Off [Encendido/Apagado] de la seccion 6. Flujo objetivo

Sonlos controles de las secciones/valvulas ProStop-E

individuales. Las secciones se pueden activar/desactivar en
cadadireccion conlos botones on/off [Encendido/Apagado].

Esta pantalla muestra el flujo objetivo programado del
sistema. El flujo objetivo se puede regular conincrementos
mediante las teclas Increase/Decrease [Aumentar/Reducir]

2. Indicadores de seccion en pantalla. La configuracion del Flujo objetivo estaen la
El color verde indica que una seccién esta activada, seccion Configuracion/Operacion del canal 1.
el color rojo indica que la seccién esta desactivada. 7. Flujoactual aplicado
Cuando se usan secciones virtuales, aparecera una Esta pantalla muestra el flujo actual aplicado del sistema.
casillarectangular con los nimeros de las secciones. E| Sielflujoactual aplicado no es el mismo que el flujo
numero de las secciones (y el ancho correspondiente) se objetivo, apareceré una alarma para alertar al operador.
especifica en la Configuracion/Implemento del canal 1. La configuracion del limite la alarma de flujo esta en la

3.  Pantallade informacién pestana Configuracion/Alarmas del canal 1.
Esta pantalla muestra el Flujo/Minuto de manera 8. Pantalladeinformacion
predeterminada. Las unidades que aparecen en la Esta pantalla estd predeterminada para mostrar el
esquina superior derecha reflejan la unidad de medida Area. Las unidades que aparecen en la esquina superior
predeterminada. Para reconfigurar esta ventana, se debe derechareflejan la unidad de medida predeterminada.
seleccionar la ventanay elegir otra opcion. Parareconfigurar estaventana, se debe seleccionarla

4. Pantallade informacion ventanay elegir otra opcion.
Esta pantalla esta predeterminada para mostrar la 9. Aumentar/Reducir
Presion. Las unidades que aparecen en la esquina Estasteclas en pantallaaumentan(+)oreducen(-) el flujo
superior derecha reflejan la unidad de medida general de aplicacion. Si el canal esta configurado en
predeterminada. Para reconfigurar esta ventana, se debe automatico, los botones Aumentar/Reducir modificaran
seleccionar la ventanay elegir otra opcion. el Flujo objetivo enincrementos preestablecidos. El

5. Pantallade informacion incremento que cambia cuando se presiona latecla

Esta pantalla estéd predeterminada para mostrar el
Volumen. Las unidades que aparecen enla esquina
superior derechareflejan la unidad de medida

predeterminada. Parareconfigurar estaventana, se debe

seleccionarlaventanay elegir otra opcion.

se define en la pestafa Configuracion/Operacién del
canal 1(valor predeterminado =1). Cuando el canal esta
configurado como Manual, los botones Aumentar/Reducir
cambian el flujo actual de la aplicacion segun cuanto se
mantenga presionado el boton.
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10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

Nivel del tanque

Esta pantalla muestra el calculo de la cantidad de
liquido restante en el tanque. Lalinearojaindica el valor
aproximado de la Alarma del tanque. (Paraingresarla
informacion del tanque al rellenarlo, vea la pantalla de
Totales, en la siguiente pagina.

Salidas multifuncion

Estosindicadores(no se muestran)aparecenen el area

que se muestra arriba cuando las Salidas multifuncion del

sistema estan activas. La configuracion predeterminada
paraambas salidas es Maestra. Se llega a este valor
desde la pestania Configuracion/Salidas del canal 1.
Velocidad

Muestra lavelocidad del vehiculo. La fuente de velocidad del
sistema esta predeterminada como Remota para acceder
alainformacion sobre lavelocidad desde lared ISOBUS.
Laetiqueta de laventana Velocidad muestralafuente de
lasenal de velocidad: Combinada, GPS, Rueda o Suelo
(radar). La configuracion de la fuente de velocidad esta

en Configuracion/Pestafia A. Para conectar unafuente
alternativa de velocidad al mazo de cables, elijala opcion
Local en Configuracion/Pestafia A - Fuente de velocidad.
Conectar controlador de tareas

Este boton conectara el sistema ISOBUS ProStop-E

al Controlador de tareas de lared. Los parametros del
Controlador de tareas en Configuracion/PestafnaByla
pestafalmplemento de configuracion de canal DBEBEN
medirse e ingresarse antes de conectar el sistema. Una
vez que el sistema ISOBUS ProStop-E esta conectado,
NO se podran cambiar esos parametros.

Totales

Estateclallevadirectamente ala pantalla de Totales.
Configurar

Estateclallevadirectamente ala pantalla Configurar.
Automatico/Manual

Estateclaseleccionael control Automatico o Manual de
laaplicacion.

Encender/Pausar

Conestateclase puede Encender/Pausar(activar o
desactivar la aplicacion) todo el sistema.

Silenciar alarma

Con esta tecla se puede silenciar el sonido de la alarma.
Cuando se presiona esta tecla, se apagan los sonidos de
las alarmas.

Indicadores de boquillas para cercas

Estosiconos apareceran sise habilito la opcion de
boquillas para cercas. Esta configuracion estaenla
pestana Configurar/Implemento del canal 1.

Nota: Siel controlador de flujo ISOBUS ProStop-E
controlara mas de un sistema de liquidos, se puede
habilitar el canal 2 marcando el boton “Enable Channel”
[Habilitar canallen la pantalla Configuracion del canal 2.
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TOTALES
Totals m
@ 1 l 2 3 | TOTALS
Product 1
CZ> Vvolume 0.0 &
@ Area 6.0 Acres ®m
@Distance 0.0 Ft RESET
(5> 0p.Time 0.0 —
Product 2
Volume 0.0 G
NArea 0.0 Acres Sm
@Distance 0.0 Ft RESET
0p.Time 0.0 e
Tank Refill
Product 1 Product 2
(02 D Current Current
500.0 &
(4 capacity @Capam.ty
500.0 G 30.0 G
Estaeslapantallade Totales para el controlador de flujo 10. Tiempo operativo del canal 2

ISOBUS ProStop-E. También se puede usar como pantalla

operativa, sise desea.

1. Pestafasde Totales
Hay 3 conjuntos de contadores de Totales independientes
separados enlos 2 canales. La pestanaresaltadaindica
qué contador se muestra. Los contadores no acumulan
datos cuando el sistema esta en PAUSA o cuando las
secciones estan apagadas.

2. Contadorde volumendelcanall
Muestra el volumen total en galones de producto
aplicado. La unidad de medida actual predeterminada
aparece enellado derecho.

3. Contador de areadel canall
Muestra el total parcial del total de areas trabajadas
enacres. Launidad de medida actual predeterminada
aparece enellado derecho.

4. Contador de distanciadel canal1
Muestra la distanciarecorrida acumulada en pies.

5. Tiempo operativo del canal1
Muestra el tiempo total acumulado de ejecucion del sistema.

6. Restablecimiento de totales delcanal1l
Borralainformacion del contador(después de una pantalla
de confirmacion). El restablecimiento solo se hace enla
Pestafia que se esta mostrando en ese momento.

7. Contador de volumen del canal 2
Muestra el volumen total en galones de producto
aplicado. Launidad de medida actual predeterminada
aparece enellado derecho.

8. Contadorde areadel canal 2
Muestra el total parcial del total de areas trabajadas
enacres.Launidad de medida actual predeterminada
aparece en el lado derecho.

9. Contador de distancia del canal 2
Muestrala distanciarecorrida acumulada en pies.

n.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

Muestra el tiempo total acumulado de ejecucion del sistema.
Restablecimiento de totales del canal 2
Borralainformacion del contador (después de una pantalla
de confirmacion). El establecimiento solo se hace enla
Pestafia que se esta mostrando en ese momento.

Relleno del tanque del canal 1- Actual

Ingrese la cantidad de agua que hay en el tanque en ese
momento, edite paraigualar con el tanque del implemento.
Relleno del tanque del canal 1- Capacidad

Ingrese el volumen total de la capacidad del tanque
delimplemento.

Relleno del tanque del canal 2 - Actual

Ingrese la cantidad de agua que hay en el tanque en ese
momento, edite paraigualar con el tanque del implemento.
Relleno del tanque del canal 2 - Capacidad

Ingrese el volumen total de la capacidad del tanque
delimplemento.

Inicio

Estateclallevadirectamente ala pantalla de Totales.
Configurar

Estateclallevadirectamente a la pantalla Configurar.
Automatico/Manual del canal 1

Lateclaselecciona el control Automatico o Manual.
Automatico/Manual del canal 2

Lateclaselecciona el control Automatico o Manual.
Encender/Pausar

Conestatecla se puede Encender/Pausar(activar o
desactivar la aplicacion).

Silenciar alarma

Con estatecla se puede silenciar el sonido de la alarma.
Cuando se presiona esta tecla, se apagan los sonidos de
las alarmas.
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CONFIGURACION A

Configuration

A I B I c |
a> — Speed Source Remote
> — | speed cal 0.189 in
(3> —  Minimum Alarm Speed 0.0 MPH
P CH1 SETUP
&> — | Area Units Acres
(5> —>  MTSI Width Source Disabled CH2 SETUP
(6> —  Quick Start Time 0 S
(7> —  Quick Start Speed 5.0 MPH
—  Test speed 5.0 MPH
Fuente de velocidad 6. Horade iniciorapida

Seleccione la Fuente de velocidad del sistema. La
configuracion predeterminada es Remota, para una sefal
de velocidad ISOBUS. Seleccione Local para usar un
sensor de velocidad conectado directamente al mazo de
cables 2520-0258.

Calibracion de la velocidad

Elvalor de calibracién de velocidad para la velocidad
Local, cuyo valor predeterminado es 0.189.

Alarma de velocidad minima

Habilite y ajuste un limite de velocidad minima para la
alarmasonora, para evitar alertas innecesarias al parar
y arrancar. Puede configurarse en APAGADO(0)ode0.1a
99.9 mph (km/h). Las alarmas afectadas son Error de flujo
de aplicaciony Flujo minimo.

Unidades de area

Seleccione su preferencia de Unidades de area para
calculosy para que aparezcan en la pantalla. La unidad
predeterminada es Acres; otras opciones son 1000

sq ft, 0 sqyd. Tenga cuidado al cambiar las Unidades

de area; el software del controlador no recalculara
automaticamente el flujo de la aplicacion, etc.

Ancho de fuente MTSI

Elija“Enable’[Activar] paralas aplicaciones de inyeccion.
Elvalor predeterminado para esta configuracion es
"Disabled”[Desactivado].

Habilita la funcion de hora de inicio rapida(0 = desactivada).
Esto envia una sefal de velocidad simulada con tiempo al
sistema de control para que cambie al instante de Pausa a
Ejecucion. Elrango de duracién es de O(desactivada)a

6 segundos.

Velocidad de inicio rapido.

Asigne un valor de velocidad en MPH (km/h) para la
funcién de Inicio rapido(vea anterior).

Prueba de velocidad

Marque esta casilla para enviar una senal de velocidad
simulada al sistema de control para diagnostico del
sistema mientras el implemento estéa detenido. (Los
datos de valor de velocidad estaran desactivados hasta
que se marque la casilla).
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Interruptor del implemento - Ejecutar = Interruptor
Seleccione la polaridad parala conexion del interruptor
delimplemento de forma remota: revierte la funcion del
circuito. La configuracion predeterminada es Cerrado,
porlo que el sistema estara en Pausa cuando el circuito
esté cerrado.

Interruptor del implemento - Fuente externa

La configuracion predeterminada parala fuente externa
es Sololocal. Siuninterruptor delimplemento esta
disponible enlared ISOBUS, la casilla de entrada estara
habilitada.

Maestro ISOBUS

Permite el uso conuninterruptor maestro para controlar
el encendido/apagado del sistema. Tenga en cuenta que
la configuracion predeterminada es “desactivado”.
Controlador de tareas de conexion automatica
Estacasillade verificacion indica al sistema que se
conecte automaticamente al controlador de tareas al
ponerse en marcha. Los parametros del Controlador

de tareas en Configuracion/Pestafa By la pestafa
Implemento-Configuracion de canal DEBEN medirse e
ingresarse antes de conectar el sistema. Unavez que

el sistema esté conectado, NO se podran cambiar esos
parametros.

Habilitar control de secciones

Permite que el controlador de tareas controle el
encendido/apagado de una seccidn. La configuracion
predeterminada es ENCENDIDO.

CONFIGURACION B
Configuration @
A I B I c I
(D>—— Implement Switch
Run = Switch Open
(2>——| External Source Local only
CH1 SETUP
GO 1IS0bus Master Disabled
A A h k
(&>— Auto Attach Task Controller o) | B
(&>~ Enable section control v
C6O>— Hitch to Reference Distance
CHo— Forward(+) / Backward(-) 0.0 in
D Right(+) 7/ Left(-) 0.0 in
CoH— Hitch Type Unknown
6. Distanciadel enganche al punto de referencia

Estos parametros establecen un punto de referencia
paraque el controlador de tareas tome las medidas para
que los calculos de posicion sean precisos. Elija un punto
de referencia que sea conveniente, preferentemente

el centro del eje (o barra de herramientas). La distancia
restante desde este punto de referencia al primer punto
de aplicacion se ingresara en la configuracion del canal 1.
Vea lailustracién aladerecha.

Avance (+) / Retroceso (-)

Mida la distancia de avance o retroceso desde el
enganche hasta el punto de referencia del controlador
de tareas.

Derecha(+)/ Izquierda(-)

Mida la distancia derecha o izquierda desde el enganche
hasta el punto de referencia del controlador de tareas. Si
elimplemento no tiene compensacion, deje el valor en 0.
Tipo de enganche

Elija el tipo de enganche. Esta eleccion permite que el
sistema procese calculos en el campo de manera mas

precisa.

Forward (+) L J
Reverse (-) I
Left (- | Right (+)
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CONFIGURACIONC
Configuration &
A I B I C '
Configurations
> — HYPRO® PROSTOP-E
CH1 SETUP
| Load I | save I | Delete I
] ] I CH2 SETUP
Q2> GO Ca>

GoO— Settings/Configuration Unlocked

) Factory Configuration Locked

NOTA: no deberia haber necesidad de modificar estas

configuraciones.

1. Nombre de la configuracion

2. Cargadelaconfiguracion
Estafuncion volveraa cargar la configuraciony
restableceratodos los parametros alos valores
predeterminados de fabrica, incluso borrara los datos
delos Totales.

3. Guardar configuracion
Opcién desactivada, que posiblemente se habilite en
versiones futuras del software para que el usuario pueda
guardar las configuraciones personalizadas.

4. Borrar configuracion
Opcién desactivada, que posiblemente se habilite en
versiones futuras del software para que el usuario pueda
borrarlas configuraciones personalizadas.

5. Configuracion
Esta funcion bloguea tanto las configuraciones
predeterminadas con la configuracion de fabrica de esta
pagina.

6. Configuracionde fabrica
Este boton desbloquea el acceso alos parametros
de configuracion del software del sistema. El acceso
a esta configuracion esta bloqueado de manera
predeterminada.
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OPERACIONES DE CONFIGURACION DE CANAL

>— Roundup

Alarms ISObus HOME

"Operation ontrol ~ Implement | EE

C2>— | Enable channel \/ T

GO~ | Material / Units Liquid / Gallon @

GO—  MNozzle Number i
1 Nozzle @ 40 PSTI D.400 GPM

GO~ | Target Rate 10.00 GPA CH2 SETUP
(6>—  Rate Step 1.00 GPA

C7>—  Application Mode Normal

Nota: Los campos 2, 5y 6 de esta pantalla no se pueden modificar al estar conectados al controlador de tareas.

1. Nombre del canal 7. Modo de aplicacion

Ingrese elnombre del producto que es aplicado por el
canal. Este nombre se puede ingresar desde cualquiera
de las paginas de configuracion del canal.

Habilitar canal

Esta casillade verificacion habilita el canal mostrado
para el funcionamiento normal. La configuracion
predeterminada es “habilitado”. Sila casilla se deja sin
marcar, el canalyano seravisible en la pantalla de inicio
y el sistema no funcionara.

Unidades del material

Esta configuracion define la unidad de medida del
sistema. La configuracion predeterminada es “galones”.
Numero de boquilla

Elija el numero/color de la boquillalSO que se usara para
laaplicacion. Silaboquilla deseada no esta en este mend,
se puede crear una boquilla personalizada.

Flujo objetivo

Ingrese el flujo objetivo general para la aplicacion en
galones por acre. Este es el flujo de aplicacion que usara
la consola cuando funcione en modo AUTOMATICO.
Graduacion de flujo

Esta configuracion define la graduacion de incrementos
de cambio cadavez que se presiona el boton de
Aumentar/Reducir en la pantalla de Inicio. La unidad
predeterminada es 1Gal/Acre.

Puede variar segun el tipo de aplicacion que se esta
llevando a cabo, yasearociado o inyeccién. La
configuracion predeterminada para el rociado es Normal.

12
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SISTEMA DE CONFIGURACION DE CANALES

&
System Qutputs Alarms ISO0bus I HOME
123
Pulses Per Gallon 558.00 TOTALS
Fullscale Pressure 150 PSI c&
@O
Pressure 0ffset 0.0 PSI r 4
D) CONFIGURE
Control Valve DC PWHM \/
— D
. CHZ SETUP
Operating Frequency 200 Hz
& Agitation Duty Cycle 40 %
a> Minimum Duty Cycle 20 %
€D Maximum Duty Cycle 70 %
GO —
|Set PWHM Limitsl :|Fige Tune Iletej
o —

Unidadesy valor del flujometro

Define las unidades de pulso del flujo y calibra el sistema a

la configuracion de fabrica del flujometro. Ingrese el valor

del flujometro en este campo de lamaquina. Si el valor del

flujometro tiene otro valor, como “Pulses Per 10 Gallons”

[Pulsos cada 10 galones], toque el campo blanco “Pulses

Per Gallon”[Pulsos por galén]y elija el valor adecuado.

Siesnecesario, regule este valor con latecla“Fine Tune

Flowmeter”[Regular flujometro].

Presion maxima

Muestrayregula el valor maximo para el transductor de

presion. La configuracion predeterminada es 150 PSI.

Compensacion de presion

Regula el sistema para calcular las lecturas de presion cuando

se usaunsensorde presion “Absoluto”. Ensu ubicacion,

ingrese la presion atmosférica absoluta en PSl(bar).

Valvula de control -DC

Habilita DC(DC de polaridad inversa)paralas servovalvulas

de control de flujo. Los pardametros que se muestran

(polaridad de la valvulay cierre automatico) son especificos

del control DC(aparecen al marcar la casilla de verificacion).

. Polaridad de la valvula: permite elegir entre el
funcionamiento enlineay derivacion.

«  Cierre automatico: al habilitarlo, se abre la valvula
de control al flujo minimo cada vez que se selecciona
PAUSAR, o cuando se apagan todas las secciones
(conancho que no sea cero), o cuando esta en modo
AUTOMATICOy la velocidad llega a cero. La duracién
de lafuncion del Cierre automatico es de 18 sequndos.
Al dejar sin marcar la casillade Cierre automatico, se
mantendra la posicion de la valvula de control en linea
hasta que se retome el rociado.

10.

n

Valvula de control - PWM

Habilitala modulacién por ancho de pulsos de la valvula
de control.

Frecuencia operativa

Lafrecuencia operativa predeterminada paralavalvula
de control es de 200.

Ciclo de trabajo de agitacion

Este valor habilita la agitacion del tanque cuando el
sistema esta en PAUSAyregulael ciclo de trabajo deseado
para la agitacion. NOTA: Cuando se usa unabomba
centrifuga, esta configuracion también puede usarse para
mantener la presion del sistema cuando esta en PAUSA
afin de minimizar la demora al lograr el Flujo objetivo
cuando se vuelvaa ENCENDER.

Ciclo de trabajo minimo

Estaconfiguracion es el limite minimo de trabajo de PWM
paralabomba controlada por PWM. Sies necesario,
regule este valor con el procedimiento “Set PWM Limits”
[Establecer limites de PWM] en la pestafa Configuracion
de canal - Operacion.

Ciclo de trabajo maximo

Estaconfiguracion es el limite maximo de trabajo de
PWM parala bomba controlada por PWM. Si es necesario,
regule este valor con el procedimiento “Set PWM Limits”
[Establecer limites de PWM]en la pestafa Configuracion
de canal - Operacion.

Establecer limites de PWM

Este boton abre otra pantalla que permite al operador
regularlos limites de PWM del ciclo de trabajo.

Regular medidor

Este boton abre otra pantalla que permite al operador
regular la configuracidn de la calibracién del flujémetro.
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CONFIGURACION DEL CANAL - SALIDAS

Roundup ﬂ
Alarms ISOobus I
Operation ontrol Implement
A MRRE TOTALS
—C
Function Not Used "
— (2
CONFIGURE
CH2 SETUF
B Name
— 3
Function Not Used
R

1. Nombre de SalidaA
Ingrese un nombre para Salida A multifuncion
(se muestraen la pantallade Inicio).
2. Funcion-SalidaA
Seleccione una funcion para Salida A multifuncion.
Lafuncion predeterminada de esta salida es Maestra.
3. Nombrede SalidaB
Ingrese un nombre para Salida B multifuncion(se
muestra en la pantalla de Inicio).
4. Funcion - SalidaB
Seleccione una funcion para Salida B multifuncion.
Lafuncion predeterminada de esta salida es Maestra.

Not Used

Aux Power

Master

Run / Hold only
Relief

Fixed Flow
Proportional Flow

Flush

DEFINICIONES DE SALIDA
Definiciones:

No se usa: siempre apagada.

Energia auxiliar: siempre encendida.

Maestra: desactivada cuando esta en pausa.

Solo Encender/Pausar: esta activo en Encender. No se ve
afectado porlas secciones.

Alivio: esta activo cuando esta en pausa.

Flujo fijo (accionador del flujo fijo): esta activo cuando el
flujo por minuto alcanza un flujo total fijo especificado.
Flujo proporcional (accionador del flujo proporcional):
estaactivo cuando el flujo por minuto alcanza un flujo
total especificado, proporcional a las secciones activas.
Descarga: estaactiva cuando se detecta la activacion de
Pausary permanece activa por un tiempo especificado.

PARAMETROS ADICIONALES

Las salidas Flujo fijoy Flujo proporcional requieren el
ingreso de un Valor limite. La casilla para el ingreso de datos
aparece cuando se elige la funcién en lalista de funciones.

Threshold 0.0 GPM

La Salida de descarga requiere que se ingresen datos de
Tiempo de descargay Demora de descarga. Las casillas
paraingresar datos apareceran cuando se elija la funcion
enlalistade funciones.
« Tiempodedescarga: esladuraciondel ciclo
de descarga.
. Demora de descarga: regula unademoraen el
tiempo que transcurre desde la transicion de
ENCENDER/PAUSAR alinicio del ciclo de descarga.

Flush Time 5 S

Flush Delay 35§
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CONFIGURACION DEL CANAL - CONTROL

Roundup

sSystem Alarms

n.lﬁﬁﬁﬁﬁif
| |

Operation

ISObus

«<——Control Speed
«~——Automatic Delay Time
<—Fixed Minimum Flow

——Minimum Pressure

B8 o

Implement nE
-3 TOTALS
0.00 GFPM
CONFIGURE
15 PSI
CH2 SETUP

«<——Enable Manual Control
«~——Enable Pressure Control

—Enable Hybrid Control

VICRVLY
1

«~——Enable Quick Start

vV

V4
4

1. Velocidad de control 6.
Este valor optimiza el tiempo de respuesta de la valvula
pararegular el sistema. La velocidad de control se puede 7
configurar en unvalor de -12 (reaccion mas lenta) hasta :
unvalor de +3(reaccion mas rapida). La configuracién
predeterminada es -1.

2. Tiempo de demoraautomatica
Habilitay ajusta el valor de la funcion Demora automatica.
Alhacer latransicion de PAUSA a ENCENDIDO, da algo de 8

tiempo para que las valvulas motorizadas comiencen a
funcionary permite que el flujo se estabilice antes de que
comience el control AUTOMATICO.
Elrango de esta funcion es de 1a 4 segundos.

3. Flujo minimo fijo
El flujo minimo fijo establece un valor minimo absoluto
para el flujo. Esto garantiza que el flujo nunca esté por
debajo del rango minimo del flujometroy evita que el
flujometro detenga secciones.

4. Presion minima
Alusar el control de presion, se establece una presion
minima absoluta para el sistema.

5. Habilitar control manual
Permite la operacion manual del sistema parala
configuracioninicial, las pruebas antes del uso en el
campoylaresolucion de problemas.

Habilitar control de presion
Habilite esta funcion para un sistema de presion

Unicamente. Porlo general, esta casillano esta marcada.

Habilitar control hibrido

Esto permitira que se cambie automaticamente el
sistema del control basado en flujo al control basado
en presién cuando el sistema estarociando con una
cantidad pequefa de boquillas, que esta por debajo
de la capacidad de medicion del flujometro.

Habilitar inicio rapido

Esta configuracién habilita la funcion Inicio rapido

y permite una Velocidad instantédnea(simulada)
cuando el sistema pasa de PAUSA a ENCENDIDO.
Esta configuracidn es util para eliminar la demora en
larecopilacion de cantidad suficiente de pulsos de
sefnal de velocidad para dar al sistema lainformacion
de lavelocidad. Vea Configuracién/A paraingresar los
parametros de Tiempo de inicio rapidoy Velocidad
(Asegurese de que la configuraciéon Tiempo de demora
automatica esté desactivada).

HYP1100(01-15-23)
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RESUMEN DEL CONTROL

CONFIGURACION DEL CANAL- ALARMAS

Roundup

I system outputs

Operation

(1>—— Rate Alarm Threshold

Alarms ISobus HOME

C2>—— Low Pressure Alarm
(3>— High Pressure Alarm

O Tank Level Alarm
(EO— Nozzle Check Alarm

108 TOTALS

o PSI

50 PSI CONFIGURE
50.0 G CH2 SETUP

10 %

Limite de alarma de flujo
Ajusta el valor limite de la alarma de flujo. Se puede

configurar a partir del 10-30%. Este valor es el porcentaje

de ladiferencia entre el flujo actual de aplicaciony el
flujo objetivo (al que se quiere llegar). La configuracion
predeterminada es 10%.

Alarma de presion baja

Habilitay ajustalos valores de la Alarma de presién.
Se establece un valor para que notifique al operador
cuando se llega al nivel bajo. Rango: 0 al50% de la
configuracion MAXIMA.

Alarma de presion alta

Habilitay ajustalos valores de la Alarma de presién.
Se establece un valor para que notifique al operador
cuando se llega al nivel alto. Se puede establecer

una configuraciéon de APAGADO (0) o hasta un MAXIMO
de 100%.

Nivel de alarma del tanque

Estafuncion habilitay especifica unvalor parala Alarma
deltanque. Cuando estéa habilitada esta funcion, se
puede ver unalinearoja en el medidor del tanque que
estaen la pantallade Inicio.

Alarma de control de boquilla(solo en el modo hibrido)
Estafuncion habilitay especifica unvalor parala Alarma
de control de boquilla. En el modo hibrido, el flujometro
se usa paralos contadores acumuladosy para controlar
que no haya boquillas desgastadas. Cuando se habilita,
sila presion del flujo actual y la del flujo calculado varian
por un porcentaje definido, sonara una alarma para
alertar al operador.
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RESUMEN

DEL CONTROL

Roundup .m.
‘ System Outputs Alarms ISO0bus I
Operation Control Implement

d>——section Valve Type PROSTOP-E
@>O—> Nozzle Spacing (in) 20
GO~ Total sections 60
@—-»Secti.on Configuration
(G>—Actuator Auto Config
@--»H.i.xed Section Control
®—->Enable Fence Nozzle Lgft\/ night\/
®_.,Fence Nozzle Multiplier 1.0
@-»Canﬂude Segment Delay (ms) 100
(Io>— CanNode Configuration | Enter |

Nota: Los campos 1, 2, 4y 6 de esta pantalla no se pueden modificar cuando esta conectado al Controlador de tareas.

CONFIGURACION DEL CANAL - IMPLEMENTO

1. Tipode valvulade seccion

Elijaeltipo de valvulade seccion. Las opciones son ProStop-E

ovalvula bidireccional.
2. Espaciadode las boquillas

Ingrese ladistancia entre las boquillas.
3. Secciones totales

Ingrese la cantidad total de valvulas/secciones ProStop-E

instaladas en el sistema. Enla pantalla de Inicio, se pueden

mostrar hasta 12 controles de seccion individualmente como

valores numéricos en el canal 1. Sise ingresan 13 0o méas

secciones, las secciones se muestran como un grafico de

barrasrojo/grisy solo se pueden controlar con los botones 8.

de flechas on/off [encendido/apagado] de laseccion.
4. Configuracion de seccion

Paraasignaraccionadores alas seccionesindividuales, presione la

casillablancacorrespondiente e ingrese el nUmero. Cada seccion

debe tenerun”1”enlacasilla de Boquillas. Para finalizar, presione la

pestanalmplement[Implemento] paravolverala Configuracion del 9.

canal. Veael detalle de la pantalla en la siguiente pagina.
5. Configuracion automatica del accionador

Estafuncion configuraautomaticamente las valvulas

ProStop-E y las asigna a secciones de manera uniforme.
6. Controlde seccion combinada

10.

Alhabilitar esta funcion, se crean secciones virtuales en el brazo

paraaccionar secciones de boquillas ProStop-E como grupos.

Tengaencuentaque el control de las boquillas individuales quedara
enmodo AUTOMATICO. Defina cuantas boquillas ProStop-E hay en
cada Seccionvirtual con el botdn de Configuracion de seccion.

7. Habilitar boquilla para cercas

Marque las casillas LEF T [izquierdaly RIGHT [derecha] para

permitir el control de las boquillas de la hilera para cercas desde

lapantalla UT. Alhabilitarlas boquillas para cerca, se asignan

las vélvulas ProStop-E que estan més alaizquierday derecha

como boquillas paracercay se actualiza automaticamente la

configuracion de laseccién. Silas casillas Habilitar boquilla
para cercas estan marcadas, apareceran iconos rojos de
Boquilla paracercaen la paginade Inicio cercade los botones
on/off[encendido/apagado] de la seccion.

K= ;" =

SiunaBoquilla paracercaesta HABILITADA, elicono verde

Boquilla para cerca parpadearaen la pagina de Inicio cerca
de los botones on/off[encendido/apagado] de la seccidn.

Multiplicador de boquillas para cercas
Ingrese un factor para ajustar el sistema al flujo ideal para la

SECTIONS
LA
[

boquilla para cerca. La configuracion predeterminada es “1”
(lamisma que el flujo del sistema). Por ejemplo, siingresa“1.5"
como multiplicador, el flujo de la boquilla paracercaseralb
veces mas que laboquillade laseccién del brazo.

Demoradel segmento del nodo CAN

Ingrese unvaloren el tiempo de demora para activar/desactivar
cadasegmento. Tengaencuenta que unademorade 100 ms

es el valor predeterminadoy optimizaréa el consumo energético
del sistema.

Configuracion del nodo CAN

Enumeralasidentidades de los nodos CAN anexados al sistema.
Use las flechas parareordenarlos nodos CAN segun sea
necesario. Losnodos CAN deben estaren orden(1, 2, 3) para
que coincidan con la ubicacion de las valvulas que controlan
(izquierda, medio, derecha). Use la tecla Restablecer nodo

CAN para desconectary volver aconectar los nodos CAN (es
necesario si se han hecho cambios en las conexiones de la red).
Para finalizar, presione la pestafna Implement [Implemento] para
volveralaConfiguracion del canal. Vea el detalle de la pantalla
en lasiguiente pagina.

HYP1100(01-15-23)
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RESUMEN DEL CONTROL

CONFIGURACION DE SECCION

Después de definir la cantidad de seccionesy tocar la tecla”START"[COMENZAR] de la Configuracion automatica del accionador,
cada seccién deberia completarse con“1"boquilla para permitir el control de las boquillas individuales. Use la flecha de la parte
inferior de la pantalla pararevisar todo lo asignado. Si esta creando Secciones virtuales, ingrese la cantidad deseada de boquillas
ProStop-E que habraen cada seccion.

Roundup

butputs | Alarms

CONFIGURACION DEL NODO CAN

Se deben organizar los nodos CAN para que coincidan con la disposicion de la maquina. Use las flechas correspondientes para
modificar el orden de los nodos CAN. Por ejemplo: el nodo CAN que esta mas alaizquierda es la posicion 1y controla las boquillas que
estan mas alaizquierda, elnodo CAN del centro es la posicion 2y controla las boquillas que estan en el centroy el nodo CAN que esta
mas aladerechaesla posicion 3y controla las boquillas que estan mas ala derecha en el brazo. Sino estan visibles todos los nodos
CAN de la méaquina, presione latecla”"RESET CANNODES"[Restablecer nodos CAN]y se borraréa laidentificacion de los nodos CAN.

_Systen Joutputs | Alarms | 150bus |
RUOIE B )5

AOOCB81045A2001C2 ¥
ADOCB1045A2001C0

AOOC81045A2001B6
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RESUMEN DEL CONTROL

CONFIGURACION DEL CANAL - ISOBUS

Roundup

T

l System

outputs I Alarms

ISObus l

Operation Control

Implement

C>— Enable Prescription Control

2>— Look-Ahead Times

(> Rate Change
(>~ section Turn On
(s>~ Section Turn Off

(s>— Reference to Center Distance

FanlgEae)) 4 LEis i =)

Forward(+) / Backward(-)

\/ TOTALS
.000 S s

CONFIGURE
.200 S
.200 S

CH2 SETUP
0.0 1n
0 . 0N

Ceo— Activity

Erop Protection

Nota: Los campos 1, 7, 8 y 9 de esta pantalla no se pueden modificar cuando esta conectado al Controlador de tareas.

Habilitar control de prescripcion

Habilita el control de prescripcién para el uso del sistema
con mapas de prescripcion del campo. Debe estar sin
marcar en la configuracion predeterminada.

Tiempo a futuro

Estos controles permiten que el sistema anticipe la
actividad del controlador para que compute de manera
efectiva el tiempo que demora el controlador de tareas
enenviary el controlador de flujo ISOBUS ProStop-E en
responder alos comandos del control.

Cambio de flujo

Esta configuracién es la cantidad de segundos que el
sistema anticipara la actividad del control de flujo de
laaplicacion. La configuracion predeterminadaes 0
(desactivado).

Encendido de la seccion

Esta configuracién es la cantidad de segundos que el
sistema anticipara al encender las valvulas de seccidn.
La configuracion predeterminada es 0.2 segundos.
Apagado de la seccion

Esta configuracién es la cantidad de segundos que el
sistema anticipara al apagar las valvulas de seccion.

La configuracion predeterminada es 0.2 segundos.
Distancia de lareferencia al centro

Esta medida define la distancia desde el punto de
referencia especificado en la Configuracion B hasta

el centro delimplemento. Si el centro de la barrade
herramientas se especifico como el punto de referencia,
entonces estos valores permaneceran en 0.

7.

Avance (+) / Retroceso (-)

Mida la distancia de avance o retroceso desde el Punto
de referencia del controlador de tareas hasta el centro
del implemento.

Derecha(+)/ Izquierda (-)

Mida la distancia haciala derecha o izquierda desde el
Punto de referencia del controlador de tareas hasta

el centro delimplemento. Si el implemento no tiene
compensacion, deje el valoren 0.

Actividad

Elijalaactividad del implemento de las categorias dadas.
Estaselecciondescribe la actividad del implemento
controlado alared ISOBUS, que normalmente es“Crop
Protection”[Proteccion del cultivo]. La seleccion
predeterminada es “Unknown”[Desconocidal.

ACTIVIDAD

Desconocida

Fertilizacion

Sembrado/Plantacién

Proteccidn de cultivo

Labranza

Enfardado

Siega

Empacado

Cosecha

Cosechade forraje

HYP1100(01-15-23)
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PROSTOP-E DOBLE

PANTALLA DE INICIO

= K[

]

SECTIONS
|4
_I
Product 1 Mester B

Rate/Min. GPM Target GPA
- 0-0—>"* 0.0
Pressure Psl Actual GPA
of @ ¥l oo
@ 1 Active Nozzle Active Width Ft
A _ 120.00

(D) >

Speed MPH Task Controller

0.0 CONNECT

Control de Boquilla Automatico/Manual

Se agrega un boton para dar al usuario la capacidad de
cambiar entre el control automatico y manual de las
boquillas. Este botdn cambia entre cuatro opciones
diferentes. Cuando se presiona el boton, laboquilla activa
cambia de Automaticoa A, luego a B, luego a A+Byluego
vuelve a Automatico. Cuando esta en Automatico, las
boquillas cambiaran segun los parametros definidos enla
Configuracion de ProStop-E doble. Cuando se selecciona
A, B o A+B, sonlas boquillas activas.

Pantalla de informacion del canal 1

Se agrega una casillade informacién para mostrarla
boquilla que esta en uso.

Pantalla de informacion del canal 1

Cuando se muestra el ancho, la etiqueta cambiara a Ancho
activo envez de Ancho paradar al usuario informacion
numeérica sobre cuantas boquillas estan encendidas.
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PROSTOP-E DOBLE

PESTANA DEL IMPLEMENTO

Ei
%

| Contol || implement |

20 |
[ %0 |
[ Enter |
/|

1. Tipode valvulade seccion
Para el control de la boquilla doble, seleccione “ProStop-E
Dual”[ProStop-E doble]. Cuando se selecciona este tipo
de valvulas de seccion, se muestran las boquillas dobles.

HYP1100(01-15-23)
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PROSTOP-E DOBLE

PESTANA OPERATIVA

@D) ProStop-E Dual Setup

1. Numero de boquilla/1boquilla a 40 PSI
Estas funciones estan ocultas cuando se elige ProStop-E
doble como tipo de valvulas de seccion.

2. Configuracion de ProStop-E doble
Este boton aparece cuando se elige ProStop-E doble como
tipo de valvulas de seccion. Este boton dirige al usuario a
la pagina de configuracion para las boquillas dobles.
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PROSTOP-E DOBLE

CONFIGURACION DEL CANAL - ISOBUS

|Product 1 | AH
CH1 SETUP
| System | | Outputs “ Alarms ” ISOBus | HOME
| Operation l | Control ” Implement } —
GO—H  Nomepwr [ 1| . m <l
(2D —  Nozzle A Number A @ 40 PSI 0.400 |gpMm \f
@ - Nozzle B Number BC;%O PSI GPM cﬁnﬁm
GO —H  Minpreassure P MaxPressure | 50 |Psi
o 1 Calculate Switching CH2 SETUP
Points Min Speed Max Speed

@ — Range for Nozzle A MPH MPH
@ —_ Range for Nozzle B II' MPH MPH
@ —_ Range for Nozzles A + B MPH MPH
@ _1|  Tolerance Band %

1. Pardeboquillas
Estaconfiguracion define qué par de boquillas esta en uso.
Elusuario puede guardar los valores de hasta dos pares.

2. NumerodeboquillaA
Esta configuracion define el numero de laboquillaque esta en uso
en Boquilla A paralaaplicacion. Elnumero de boquilla es el flujo
de 1boquillaa40PSI. Porej.,-04=.4 gal/mina 40 PSI. Arriba se
muestran las opciones.

3. BoquillaAa40PSI
Estaconfiguracion define qué flujo produce 1boquillaa 40 PSI.

4.  Numerode boquillaB
Estaconfiguracion define el nimero de boquilla para la boquilla
Benuso paralaaplicacion. EInumero de boquillaes el flujode 1
boquillaa 40 PSI. Porej., 05=.5gal/min a 40 PSI. Arriba se muestran
las opciones.

5. BoquillaBa40PSI
Estaconfiguracion define qué flujo produce 1boquillaa 40 PSI.

6. Presion minima
Define cual es la presién minima utilizada para el calculo de punto
de conmutacion. Este valor no se usa para controlar el sistema,
solo para el calculo.

7. Presion maxima
Define cual esla presion méaxima utilizada para el calculo de punto
de conmutacion. Este valor no se usa para controlar el sistema,
solo parael calculo.

8. Calcular puntos de conmutacion
Este boton ejecuta un calculo para configurar los puntos de
conmutacion, que utiliza la GPA objetivo en la pestana operativa
y el espacio entre boquillas en la pestana del implemento.
***Sjlavelocidad méaxima de la boquilla A esinferior alavelocidad
minima de la boquilla B, incremente la velocidad maxima de la
boquilla A paraigualar la velocidad minima de la boquilla B.
Estoseaplicaenlatransicionentre laboquillaBylaboquilla A+B.

9. Rangode boquilla A

Estaconfiguracion define el rango operativo paralaboquilla A.
Elusuario lo puede ingresar manualmente o al presionar el botén
“Calculate Switching Points”[Calcular puntos de conmutacion].

10. Rangode boquillaB
Estaconfiguracion define el rango operativo parala boquilla B.
Elusuario lo puede ingresar manualmente o al presionar el boton
“Calculate Switching Points”[Calcular puntos de conmutacién].

1. Rango de boquilla A+B
Estaconfiguracion define el rango operativo paralaboquilla A+B.
Elusuario lo puede ingresar manualmente o al presionar el boton
“Calculate Switching Points”[Calcular puntos de conmutacion].
12. Bandade tolerancia

Estaconfiguracion define el % por encima/por debajo del punto
de conmutacion antes de que se haga un cambio de boquilla.
Lamismabanda de tolerancia se usa paratodoslosrangos.

ACTIVIDAD

01

015
02

025

03

04

05
06

08

10

15

20

Personalizada
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RESUMEN DEL CONTROL

CONFIGURACION DE CANAL - OPERACION

ESTABLECER LIMITES DE PWM

Estarutina de configuracién establece los limites altos y bajos
del ciclo de trabajo por PWM para un dispositivo controlado

por PWM.

Haster [
Product 1 Haster W

Pressure PSI Rate/Min. GPM Duty Cycle %

0 6.0 0.0

Duty Cycle
Saved

Duty Cycle
Measured

8 % 8 %

3
100 % 0%

PROCEDIMIENTO:
ESTABLECER LiMITE MiNIMO

HOLD

1. Conalmenosunaseccion encendida, presione la tecla

Run/Hold[Encender/Pausar].

©

HOLD

2. Presioneelbotén Increase [aumentar] hasta que la
bomba muestre un valor minimo estable de flujo/min.
Laventana de datos ala derecha muestra el ciclo de

trabajo en tiempo real.

P

3. Paraguardar este valor como nuevo % minimo del ciclo de
trabajo, presione el boton Minimum [minimo] en pantalla.

ESTABLECER LiMITE MAXIMO

4. Presione el botén Increase [aumentar] hasta que la

bomba muestre el valor maximo de flujo/min. La ventana
de datos aladerecha muestrael % del ciclo de trabajo en

tiempo real.

5. Paraguardar este valor como nuevo % maximo del ciclo de
trabajo, presione el botén Maximum [méaximo] en pantalla.

Maximum

GUARDAR CAMBIOS Y SALIR

Presione la tecla Run/Hold [Encender/Pausar]

para detenerlabomba.

RUN

Presione Confirm[Confirmar] para guardar los cambios

y volver ala Configuracion del canal.

CONFIRM

124

HYP1100(01-15-23)
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CONFIGURACION DE CANAL - OPERACION

REGULAR FLUJOMETRO
- . Ta .
AR 14 v
B o B
CONFIRM
Roundup CANCEL
volume 6 Rate Min. GFPM Meter cal
0.0 0.00 358.00
RESET
Volume G Meter cal @
Measured calculated
0.0 0.00
HOLD

Este procedimiento se usa para verificary reqular la
calibracion del flujo a traves de la prueba de recoleccion.
Luego, se compara el resultado de la prueba de recoleccion
con el volumen calculado por el sistemay se regula el sistema
para que coincida con el flujo real. Mientras mayor seala
muestra de agua, mayor precision tendrala pruebay mas
precisos seran los ajustes.

Elmétodo mas preciso para medir el volumen de agua que
fluye consiste en colocar unrecipiente debajo de CADA
boquillay sumar la cantidad de cada boquilla. Esto garantiza
larecoleccion del 100 por ciento del aguay que todas las
boquillas estén rociando de igual manera. También es posible
desconectarlalinea del brazo principal y dejarla escurrir
enun contenedor grande para medir, pero la valvula debe
estarinstaladayregulada correctamente para simular las
condicionesreales del campo.

Nota: la prueba de regulacion del flujometro se configura
automaticamente para ejecutarse en una velocidad simulada
de 6 mph, con el flujo objetivoy el ancho activo actuales.

PROCEDIMIENTO DE LA PRUEBA:

1. Lleneeltanque rociador con agua, preferentemente 100
galones o mas. Mientras mayor sea el volumen de agua,
mayor sera la precision de la calibracion.

2. Coloque loscontenedores de la prueba de recoleccion
pararecolectarelagua.

3. Presione latecla Run/Hold[Encender/Pausar]. Al menos
unaseccion debe estar activa.

4. Hagalapruebahastaque se alcance el volumen deseado.

RUN

5. Presione latecla Run/Hold[Encender/Pausar] para

detener el flujo.

HOLD

6. Midalacantidad de liquido recolectada e ingrese el

volumen total medido en la casilla que esta en la pantalla.
Presione el nUmero que deseaingresar.

Measured

0.0

7. Elnuevovalor se calculaautomaticamente y luego se

muestra en la casilla Calibracion del medidor calculada.
Calculated
0.00

8. Paraguardarelvalor, presione la tecla Confirm

[Confirmar]; se guardara automaticamente el nuevo valor
de Calibracion del medidor.

CONFIRM

HYP1100(01-15-23)

125



RESUMEN DEL CONTROL

DIAGNOSTICO 1

Diagnostic

al I 2 |

Manufacturer: Pentalr Hypro
Manufacturer Code: 721
Fart number: 2850-0029
Serial Mumber: 1201880009
Hours: 27.5

current Vi # 1

@ —— ECU Instance: o

pevice class: (o) Sprayers
(2> — Dbevice class Instance: a

Pevice Function: (128) Spray Rate Control
@ — pevice Function Instance: 0

IS0 Mame: OGXAOGOGCROODIGADGEDRO

Firmware X0 ~ version HYPRO® canmode ID . version

43193 vl1.80 OXADBCBLO4A3IAZO01BG 1.04
VTC OF 1963081 OXAQOCEBLO045A2001C0 1.04
45166 -8 OXADOCB1O045AZ001C2 1.04

0BLT 1.02.01
Foundation 2.4.0
viClient 2.4.1
TCClient 2.0.betash

Esta pestana contiene unavariedad de informacion que es

especifica para el controlador de flujo ISOBUS ProStop-E,

como el numero de serie, las horas, etc.

1. Instanciade ECU
Deje este valor en 0 a menos que haya multiples ECU
de la misma clase de dispositivoy funcion del dispositivo
enelbus. Configure lainstanciade ECUen 1, encasode
conflicto.

2. Instanciade clase de dispositivo:
Deje este valor en 0 a menos que haya multiples ECU
de lamisma clase de dispositivo en el bus. Configure
lainstancia de clase de dispositivoen 1, en caso de
conflicto.

3. Instanciade funcién del dispositivo:
Deje este valor en 0 a menos que haya multiples ECU
de lamisma clase de dispositivo en el bus. Configure
lainstancia de clase de dispositivoen 1, en caso de
conflicto.

4. Inicio
Con estatecla se vuelve ala pantalla de Inicio.

5. Configurar
Con esta tecla se vuele ala pantalla Configuracion.

6. Desconectar
Con estatecla, se desconecta el controlador de flujo
ISOBUS ProStop-E de lared ISOBUS.

126

HYP1100(01-15-23)



RESUMEN DEL CONTROL

DIAGNOSTICO 2

Diagnostic

1 I 2 ﬂ
Roundup Product 2
% Error 0 % Error 0
Target Rate /Area 10.00 Target Rate/Area 20.00
Actual Rate /Area ©0.00 Actual Rate /Area 0.00
Aveérage Rate /Min. 0.00 Average Rate /Min. 0.00
Meteér Rate /Min. 0.00 Meter Rate /Min. 0.00
Nozzle Rate /Min. ©0.00 Nozzle Rate /Min. 0.00
control Rate /Min, 0.00 control Rate/Min. 0.00
control Frequency 0.0 control Frequency 0.0
Active Width o Active width 0
Area Per Hour 0.00 Area Per Hour 0.00
Pressure 0 Pressure 0
Nozzle Delta 1.00 Nozzle Delta 1.00
PUWM % Duty cycle 0.0 PWM % Duty cycle 0.0

La pestafia 2 de diagnéstico muestralos datos en bruto que
el controlador de flujo ISOBUS ProStop-E estéa procesando.
Se muestra Unicamente como una referencia de resolucion
de problemas.
1. Inicio:
Con esta tecla se vadirectamente a la pantalla de Inicio.
2. Configuracion:
Con estatecla se vadirectamente ala pantalla
Configuracion.
3. Desconectar:
Conestatecla, se desconectalared ISOBUS.
4. Restablecimiento
Con estateclaserestablecen todos losvalores.
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RESOLUCION DE PROBLEMAS

PROBLEMAS DE COMUNICACION CON EL NODO CAN O LAS
VALVULAS PROSTOP-E.

La aplicacion Pentair Hypro Spraylt se puede usar como una
herramienta de diagndstico para verificar la comunicacion
con losnodos CANy el accionamiento de las valvulas
ProStop-E. Laaplicacion Spraylt también se puede usar para
controlar la formacion de patronesy la prueba de flujo de las
boquillas de rociado individuales.

LA VELOCIDAD LOCAL ES SIEMPRE CERO 0 ERRATICA

«  Controle quelacalibracion de lavelocidad sea adecuada.

+  Reviselainstalacion del sensor de velocidad de GPS.
Controle que el cableado no esté roto ni tenga conexiones
incompletas.

CONTADOR DE AREA IMPRECISO

Elancho o la calibracién de la velocidad del implemento

se midid o programo incorrectamente. Vuelva alos
procedimientos originales, haga cambiosy controle
nuevamente el contador de acres (hectareas). Asegurese de
que no hayaningun ancho ingresado en las secciones sin usar
del brazo. Verifique la precision con esta formula:

Acres =distanciax ancho en pies/43560 hectareas = distancia
xancho en metros/10,000.

NO HAY LECTURA DE GALONES (LITROS) 0 GALONES
(LITROS) POR MINUTO

Controle que labomba del rociadory el equipo estén
funcionando correctamente. Sihay liquido que se mueve por
lalinea, controle que el sensor de flujo esté completamente
atornillado al flujometro. Verifique que se hayan ingresado
correctamente los valores de tipo de flujémetro y pulsos por
galon. También controle que el cableado no esté roto nitenga
conexiones incompletas. Si el flujometro es nuevo o no se

ha usado por mucho tiempo, es posible que la turbina este
pegada. Puede purgar el sistema con agua para que la turbina
vuelva agirar libremente. El flujo puede ser muy bajo para
registrar unalectura, o puede haber algun material extrafno
atascado en el flujometro.

LA CANTIDAD TOTAL DE LiQUIDO USADO ES IMPRECISA
Puede producirse por elingreso del valory el tipo de unidad
de flujometroincorrectos. Revise el nimero que figuraen la
etiqueta del flujometroy asegurese de que se hayaingresado
correctamente. Si el medidor se ha usado por un tiempo
considerable, es posible que el desgaste haya cambiado el
valor de la calibracion. Vea Regular medidor en la pagina 26.

Revise la posicion de montaje del flujometro. Para flujos
menores, el medidor debe instalarse de manera vertical.
Controle también que el sensor de flujo esté completamente
atornillado al flujometro. Otras causas pueden incluir
marcado impreciso del tanque del rociado, un flujo tan bajo
que no se puede registrar o algin material extrafo atascado
en el flujometro.

CONSOLA ERRATICA EN FUNCIONAMIENTO

Revise el numero de calibracion de VELOCIDAD DE CONTROL
enla Configuracion/Control del canal. Siel FLUJO tiende

a pasarse o a oscilar, laconfiguracion de la VELOCIDAD DE
CONTROL puede ser muy alta paralavalvula de control en uso.
Reduzca la configuracion de la VELOCIDAD DE CONTROL por'1
(elrango esentre-12y +3).

LAS MEDIDAS QUE SE MUESTRAN NO TIENEN SENTIDO
Es posible que la consola esté configurada en el modo de
medida incorrecto(inglés o métrico).

FUNCIONAMIENTO LENTO DEL SISTEMA (CONTROL)

EN MODO AUTOMATICO

Revise la configuracion de VELOCIDAD DE CONTROL en
Configuracion/Control del canal. Si usa una valvula de cierre
lento (4 sequndos 0 mas, de cerrado a abierto)aumente la
configuracion de VELOCIDAD DE CONTROL.

INTERFERENCIA ELECTRICA

Elfuncionamiento erratico del sistema puede producir
interferencia eléctrica de los cables de encendido o las
cargas inductivas(embrague eléctrico, ventilador, solenoide,
etc.). Intente siempre pasar los cables lo mas alejado posible
de las areas donde sospeche que puede haberinterferencia
eléctrica. Siocurre algun problema, es posible que necesite
cambiar de lugar la consolay/o el mazo de cables, o instalar
unsupresor de ruido. No use ningiin mazo de cables de
fabricacién caserano aprobado que no tenga proteccion o no
esté hecho segunlas especificaciones de fabrica.

ENERGIA

Revise la fuente de energia con un contador eléctrico o luz de
prueba. Sino hay energia, revise el trayecto del cable hasta
la bateria para ver si tiene roturas. Revise también todos los
fusibles o interruptores que abastecen energia a la consola.
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RESOLUCION DE PROBLEMAS

ENTRADAS DE SENSORES

Sino hay respuesta de ninguna de las siguientes pruebas,
consulte el diagrama de cableado principal para encontrar

el siguiente conector de lalinea haciala consolay repitala
pruebaen ese conector. Sien ese conector hay respuesta,

el problema puede estar en el cable entre los dos conectores
(o enlos propios conectores).

- ENTRADADE VELOCIDAD LOCAL
Desconecte el cable del sensor de velocidad de la
conexion de velocidad. Use un medidor pararevisar el
voltaje. Debe marcar 12 VentrelaclavijaBylaCyde39V
entre laclavijaAylaC. Consulte el diagrama de cableado
del apéendice.

« ENTRADADEFLUJO
Desconecte el cable del sensor de flujo de la conexion de
flujo del mazo de cables principal. Use un medidor para
revisar el voltaje. Debe marcar 12V entre la clavijaByla
Cyde9VentrelaclavijaAylaC. Consulte el diagrama de
cableado delapéndice.

Nota: Sino hay ningiin multimetro disponible, busque un
pequeno trozo de cable para usar como puente. Provoque un
cortoentre las clavijas Ay C muchas veces rapido para enviar
sefal alaconsola. Siel cable funciona, la consola deberia
responder con unalectura.

FLUJOMETRO

Siusaun flujometro de turbina, asegurese de que la turbina
gire libremente. Sila turbina gira libremente pero el flujometro
no registra ningun flujo para un sensor que sabe que funciona,
entonces es posible que haya algun problema en la turbina.

SENAL DE CONTROL DE LA SERVOVALVULA

Conlaconsola ON[ENCENDIDA], seleccione el modo MANUAL
enlaconsola, seleccione la posicion RUN[ENCENDER] en el
interruptor Run/Hold [Encender/Pausar]y encienda al menos
elinterruptor de una seccion. Con un voltimetro o unaluz de
prueba simple, revise desde un marco con buena conexion
atierrahastacadaunode los cables servo del conector

de mazo de cables. Deberia tener una lectura de O voltios

en cada cable. Almantener presionado el boton Increase
[Aumentar], el cable ROJO deberia tener un pulso de 12 voltios
(laluzindicaralos pulsos). Al mantener presionado el boton
Decrease[Reducir], el cable NEGRO deberia tener un pulso de
12 voltios(la luzindicaréa los pulsos).

SERVOVALVULA

Lamejor manerade revisar una servovalvulaes conuna
consola que sabe que funciona. Seleccione el modo MANUAL
enlaconsola, seleccione la posicion RUN[ENCENDER] en el
interruptor Run/Hold [Encender/Pausar]y encienda al menos
elinterruptor de una seccion. Conla servovalvula conectada
al cable de la servovalvula en el mazo de cables principal,

al mantener presionado el boton Increase [Aumentar], se

deberia cerrar la servovalvulay al mantener presionado el
botén Decrease [Reducir], se deberia abrir la servovéalvula
(silatuberia estéd configurada parala derivacion). La
servovalvula deberia funcionar de manera uniforme en
ambas direcciones, desde completamente abierta hasta
completamente cerrada.

También puede hacer la prueba en una servovalvula con una
bateria de 9 voltios. Al conectar la bateria a cada terminal
de la servovalvula, la servovalvula deberia funcionar en
unadireccion. Al revertir las conexiones de la bateria, la
servovalvula deberia funcionar en la otra direccion. La
servovalvula deberia funcionar de manera uniforme en
ambas direcciones, desde completamente abierta hasta
completamente cerrada.

TUBERIA

La tuberia del sistema es un factor critico en la obtencion de un
desempefo 6ptimo de su sistema de control de flujo ISOBUS
ProStop-E. Latabla enla siguiente pagina puede ayudarle a
determinar que areade la tuberia esta causando los problemas.
Se supone que la servovalvulay el flujometro estan instalados
correctamentey funcionan bien. Ademas, debe asegurarse

de haber seleccionado e instalado los picos rociadores parala
aplicacion, velocidady flujo de rociado que quiere mantener.
No pase por alto las partes y mangueras con perdidas, las
mangueras dobladasy las boquillas tapadas o gastadas.
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CUADRO DE RESOLUCION DE PROBLEMAS DE TUBERIAS

SINTOMA

El sistema pierde presion en modo MANUAL

POSIBLE CAUSA

Burbujade aire enlabomba

POSIBLE SOLUCION

« Limpiarlatrampade pelos
» Instalar mangueras mas grandes

Regulacién insuficiente de presion en modo
MANUAL

« Instalar manguerasy partes masgrandes

Exceso derestriccion de flujo en el bucle servo « Eliminarlos codos pronunciadosenla

tuberia

« Faltadealimentacionenlabombaobomba

muy pequena

Presion del sistema muy bajaen modo MANUAL :

Agitacion excesiva del tanque
Regulador mal puesto, ajuste de flujo « Reducir laagitacion del tanque

« Instalar mangueras mas grandes/reemplazar

labomba.

incorrecto o valvulas de alivio de presion mal « Ajustar valvulas

ubicadas
Lapresion, velocidad y flujo de rociado ) . ., . .
P S y Il « Lecturaimprecisade lapresion « Usarotrocalibreyrevisar cada brazo.
no coinciden con las tablas . . . S . ; -
« Picosderociadosucios o gastados « Limpiar o cambiarlos picos de rociado

« Elflujo minimo esta configurado con un valor

Presion excesiva en modo AUTOMATICO muy alto

Configuracionincorrectadeinclinacion/

derivacién

Volver a calibrar el sistema
« Cambiar configuracién de inclinacion/
derivacion

« Mangueras sueltas oretorcidas
« Valvulareguladora o derango que restringe el

Asequrar o reemplazar las mangueras
Ajustar las valvulas reguladoras o de rango

flujo -
Fluctuacién de la presion en modo - Faltadealimentacionenlabombaobomba Instalarmanguerés mas grandes
; ~ Instalar bomba mas grande
AUTOMATICO muy pequefa o
) . . « Limpiarlatrampade pelos
- Valorde calibracion de velocidad de control tan R A - .
. ) « Recudirlaconfiguracion de lavelocidad
alto que lavalvulareacciona en exceso
de control
TABLA 2: RESOLUCION DE PROBLEMAS
PAUTAS PARA TUBERIAS VALVULA REGULABLE

Esta seccion detalla factores importantes para el rendimiento
ideal del sistema. Los diagramas del sistema(Ver paginas
9-10) muestran configuraciones ¢ptimas de las tuberias para
el controlador de flujo ISOBUS ProStop-E.

CAIDAS DE PRESION

Todas las manguerasy partes(especialmente los codos)

pueden generar caidas de presion no deseadas. Le damos

algunos consejos:

1. Use mangueras de diametros que le resulten practicos.

Evite mangueras de extension excesiva.

Evite los codos pronunciados siempre que sea posible.

Use lamenor cantidad posible de partes.

Use valvulas de puerto completo o la valvula del siguiente

tamafo mas grande.

B. Ajusteydeunbuensoporte alas mangueras para evitar
que esten flojas o retorcidas.

SERARN

DIAMETRO DE LA MANGUERA

Eldiametro de lamanguera debe ser mayory adecuado para
maximizar el flujo entre los componentes del sistema, incluso
las lineas conectoras que unen el flujometro, la servovalvulay
lalineade agitacion. Las tuberias que no alcanzan el tamario
correcto pueden evitar que se alcance el flujo de aplicacion
deseadoy también pueden contribuir a la inestabilidad

del sistema.

Lavalvularegulable se utiliza cuando la bomba es mucho mas
grande de lo necesario. Cuando se abre unavalvula regulable,
algo delliquido se desviara alrededor de labomba para evitar
que el resto del sistema se “sobrecargue”. La configuracion de
lavalvularegulable esta determinada por la valvula reguladora.
Comience con lavalvularegulable completamente cerraday
haga unarevision del sistemaantes del uso en el campo. Sila
valvulareguladora necesita estar mas de dos tercios cerrada,
abraunpoco lavalvularegulable y vuelvaa hacer larevision del
sistema antes deluso en el campo.

VALVULA REGULADORA

Lavalvulareguladoralimita la calidad para maximizar el
rendimiento del servo. Comience con la valvula reguladora
completamente abiertay haga larevision del sistema antes
delusoenelcampo.
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CONFIGURACION PREDETERMINADA DEL CONTROLADOR DE FLUJO

Paraambos canales1y 2

Configuracion Inglés Métrico
Fuente de velocidad Remota Remota
Calibracién de lavelocidad (pulgadas/cm) 0.189 0.48
Velocidad minima de la alarma(mph/km/h) 0.0 0.0
Unidades de area Acres Hectareas

Ancho de fuente MTSI

Desactivado

Desactivado

Velocidad de inicio rapido (mph/km/h)

Enblanco(0.0)

Enblanco(0.0)

Hora de inicio rapida(segundos)

Enblanco(0)

Enblanco(0)

Prueba de velocidad (mph/km/h)

5.0

8.0

Polaridad del interruptor del implemento (Encendido =)

Abierta

Abierta

Fuente externa delinterruptor delimplemento

Local(ninguna)

Local(ninguna)

Conexion automatica del controlador de tareas

Desactivada

Desactivada

Habilitar control de secciones Activado Activado
Enganche al punto de referencia(In/mm) Avance/Retroceso 0.0 0.0
Enganche al punto de referencia(In/mm) Derecha/lzquierda 0.0 0.0

Tipo de enganche

Desconocido

Desconocido

Configuraciones

HYPRO PROSTOP-E

HYPRO PROSTOP-E

Configuracion/Bloqueo de configuracion

Desbloqueada

Desbloqueada

Configuracion de fabrica

Blogueada

Blogueada

Funcionamiento Métrico Inglés
Nombre del producto Producto 1 Producto 1 Producto 2 Producto 2
Habilitar canal Activado Activado Desactivada Desactivada

Material/Unidades

Liquido/Galén

Liquido/Litro

Liquido/Galon

Liquido/Litro

Numero de boquilla 01 01 01 01
1boquillaa40PSI(GPM o L/min.) 0.100(GPM) 0.390(L/min.) 0.100(GPM) 0.390(L/min.)
Flujo objetivo(oz/acre / mi/ha, etc) 20 100 20 100
Graduacion de flujo (oz/acre / ml/ha, etc) 1 10 1 10

Modo de aplicacion Normal Normal Inyeccién Inyeccién

Velocidad de control

Tiempo de demora automatica(S)

Flujo minimo fijo 0.00 0.00 0.00 0.00
Presion minima (PSl/Bar) 15 1.00 15 1.00
Habilitar control manual Activado Activado Activado Activado

Habilitar control de presién

Desactivado

Desactivado

Desactivado

Desactivado

Habilitar control hibrido

Desactivado

Desactivado

Desactivado

Desactivado

Habilitar inicio rapido

Desactivado

Desactivado

Desactivado

Desactivado
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CONFIGURACION PREDETERMINADA DEL CONTROLADOR DE FLUJO

Implemento ‘ Inglés Métrico Inglés | Métrico
Tipo de valvula de seccién PROSTOP-E PROSTOP-E PROSTOP-E PROSTOP-E
Espaciado de las boquillas(in o mm) 20 508 20 508
Secciones totales 7 7 NA NA
Configuracion de seccion
Seccién 1, cantidad de boquillas 7 7 NA NA
Seccion 2, cantidad de boquillas 8 8 NA NA
Secciodn 3, cantidad de boquillas 8 8 NA NA
Seccidn 4, cantidad de boquillas 8 8 NA NA
Seccién 5, cantidad de boquillas 8 8 NA NA
Seccion 6, cantidad de boquillas 8 8 NA NA
Seccién 7, cantidad de boquillas 7 7 NA NA
Configuracion automatica del accionador
Control de seccion combinada Desactivado Desactivado NA NA
Habilitar boquilla para cercas(lzquierda/Derecha) Desactivada Desactivada NA NA
Multiplicador de boquillas para cercas 1.0 1.0 NA NA
Demoradel segmento del nodo CAN (ms) 100 100 NA NA
Configuracion del nodo CAN Maestra Maestra NA NA

Liquido MTS(galones) 145 145 145 145
Presion maxima (PSI/Bar) 150 10.4 150 10.4
Compensacion de presion (PSI/Bar) 0 0 0 0
Vélvula de control (DC o PWM) PWM PWM PWM PWM
Frecuencia operativa(Hz) 200 200 200 200
Ciclo de trabajo de agitacion (%) 0 0 0 0
Ciclo de trabajo minimo (%) 8 8 8 8
Ciclo de trabajo maximo (%) 100 100 100 100

>
1
=
o
3
o
g
®

A-Funcion No se usa Maestra No se usa Maestra
B-Nombre
B - Funcion No se usa Maestra No se usa Maestra

Limite de alarma de flujo (%) 10 10 10 10
Alarma de presion baja(PSlI/Bar) 0 0 0 0
Alarma de presion alta(PSlI/Bar) 50 3.40 50 3.40
Alarma de nivel del tanque (Gal/Litros) 50 200 0 0
Alarma de control de boquilla(%) 10 10 10 10

Habilitar control de prescripcion Activado Activado Activado Activado
Cambio de flujo(S) 0.000 0.000 0.000 0.000
Encendido de laseccion(S) 0.200 0.200 0.200 0.200
Apagado de laseccion(S) 0.200 0.200 0.200 0.200
Avance (+)/ Retroceso (-)(in/mm) 0.0 0.0 0.0 0.0
Derecha(+)/ Izquierda(-)(in/mm) 0.0 0.0 0.0 0.0

Actividad

Desconocida

Desconocida

Desconocida

Desconocida
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DIAGRAMAS DE CABLEADO

NUMERO DE PARTE 2520-0258

CH1 MFB

OPRIMA 1

CH1 MFA

CONECTOR RCA DE 30 CLAVIJAS (LATERAL DERECHO DE LA CARCASA)

BAT GND
BAT PWR

[cH 1 CHSS GN)
CH 1 PWR}

Blal=
Ll T T

BRERRE
I T T T

- 20 AWG VIO

[=]

- 18 AWGAZL/BCO"
- 18 AWG ORG

=y
x

- 20 AWGNGR/BCO

100IN

- 20 AWGBCO

18 AWG NGR

g[e[z[glslslsls sl RlelRBllRElER]

— 18 AWGROJ

CH1FLUJO

(CH 1 CNTRL-
ICH1 CNTRL +
VELOCIDAD

GND
RMT/SPD PWR

R/H PWR
R/H GND|

ENCENDER/
PAUSAR

CH 1 GND)

-

N[ 20 AWG MAR
1P|~ 22 AWG VER

1S[-20 AWG AMR
1T 20 AWG VER

20 AWGROJ

[1X|- 20 AWG NGR
L 20 AWG BCO

RS 232

- 22 AWG ROJ

EIEIEIEIE

21983

22 AWGVER |
- 22 AWGROJ B moeme

— 22 AWGNGR - C |, Ameers,

—— 20 AWGMR H A
——18 AWG ORG- B
I~ 18 AWG AZL/BCO4 C
—— 20 AWCAMR
— 20 AWG VER!
[ 20 AWG AZL
—— 20AWG VIO
—— 20 AWG GRY
— 20 AWG BCO

CANAL 1

10-PINM

=[<[x[e)m[m[o

— 20 AWGNGR/BCO

60IN

20 AWGROJ T

- 20 AWCNGR {C

1
[som [: 5 AWG ROJ

A
- 20AWGBCO {B| cLAviuAs

ORRE 3

MP

18 AWG NGR

— 20 AWGROJ/BCO;

60IN

3P[-22 AWG NGR
3R[ 20 AWG GRY ————— I
CH 1 AccY PwA 351 20 AWGAZLI

CONECTOR RCA DE 30 CLAVIJAS (LATERAL IZQUIERDO DE LA CARCASA)

3T} 20 AWGVERI || .
mawcAMR:::C:S:“-:CC

MAZO CABLE 21284

A
20 AWGBCO/NGR{ E |
20 AWGNGR/BCO{ C

TORRE 3
CLAVIJAS
MP

T0CLA.MP
ANDAMIO

SHROUD CH 1 ACCY PWR)|

CH1MFB
CH 1 GND
CH1MFA
OPRIMA1

VELOCIDAD
REMOTAC/

CUBIERTA PARA

POLVO

ENCENDER/
PAUSAR
REMOTO W/
DSTCVR

7.5A FUSIBLE
—Eﬁ 18 AWG ROJ -

18 AWG NGR—

TORRE 4

CLAVIJAS

ENERGIA Y CAN

OOOC 20 AWGAMR
20 AWGVER +

18 AWGROJ)

18.25IN+2.0/-0.25IN

MP

A
(8]
1C)

D
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DIAGRAMAS DE CABLEADO

NUMERO DE PARTE 2520-0250

EMPALME Y
CONTRACCION —— 20 AWGRJO 4 A
TERMICA (3 PLCS) 3-COND20AWG| 50 AwGBCO 7 | cLavins | ~CAPTADORDE
J (BOM-150FT) | 20 AWGNGR ﬁE' W/P FLUJO 18664
2-CONO 20 AWG 20 AWG RJO —i C.II-_OATITEAZS ADAPTADOR DE
FLUJO |A |20 AWGRJO (BOM-10OFT.) 20 AWGNGR +{B| “wep | PRESION AD.19286
+12VCC B |- 20 AWG ANAR——/—T4 &

CHGND | C}- 20 AWG NGR/BCO 77 [% Al \noamos |ADAPTADOR DE
CONTROL - D} 20 AWGRJO 7 ,‘;\ [ zcoomane 20 AWGRJO -{ B | cLavuas |CONTROL AD. 19088
CONTROL + | TORRE10 | E |- 20 AWG NGR Ry (BOM-150FT) 20AWGNGR-H{C| " |v17528
ACCY PWR |CLAVIAS | £ - 20 AWG AZL @) I\

mre| " [Gl 20 AWGBCO N\ Toconozoawa— 22 AWGRIO {AT rome
GND [H} 20 AWGNGR —— | S— (BOMIOFT) | 20 AWGNGR - B | 3¢:~WP IMULTIFUNCION A
MFA J |+ 20 AWGBCO — } 20 AWGBCO - C| bsTCWR
f—vd |
PRESION K |- 20 AWGNGR \ \
| [s-connzoaws|  Z0AnORI0 A oy
s BOM1OFT) | 20 AWGNGR - B | S-S IMULTIFUNCION B
(BOM1OFT.) | 7 awGBCO-{C| ow
NUMERO DE PARTE 2520-0251
22.0IN+2.0/-025IN
ENERGIA
r BR 4]
‘,' BCO 2| w2
| / AZL 3 | HEMBRA
; — NGR 4
: .’: ;_f BUS CAN
( &) il
I wi BCO 2| M2
[ i AZL | 3 | HEMBRA
| L NGR 4
| | ;’
L)
— 14 - 14 —
PWR A AWG RJO —(#] 77 AWG RJO — A |
ECUPWR | B — 18 AWG RJO/BCO 1f B |
ECU GND | C — 18 AWG NGR/BCO ~ €| rorreS
TBC PWR| ANDAMIO8 | D |— 20 AWG RJO / 20AWGRJO —{D | ol 6/T
GND|“ACT280 E L 14 AWG NGR (o 14AWG NGR —{E| 280
CANSUP. |F [— 20AWG AMA fo} 20 AWG AMA —{ F |
CAN INF. | G — 20 AWG VER }': 3 20AWGVER —{ G|
TBC GND H — 20 AWG NGR \ 20 AWG NGR —{ H
LOS CABLES ROJO,
AMARILLO, VERDEY
EE:?;ZEJI ON NEGRO DE 20 AWG ESTAN
TERMICA (4 PLCS) RETORCIDOS JUNTOS
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DIAGRAMAS DE CABLEADO

NUMERO DE PARTE 2520-0252

A —
| B — 18 AWG RJO/BCO (A | ECUPWR B
C — 18 AWG NGR/BCO I I 20 RJO —B TBCPWR
ANDAMIO E— 20 AWGRJO 18 AWG NGR/BCO—i TORRE |ECUGND 18905 |—
8-PNG1280 £ . 20 AWG NGR — 2 DE:/(;LA. TBC GND N
L— 20 AWG AMA 20 AWG AMA —i CANSUP. | [ |
E— 20 AWG VRT 20AWGIVRT —F CAN INF.
H— 20 AWG NGR —\
LOS CABLES ROJO, NEGRO,
AMARILLO Y VERDE DE 20 AWG
ESTAN RETORCIDOS JUNTOS.
40IN+20/-025IN
NUMERO DE PARTE 2520-0253
175IN+20/-025IN
14AWG RJIO—{ A | sciawe
14 AWG NGR—] B | 480TWR
; 14 AWG RJO —A 2CLA.M/P
j l‘ 14 AWGNGR—{ B | 48osro
| |
| |
|
| ]
| .' ,
: | EMPALME Y CONTRACCION
| II TERMICA DE BANDA (6 PLCS)
" |
PWR [A]-14AWGRJO ! ‘o
ECUPWR B |—18 AWG RJO/BCO —} l
ECUGND C |—18 AWG NGR/BCO—; R 18 AWG RJO/BCO - A
TBCPWR | ;o oo | D 20 AWGRJO ' 20AWGRJO B
- 1 r— T |
GND 280TWR | E —14 AWGNGR od i 18 AWG NGR/BCO-{ C | ANDAMIOB
CANSUP. F —20 AWG AMA 20 AWG RJO = [ | CLA.NVP
] | oy | 5
CANINF. i_m AWGVRT | hd] = 20 AWG AMA- E |
TBCGND H }— 20 AWCNGR 1 1@+ 20 AWGVTR - F
/LOS CABLES ROJO, NEGRO,
AMARILLO Y VERDE DE 20 AWG
ESTAN RETORCIDOS JUNTOS.

A
TORRE 4 i
CLAMP | C

D

20 AWG RJO

20 AWG NGR

— 20 AWG AMA

—20 AWG VRT
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DIAGRAMAS DE CABLEADO

NUMERO DE PARTE 2520-0237

10.0FTREF.
~—— 1OFTREF., —
EMPALMEY Ay
A CONTRACCION |
o TERMICA (4 PLCS) I| TrRenzaoa |
[~ CONTRACCION TERMICA |II
J' . o I ‘i | [~ 10AWGRJO 1 A 2-PiNmMTP CUBIERTA 4
[1] | 1|-10AWGNGR :' : !I f T0AWGNGR{ B 480TWR | lpoyg |8
% % 12 AWG NGR - ; '. ! T
L men | owe 1 10 AWGRJO T T P 5 |
4 |ancLaDa| | POWELL | 4 112 AWG RJO—— : ! K 7318 AWG RJO/BCO | [&]
5 para | | HEMBRA [ _yi:_:wgm/j\,l___l_:\mmo 1 , ! i | HEMBRA, B
6] Tooo | °V™S [F] 18 AW RIG SN : : . 1118 AWG NGR/BCO{ | 6VIAS wc LE
7] cuma 71 B AWGNGR . : | )| WP1s0 D]
] i |18 AWG AMA - . 1 18 AWG AMA{ E E
g | |18 AWG VRT - el : 18 AWG VRT- F F
[y | q a
J2
CONTRACCION TERMICA
i MANGA TRENZADA
A== =118 AWGRJO/BCO-| A
a3 =—{HEMBRA, | | CUBIERTA |-
[_3}“\\ CONTRACCIONTERMICA—fﬂ’ L L1-18 ANG NGR/BCO- 8 | 4 vins Para | B
@ VISTA DE ATRAS : : 18 AWGAMA ; | M/P150 Povo ||
Lo 5 (LADO DE LAINSERCIGN) R TBAWGVRT o [ L
05 _f
kﬂ-_ & u_,_/ SUJETACABLES ) 4 B
- Pl A

TRENZADA
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GARANTIA

El controlador de flujo ISOBUS ProStop-E es un sistema de controlador de flujo automatico con todas las funciones listo para
ISOBUS. Esta disefiado para conectarse a sistemas con ISOBUS, un protocolo estandarizado para comunicacion electrénica entre
implementos, tractoresy computadoras (IS0 11783).

Lainstalacion del sistema ProStop-E variara segun su equipo. Tomese el tiempo para familiarizarse con este manualy los

componentes de su equipo antes de comenzar con lainstalacion. Sisigue los procedimientos descritos en este manual, se
asegurara de obtener el desempeno adecuado y de evitar problemas o dudas cuando usa el equipo en el campo.

Lea el manual detenidamente y siga las instrucciones correspondientes a su uso.

Sise topaconalgun problema que no puede solucionar con la ayuda de este manual, Ilame al soporte técnico de Pentair Hypro para
obtener asistencia.

Linea gratuita de EE. UU. o Canada: (800) 445-8360
www.Pentair.com

En Pentair-Hypro, consideramos que un producto que ofrece calidad y buen desempefo a un bajo costo es lo que se necesita para
ayudar tanto al operador de hoy como al operador del futuro a competir en el mercado global. Nuestro objetivo es ofrecer a los
operadores unalinea de soluciones de control electrénico de boquillas que mejore la eficienciay la gestion agricolas.

Agradecemos su compray esperamos poder prestarle servicios en el futuro.
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Para conocer la lista completa de donde estan registradas la marcas comerciales de Pentair, visite www.pentair.com/en/registrations.html. Las marcas comerciales y los logotipos de Pentair
son propiedad de Pentair plc. o de sus filiales. Las marcas comerciales y los logotipos registrados y no registrados de terceros son propiedad de sus respectivos duefios. Debido a que mejoramos
continuamente nuestros productos y servicios, Pentair se reserva el derecho de modificar las especificaciones sin previo aviso. Pentair es un empleador que ofrece igualdad de oportunidades.
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